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RL78/G14、R8C/36M 群 
从 R8C 转至 RL78 的迁移指南：中断 

要点 
本篇应用说明介绍了从 R8C/36M 群的中断转至 RL78/G14 的中断的迁移方法。 
 
 

对象 MCU 
RL78/G14、R8C/36M 群 
 
将本篇应用说明应用到其他 MCU 时，请根据 MCU 的规格进行详细的评价。 
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1. 功能的差异点 

1.1 中断整体上的差异点 
中断整体上的差异点，请参见“表 1.1”。  
 

表 1.1  中断整体上的差异点 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 
可屏蔽中断 外围功能中断注 1 外围功能中断 

非屏蔽中断 

·软件中断 
未定义指令（UND 指令） 
溢出（INTO 指令） 
BRK 指令 
INT 指令 

·软件中断 
BRK 指令 

·特殊中断 
看门狗定时器 
振荡停止检测 
电压监视 1/ 比较电路 A1 注 2 
电压监视 2/ 比较电路 A2 注 2 
单步注 3 
地址断开注 3 
地址匹配 

— 

中断优先级 优先级 0 ~ 7 注 4 优先级 0 ~ 3 注 5 
向量表种类 ·固定向量表 

·可变向量表 
向量表 

向量表地址 ·固定向量表：固定 
·可变向量表：可变（由用户指定任意值） 

固定 

注 1： 外围功能中断是由单片机内部外围功能产生的中断。 
注 2： 可通过 CMPA 寄存器的 IRQ1SEL 位和 IRQ2SEL 位，选择非屏蔽中断或者可屏蔽中断。 
注 3： 是开发工具专用的中断，不能使用。 
注 4： 优先级 0 为低优先级（禁止中断），优先级 7 为高优先级。 
注 5： 优先级 3 为低优先级，优先级 0 为高优先级。 
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1.2 INT������中断的差异点 
INT�����中断的差异点，请参见“表 1.2”。 
 

表 1.2  INT�����中断的差异点 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

INT�����中断引脚 INT0������� ~ INT4������� 
（请参照“表 1.3”） 

INPT0 ~ INPT11（请参照“表 1.4”） 

数字滤波器 有 无 

 

表 1.3  R8C/36M 群的INT�����中断引脚构成 

引脚名称 引脚的分配 

INT0������� 
 

P4_5 
INT1������� 

 
P1_5、P1_7、P2_0、P3_2 或者 P3_6 

INT2������� 
 

P3_2 或者 P6_6 
INT3������� 

 
P3_3 或者 P6_7 

INT4������� 
 

P6_5 
 

表 1.4  RL78/G14 的 INTP 中断引脚构成 

引脚名称 引脚的分配 

INPT0 P137 

INPT1 P50、（P46 注 1） 

INPT2 P51、（P47 注 1） 

INPT3 P30 

INPT4 P31 

INTP5 P16 

INTP6 P140 

INTP7 P141 

INTP8 P74 

INTP9 P75 

INTP10 P76 

INTP11 P77 
注 1： 100 引脚产品的 INTP1 和 INTP2 分配在 P46 和 P47 引脚上。 
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1.3 键输入中断的差异点 
键输入中断的差异点，请参见“表 1.5”。 
 

表 1.5  键输入中断的差异点 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

键输入中断引脚 KI0����� ~ KI3����� 
（请参照“表 1.6”） 

KR0 ~ KR7（请参照“表 1.7”） 

键输入极性 
·上升沿 
·下降沿 

下降沿 

 

表 1.6  R8C/36M 群的键中断引脚构成 

引脚名称 引脚的分配 
KI0����� 

 
P1_0 

KI1����� 
 

P1_1 
KI2����� 

 
P1_2 

KI3����� 
 

P1_3 
 

表 1.7  RL78/G14 的键中断引脚构成 

引脚名称 引脚的分配 
KR0 P70 

KR1 P71 

KR2 P72 

KR3 P73 

KR4 P74 

KR5 P75 

KR6 P76 

KR7 P77 

注 1： KR0 ~ KR3 适用于 40 引脚和 44 引脚产品，KR0 ~ KR5 适用于 48 引脚产品，KR0 ~ KR7 适用于 52 引 
脚、64 引脚、80 引脚以及 100 引脚产品。 
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2. 寄存器的比较 

2.1 中断整体 
中断相关的寄存器对比表，请参见“表 2.1”。 

 

表 2.1  中断相关的寄存器对比 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

中断优先级的选择 中断控制寄存器的 ILVL0 ~ ILVL2 位 优先级指定标志寄存器的 XXPR1X、

XXPR0X 位 
中断请求标志 中断控制寄存器的 IR 位 中断请求标志寄存器的 XXIFX 位 

中断处理的控制 
中断控制寄存器的 ILVL0 ~ ILVL2 位 
（优先级 0 时禁止中断） 

中断屏蔽标志寄存器的 XXMKX 位 

可屏蔽中断允许的控制 FLG 寄存器的 I 标志 PSW 寄存器的 IE 标志 
处理器中断优先级的指

定 FLG 寄存器的 IPL PSW 寄存器的 ISP1、ISP0 

XXPR1X、XXPR0X、XXIFX、XXMKX 位的详细设置，请参照 3.1.2 或者 RL78/G14 用户手册 硬件篇。 
 

2.2 INT������中断相关的寄存器 
INT�����中断相关的寄存器对比，请参见“表 2.2”。 
 

表 2.2  INT�����中断相关的寄存器对比 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 

INT�����输入极性的切换 
·INTiIC 寄存器的 POL 位 
·INTEN 寄存器的 INTkPL 位 
·INTEN1 寄存器的 INT4PL 位 

·EGP0、EGP1 寄存器的 EGPn 位 
·EGN0、EGN1 寄存器的 EGNn 位 

INT�����引脚选择 INTSR 寄存器 — 

INT�����输入允许 
·INTEN 寄存器的 INTkEN 位 
·INTEN1 寄存器的 INT4EN 位 

·EGP0、EGP1 寄存器的 EGPn 位 
·EGN0、EGN1 寄存器的 EGNn 位 
（EGPn = 0、EGNn = 0 时禁止边沿检

测） 

INT�����输入滤波器的选择 
·INTF 寄存器的 INTkF0、INTkF1 位 
·INTF1 寄存器的 INT4F0、INT4F1 位 

— 

—：无相关寄存器。 
i  = 0 ~ 4 
k = 0 ~ 3 
n = 0 ~ 11 
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2.3 键输入中断相关的寄存器 
键输入中断相关的寄存器对比，请参见“表 2.3”。 
 

表 2.3  键输入中断相关的寄存器对比 

项目 R8C/36M 群 RL78/G14 
键输入极性选择 KIEN 寄存器的 KIjPL 位 — 
键输入允许 KIEN 寄存器的 KIjEN 位 KRM 寄存器的 KRMn 位 
—：无相关寄存器。 
j  = 0 ~ 3 
n = 0 ~ 7 
  



RL78/G14、R8C/36M 群 从 R8C 转至 RL78 的迁移指南：中断 

R01AN1432CC0100  Rev.1.00  Page 8 of 19 
2016.12.31  

3. 中断动作的设置比较 

3.1 可屏蔽中断 
3.1.1 R8C/36M 群 

R8C/36M 群根据 FLG 寄存器的 I 标志、IPL、各中断控制寄存器的 ILVL2 ~ ILVL0 位设置可屏蔽中断的允

许或禁止。各中断控制寄存器的 IR 位表示有无中断请求。 
I 位的设置请参照“表 3.1”，IPL 的设置请参照“表 3.2” ，中断控制寄存器的 IR 位的说明请参照“表

3.3”，中断优先级选择位的设置请参照“表 3.4”。 
 

表 3.1  I 标志 

I 标志 可屏蔽中断的允许 / 禁止 
0 禁止 
1 允许 

 

表 3.2  IPL 

IPL 允许的中断优先级 
000b 允许 1 级及以上 
001b 允许 2 级及以上 
010b 允许 3 级及以上 
011b 允许 4 级及以上 
100b 允许 5 级及以上 
101b 允许 6 级及以上 
110b 允许 7 级及以上 
111b 禁止所有可屏蔽中断 

 

表 3.3  中断请求位 

IR 中断请求位 
0 无中断请求 
1 有中断请求 

 

表 3.4  中断优先级选择位（IWPFn 位） 

ILVL2 ILVL1 ILVL0 中断优先级 优先顺序 
0 0 0 优先级 0（禁止中断） — 
0 0 1 优先级 1 低 

 
 
 
 
 

 高 

0 1 0 优先级 2 
0 1 1 优先级 3 
1 0 0 优先级 4 
1 0 1 优先级 5     
1 1 0 优先级 6 
1 1 1 优先级 7 
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接受中断请求的条件如下所示： 
·I 标志             = 1 
·IR 位              = 1 
·中断优先级    ＞ IPL   
 

3.1.2 RL78/G14 
RL78/G14 根据 PSW 寄存器的 IE 标志、ISP0、ISP1 标志、优先级指定标志寄存器的 XXPR1X、

XXPR0X 位、中断屏蔽标志寄存器的 XXMKX 位设置可屏蔽中断的允许或禁止。中断请求标志寄存器的

XXIFX 位表示有无中断请求。 
IE 标志的设置请参照“表 3.5”，ISP0、ISP1 标志的设置请参照“表 3.6”。中断请求标志的设置请参照

“表 3.7”，中断处理控制的设置请参照“表 3.8”，优先级选择的设置参照“表 3.9”。 
 

表 3.5  IE 标志 

IE 标志 中断请求响应的允许/禁止 
0 禁止 
1 允许 

 

表 3.6  ISP0、ISP1 标志 

ISP1 ISP0 处理进行中的中断的优先级 
0 0 允许优先级 0 的中断（正在处理优先级 1 或者优先级 0 的中断） 
0 1 允许优先级 0 ~ 1 的中断（正在处理优先级 2 的中断） 
1 0 允许优先级 0 ~ 2 的中断（正在处理优先级 3 的中断） 
1 1 允许全部中断（等待接受中断） 

 

表 3.7  中断请求标志 

XXIFX 位 中断请求标志 
0 不产生中断请求信号 
1 产生中断请求信号，处于中断请求状态 

XXIFX 位的详细设置，请参照 RL78/G14 用户手册 硬件篇。 
 

表 3.8  中断处理的控制 

XXMKX 位 中断处理的控制 
0 允许中断处理 
1 禁止中断处理 

XXMKX 位的详细设置，请参照 RL78/G14 用户手册 硬件篇。 
 

表 3.9  优先级的选择 

XXPR1X XXPR0X 优先级的选择 
0 0 指定优先级 0（高优先级） 
0 1 指定优先级 1 
1 0 指定优先级 2 
1 1 指定优先级 3（低优先级） 

XXPR1X 位、XXPR0X 位的详细设置，请参照 RL78/G14 用户手册 硬件篇。 
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接受中断请求的条件如下所示： 
·中断请求标志 = 1 
·中断屏蔽标志 = 0       
·IE 标志 = 1 
·中断优先级 ≤ （ISP1、ISP0）      
 

3.2 INT������中断 
3.2.1 R8C/36M 群 

R8C/36M 群通过 INTEN 寄存器的 INTjEN 位和 INTEN1 寄存器的 INT4EN 位设置INT�����中断的允许 / 禁止。

（j = 0 ~ 3）。INTi������ 输入的允许 / 禁止请参照“表 3.10”（i = 0 ~ 4）。 
输入极性通过 INTEN 寄存器的 INTjPL 位和 INTEN1 寄存器的 INT4PL 位以及 INTiIC 寄存器的 POL 位来

设置。INTi������ 输入极性的选择请参照“表 3.11”，极性切换请参照“表 3.12”。 
另外，INTi������ 输入滤波器通过 INTF 寄存器和 INTF1 寄存器设置。INTi������ 输入滤波器的设置请参照“表

3.13”。 
INT1������� ~ INT3�������中断通过 INTSR 寄存器选择引脚的分配。各引脚分配的设置,请参照“表 3.14”~ “表

3.16”。 
 

表 3.10  INTi������中断的允许 / 禁止 

INTiEN INTi������中断的允许/ 禁止 
0 禁止 
1 允许 

i = 0 ~ 4 
 

表 3.11  INTi������ 输入极性的选择 

INTiPL 注 1、2 INTi������ 输入极性的选择 
0 单边沿 
1 双边沿 

i = 0 ~ 4 
注 1： INTiPL（i = 0 ~ 4）为“1”（选择双边沿）时，必须将 INTiIC 寄存器的 POL 位清“0”（选择下降

沿）。 
注 2： 如果更改 POL 位，IR 位有可能变为“1”（有中断请求）。 
 

表 3.12  极性切换 

POL 注 1 有效沿的选择  
0 选择下降沿 
1 选择上升沿 注 2 

注 1： 如果更改 POL 位，IR 位有可能变为“1”（有中断请求）。 
注 2： INTiPL 位（i = 0 ~ 4）为 “1”（选择双边沿）时，必须将 INTiIC 寄存器的 POL 位清“0”（选择下降

沿）。 
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表 3.13  INTi������ 输入滤波器的选择 

INTiF0 INTiF1 INTi������ 输入滤波器的选择 
0 0 无滤波器 
0 1 有滤波器，通过 f1 进行采样 
1 0 有滤波器，通过 f8 进行采样 
1 1 有滤波器，通过 f32 进行采样 

n = 0 ~ 4 
 

表 3.14  INT1������� 中断输入引脚的选择 

INT1SEL0 INT1SEL1 INT1SEL2 INT1�������引脚的选择 
0 0 0 分配到 P1_7 
0 0 1 分配到 P1_5 
0 1 0 分配到 P2_0 
0 1 1 分配到 P3_6 
1 0 0 分配到 P3_2 

 

表 3.15  INT2������� 中断输入引脚的选择 

INT2SEL0 INT2������� 引脚的选择 
0 分配到 P6_6 
1 分配到 P3_2 

 

表 3.16  INT3������� 中断输入引脚的选择 

INT3SEL0 INT3SEL1 INT3������� 引脚的选择 
0 0 分配到 P3_3 
0 1 不能设定 
1 0 分配到 P6_7 
1 1 不能设定 

 
 

3.2.2 RL78/G14 
RL78/G14 通过 EGPm 寄存器和 EGNm 寄存器来设置 INTP0 ~ INTP11 的有效沿（m = 0、1）。 
INTPn 引脚有效沿的选择请参照“表 3.17”，EGPn 位及 EGNn 位的对应端口请参照“表 3.18”（ n = 0 

~ 11）。 
 

表 3.17  INTPn 引脚有效沿的选择 

EGPn EGNn INTPn 引脚有效沿的选择 
0 0 禁止检测边沿 
0 1 下降沿 
1 0 上升沿 
1 1 双边沿（上升沿、下降沿） 

n = 0 ~ 11 
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表 3.18  EGPn 位及 EGNn 位的对应端口 

检测允许位 对应端口 
EGP0 EGN0 INTP0 
EGP1 EGN1 INTP1 
EGP2 EGN2 INTP2 
EGP3 EGN3 INTP3 
EGP4 EGN4 INTP4 
EGP5 EGN5 INTP5 
EGP6 EGN6 INTP6 
EGP7 EGN7 INTP7 
EGP8 EGN8 INTP8 
EGP9 EGN9 INTP9 
EGP10 EGN10 INTP10 
EGP11 EGN11 INTP11 
 
 

3.3 键输入中断 
3.3.1 R8C/36M 群 

R8C/36M 群通过 KIEN 寄存器的 KIjEN 位设置键输入的允许 / 禁止以及端口的输入 / 输出，通过 KIEN 寄

存器的 KIjPL 位设置输入极性。 
键输入允许位的设置请参照“表 3.19”，键输入极性的选择请参照“表 3.20”。 
 

表 3.19  键输入的允许 / 禁止 

KIjEN 键输入的允许 / 禁止 
0 禁止 
1 允许 

j = 0 ~ 3 

表 3.20  键输入极性的选择 

KIjPL 键输入极性的选择 
0 下降沿 
1 上升沿 

j = 0 ~ 3  
 
3.3.2 RL78/G14 

RL78/G14 键中断的允许 / 禁止通过 KRM 寄存器的 KRMn 位来设置。键中断模式控制的设置请参照“表

3.21”。 
 

表 3.21  键中断模式控制 

KRMn 位 键中断模式控制 
0 不检测键中断信号 
1 检测键中断信号 

n = 0 ~ 7  
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3.4 中断优先级 
 
3.4.1 R8C/36M 群 

R8C/36M 群如果在执行一条指令时发生 2 个及 2 个以上的中断请求，就接受优先级高的中断。但是，如

果中断优先级为相同的设定值，就接受硬件设定的优先级高的中断。 
特殊中断的优先级通过硬件设定。 
 

3.4.2 RL78/G14 
如果 RL78/G14 同时发生多个中断请求，就从优先级指定标志所指定的高优先级的请求开始接受。如果优

先级指定标志所指定的优先级相同，就从默认优先级高的请求开始接受。 
 

3.5 寄存器压栈 
 
3.5.1 R8C/36M 群 

R8C/36M 群接受中断后，将 FLG 寄存器和程序计数器（PC）压栈。首先将 PC 的高 4 位、FLG 寄存器

的高 4 位（IPL）和低 8 位压栈（共 16 位），然后将 PC 的低 16 位压栈。 
 

3.5.2 RL78/G14 
如果 RL78/G14 接受可屏蔽中断请求，就按程序状态字（PSW）、程序计数器（PC）的顺序将内容压栈。 
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4. 中断向量 
R8C/36M 群与 RL78/G14 具有不同的中断向量。R8C/36M 群的中断向量由固定向量表和可变向量表组成，

而 RL78/G14 的中断向量则是由固定地址的向量表组成。 
 

4.1 R8C/36M 群 
4.1.1 固定向量表 

R8C/36M 群的固定向量表配置在 0FFDCh ~ 0FFFFh 地址上。1 个向量为 4 字节。固定向量表，请参照

“表 4.1”。 
 

表 4.1  固定向量表 

中断源 
向量地址 

地址（L）~ 地址（H） 
备注 

未定义指令 0FFDCh ~ 0FFDFh 通过 UND 指令产生中断 
溢出 0FFE0h ~ 0FFE3h 通过 INTO 指令产生中断 
BRK 指令 0FFE4h ~ 0FFE7h 在 0FFE6h 地址内容为 FFh 时，从可变向

量表中的向量所指向的地址开始执行 
地址匹配 0FFE8h ~ 0FFEBh  
单步注 1 0FFECh ~ 0FFEFh  
看门狗定时器 
振荡停止 
电压监视 1 / 比较电路 A1 注 2 
电压监视 2 / 比较电路 A2 注 3 

0FFF0h ~ 0FFF3h  

地址断开注 1 0FFF4h ~ 0FFF7h  
（保留） 0FFF8h ~ 0FFFBh  
复位 0FFFCh ~ 0FFFFh  
注 1： 是开发工具专用的中断，不能使用。  
注 2： 电压监视 1 / 比较电路 A1 中断是 CMPA 寄存器的 IRQ1SEL 位为 0（非屏蔽中断）时的中断。 
注 3： 电压监视 2 / 比较电路 A2 中断是 CMPA 寄存器的 IRQ2SEL 位为 0（非屏蔽中断）时的中断。 
 
4.1.2 可变向量表 

从设定在 INTB 寄存器的起始地址开始的 256 个字节为可变向量表区。可变向量表如“表 4.2”所示。 
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表 4.2  可变向量表 

中断源 
向量地址 

地址（L）~ 地址（H） 
软件中断 
序号 

中断控制寄存器 

BRK 指令 注 1 +0 ~ +3(0000h ~ 0003h) 0 — 
闪存就绪 +4 ~ +7(0004h ~ 0007h) 1 FMRDYIC 
—（保留）  2 ~ 5 — 
INT4������� +24 ~ +27(0018h ~ 001Bh) 6 INT4IC 
定时器 RC +28 ~ +31(001Ch ~ 001Fh) 7 TRCIC 
定时器 RD0 +32 ~ +35(0020h ~ 0023h) 8 TRD0IC 
定时器 RD1 +36 ~ +39(0024h ~ 0027h) 9 TRD1IC 
定时器 RE +40 ~ +43(0028h ~ 002Bh) 10 TRREIC 
UART2 发送 / NACK2 +44 ~ +47(002Ch ~ 002Fh) 11 S2TIC 
UART2 接收 / ACK2 +48 ~ +51(0030h ~ 0033h) 12 S2RIC 
键输入 +52 ~ +55(0034h ~ 0037h) 13 KUPIC 
A/D 转换 +56 ~ +59(0038h ~ 003Bh) 14 ADIC 
同步串行通信单元 /  
I2C 总线接口 注 2 

+60 ~ +63(003Ch ~ 003Fh) 15 SSUIC/ 
IICIC 

定时器 RF 比较 1 +64 ~ +67(0040h ~ 0043h) 16 CMP1IC 
UART0 发送 +68 ~ +71(0044h ~ 0047h) 17 S0TIC 
UART0 接收 +72 ~ +75(0048 ~ 004Bh) 18 S0RIC 
UART1 发送 +76 ~ +79(004Ch ~ 004Fh) 19 S1TIC 
UART1 接收 +80 ~ +83(0050h ~ 0053h) 20 S1RIC 
INT2������� +84 ~ +87(0054h ~ 0057h) 21 INT2IC 
定时器 RA +88 ~ +91(0058h ~ 005Bh) 22 TRAIC 
—（保留）  23 — 
定时器 RB +96 ~ +99(0060h ~ 0063h) 24 TRBIC 
INT1������� +100 ~ +103(0064h ~ 0067h) 25 INT1IC 
INT3������� +104 ~ +107(0068h ~ 006Bh) 26 INT3IC 
定时器 RF +108 ~ +111(006Ch ~ 006Fh) 27 TRFIC 
定时器 RF 比较 0 +112 ~ +115(0070h ~ 0073h) 28 CMP0IC 
INT0������� +116 ~ +119(0074h ~ 0077h) 29 INT0IC 
UART2 总线冲突检测 +120 ~ +123(0078h ~ 007Bh) 30 U2BCNIC 
定时器 RF 捕捉 +124 ~ +127(007Ch ~ 007Fh) 31 CAPIC 
软件注 1 +128 ~ +131(0080h ~ 0083h) ~  

+164 ~ +167(00A4h ~ 00A7h) 
32 ~ 41 — 

—（保留）  42 — 
定时器 RG +172 ~ +175(00ACh ~ 00AFh) 43 TRGIC 
—（保留）  44 ~ 49 — 
电压监视 1 / 比较电路 A1 注 3 +200 ~ +203(00C8h ~ 00CBh) 50 VCMP1IC 
电压监视 2 / 比较电路 A2 注 3 +204 ~ +207(00CCh ~ 00CFh) 51 VCMP2IC 
—（保留）  52 ~ 55 — 
软件中断 注 1 +224 ~ +227(00E0h ~ 00E3h) 

 ~  
+252 ~ +255(00FCh ~ 00FFh) 

56 ~ 63 — 

注 1： 不能通过 I 标志禁止。 
注 2： 通过 SSUIICSR 寄存器的 IICSEL 位选择。 
注 3： 仅适用于可屏蔽中断。 
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4.2 RL78/G14 
RL78/G14 的向量表区设置复位或者产生各中断请求时需要转移的程序起始地址。另外，因为向量码为 2 

字节，所以中断的转移目标地址为 00000H  ~  0FFFFH 的 64K 地址。默认优先级是 0 为最高优先级，44 为最

低优先级。如果接受了中断请求，就向设置在中断向量中的地址转移。向量表请参照“表 4.3”~“表 4.5”。 
 

表 4.3  向量表（1） 

默认优先级 
中断源 

内部/外部 
向量表

地址 名称 触发 
0 INTWDTI 看门狗定时器的间隔 

（上溢时间的 75%＋1/2fIL) 
内部 

0004H 

1 INTLVI 电压检测 0006H 
2 INTP0 

引脚输入边沿的检测 

外部 0008H 
3 INTP1 000AH 
4 INTP2 000CH 
5 INTP3 000EH 
6 INTP4 0010H 
7 INTP5 0012H 
8 INTST2/ 

INTCSI20/ 
INTIIC20 

UART2 发送的传送结束或者缓冲器空中断 / 
CSI20 的传送结束或者缓冲器空中断 / 
IIC20 的传送结束 

内部 
0014H 

9 INTSR2/ 
INTCSI21/ 
INTIIC21 

UART2 接收的传送结束 / CSI21 的传送结束 
或者缓冲器空中断 / IIC21 的传送结束 0016H 

10 INTSRE2 发生 UART2 接收的通信错误 
0018H INTTM11H 定时器通道 11 的计数结束或者捕捉结束 

（高 8 位定时器工作时） 
11 INTST0/ 

INTCSI00/ 
INTIIC00 

UART0 发送的传送结束或者缓冲器空中断 / 
CSI00 的传送结束或者缓冲器空中断 / 
IIC00 的传送结束 

001EH 

12 INTSR0/ 
INTCSI01/ 
INTIIC01 

UART0 接收的传送结束 / CSI01 的传送结束或者

缓冲器空中断 / IIC01 的传送结束 0020H 

13 INTSRE0 发生 UART0 接收的通信错误 
0022H INTTM01H 定时器通道 01 的计数结束或者捕捉结束 

（高 8 位定时器工作时） 
14 INTST1/ 

INTCSI10/ 
INTIIC10 

UART1 发送的传送结束或者缓冲器空中断 / 
CSI10 的传送结束或者缓冲器空中断 / 
IIC10 的传送结束 

0024H 

15 INTSR1/ 
INTCSI11/ 
INTIIC11 

UART1 接收的传送结束 / CSI11 的传送结束或者

缓冲器空中断 / IIC11 的传送结束 0026H 

16 INTSRE1 发生 UART1 接收的通信错误 
0028H INTTM03H 定时器通道 03 的计数结束或者捕捉结束 

（高 8 位定时器工作时） 
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表 4.4  向量表（2） 

默认优先级 
中断源 

内部/外部 
向量表

地址 名称 触发 
17 INTIICA0 IICA0 通信结束 内部 002AH 
18 INTTM00 定时器通道 00 的计数结束或者捕捉结束 002CH 
19 INTTM01 定时器通道 01 的计数结束或者捕捉结束 002EH 
20 INTTM02 定时器通道 02 的计数结束或者捕捉结束 0030H 
21 INTTM03 定时器通道 03 的计数结束或者捕捉结束 0032H 
22 INTAD A/D 转换结束 0034H 
23 INTRTC 实时时钟的固定周期 / 闹钟一致检测 0036H 
24 INTIT 间隔信号的检测 0038H 
25 INTKR 键返回信号的检测 外部 003AH 
26 INTST3/ 

INTCSI30/ 
INTIIC30 

UART3 发送的传送结束或者缓冲器空中断 / 
CSI30 的传送结束或者缓冲器空中断 / 
IIC30 的传送结束 

内部 
003CH 

27 INTSR3/ 
INTCSI31/ 
INTIIC31 

UART3 接收的传送结束 / CSI31 的传送结束或者

缓冲器空中断 / IIC31 的传送结束 003EH 

28 INTTRJ0 定时器 RJ 的下溢 0040H 
29 INTTM10 定时器通道 10 的计数结束或者捕捉结束 0042H 
30 INTTM11 定时器通道 11 的计数结束或者捕捉结束 0044H 
31 INTTM12 定时器通道 12 的计数结束或者捕捉结束 0046H 
32 INTTM13 定时器通道 13 的计数结束或者捕捉结束 0048H 
33 INTP6 引脚输入边沿的检测 外部 004AH 
34 INTP7 004CH 
35 INTP8 004EH 
36 INTP9 0050H 
37 INTP10 引脚输入边沿的检测 外部 

0052H INTCMP0 比较器检测 0 内部 
38 INTP11 引脚输入边沿的检测 外部 

0054H INTCMP1 比较器检测 1 内部 
39 
 

INTTRD0 定时器 RD0 的输入捕捉、比较匹配、上溢、 
下溢中断 

内部 0056H 

40 INTTRD1 定时器 RD1 的输入捕捉、比较匹配、上溢、 
下溢中断 

0058H 
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表 4.5  向量表（3） 

默认优先级 
中断源 

内部/外部 
向量表

地址 名称 触发 
41 INTTRG 定时器 RG 的输入捕捉、比较匹配、上溢、 

下溢中断 
内部 

005AH 

42 INTSRE3 发生 UART3 接收的通信错误 
005CH INTTM13H 定时器通道 13 的计数结束或者捕捉结束 

（高 8 位定时器工作时） 
43 INTIICA1 IICA1 通信结束 0060H 
44 INTFL 保留 0062H 
— BRK BRK 指令的执行 — 007EH 

RESET RESET���������� 引脚的输入 

0000H 

POR 上电复位 
LVD 电压检测 
WDT 看门狗定时器的上溢 
TRAP 非法指令的执行 
IAW 非法存储器的存取 

RAMTOP RAM 奇偶校验错误 
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5. 参考文献 
RL78/G14 用户手册 硬件篇（R01UH0186C） 
R8C/36M Group User's Manual: Hardware （R01UH0259EJ） 
（最新版本请从瑞萨电子网页上取得） 
 
 
技术信息/技术更新 
（最新信息请从瑞萨电子网页上取得） 
 

公司主页和咨询窗口 
瑞萨电子主页 
• http://www.renesas.com/zh-cn/ 
 
 
咨询 
• https://www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html 
 

http://www.renesas.com/zh-cn/
https://www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html
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产品使用时的注意事项

本文对适用于单片机所有产品的 “使用时的注意事项”进行说明。有关个别的使用时的注意事项请参照

正文。此外，如果在记载上有与本手册的正文有差异之处，请以正文为准。

1. 未使用的引脚的处理

【注意】将未使用的引脚按照正文的 “未使用引脚的处理”进行处理。

CMOS产品的输入引脚的阻抗一般为高阻抗。如果在开路的状态下运行未使用的引脚，由于感应现

象，外加LSI周围的噪声，在LSI内部产生穿透电流，有可能被误认为是输入信号而引起误动作。

未使用的引脚，请按照正文的 “未使用引脚的处理”中的指示进行处理。

2. 通电时的处理

【注意】通电时产品处于不定状态。

通电时， LSI内部电路处于不确定状态，寄存器的设定和各引脚的状态不定。通过外部复位引脚对

产品进行复位时，从通电到复位有效之前的期间，不能保证引脚的状态。

同样，使用内部上电复位功能对产品进行复位时，从通电到达到复位产生的一定电压的期间，不能

保证引脚的状态。

3. 禁止存取保留地址 （保留区）

【注意】禁止存取保留地址 （保留区）

在地址区域中，有被分配将来用作功能扩展的保留地址 （保留区）。因为无法保证存取这些地址时

的运行，所以不能对保留地址 （保留区）进行存取。

4. 关于时钟

【注意】复位时，请在时钟稳定后解除复位。

在程序运行中切换时钟时，请在要切换成的时钟稳定之后进行。复位时，在通过使用外部振荡器

（或者外部振荡电路）的时钟开始运行的系统中，必须在时钟充分稳定后解除复位。另外，在程序

运行中，切换成使用外部振荡器 （或者外部振荡电路）的时钟时，在要切换成的时钟充分稳定后

再进行切换。

5. 关于产品间的差异

【注意】在变更不同型号的产品时，请对每一个产品型号进行系统评价测试。

即使是同一个群的单片机，如果产品型号不同，由于内部ROM、版本模式等不同，在电特性范围

内有时特性值、动作容限、噪声耐量、噪声辐射量等也不同。因此，在变更不认同型号的产品时，

请对每一个型号的产品进行系统评价测试。
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It is the responsibility of the buyer or distributor of Renesas Electronics products, who distributes, disposes of, or otherwise places the product with a third party, to notify such third party in advance of the 
contents and conditions set forth in this document, Renesas Electronics assumes no responsibility for any losses incurred by you or third parties as a result of unauthorized use of Renesas Electronics 
products.
This document may not be reproduced or duplicated in any form, in whole or in part, without prior written consent of Renesas Electronics.
Please contact a Renesas Electronics sales office if you have any questions regarding the information contained in this document or Renesas Electronics products, or if you have any other inquiries.

本文档中所记载的关于电路、软件和其他相关信息仅用于说明半导体产品的操作和应用实例。用户如在设备设计中应用本文档中的电路、软件和相关信息，请自行负责。对于用户或第三方因使用上述电路、
软件或信息而遭受的任何损失，瑞萨电子不承担任何责任。
在准备本文档所记载的信息的过程中，瑞萨电子已尽量做到合理注意，但是，瑞萨电子并不保证这些信息都是准确无误的。用户因本文档中所记载的信息的错误或遗漏而遭受的任何损失，瑞萨电子不承担
任何责任。
对于因使用本文档中的瑞萨电子产品或技术信息而造成的侵权行为或因此而侵犯第三方的专利、版权或其他知识产权的行为，瑞萨电子不承担任何责任。本文档所记载的内容不应视为对瑞萨电子或其他人
所有的专利、版权或其他知识产权作出任何明示、默示或其它方式的许可及授权。
用户不得更改、修改、复制或者以其他方式部分或全部地非法使用瑞萨电子的任何产品。对于用户或第三方因上述更改、修改、复制或以其他方式非法使用瑞萨电子产品的行为而遭受的任何损失，瑞萨电子
不承担任何责任。
瑞萨电子产品根据其质量等级分为两个等级：“标准等级”和“高质量等级”。每种瑞萨电子产品的推荐用途均取决于产品的质量等级，如下所示：
标准等级： 计算机、办公设备、通讯设备、测试和测量设备、视听设备、家用电器、机械工具、个人电子设备以及工业机器人等。
高质量等级： 运输设备（汽车、火车、轮船等）、交通控制系统、防灾系统、预防犯罪系统以及安全设备等。
瑞萨电子产品无意用于且未被授权用于可能对人类生命造成直接威胁的产品或系统及可能造成人身伤害的产品或系统（人工生命维持装置或系统、植埋于体内的装置等）中，或者可能造成重大财产损失的产品
或系统（核反应堆控制系统、军用设备等）中。在将每种瑞萨电子产品用于某种特定应用之前，用户应先确认其质量等级。不得将瑞萨电子产品用于超出其设计用途之外的任何应用。对于用户或第三方
因将瑞萨电子产品用于其设计用途之外而遭受的任何损害或损失，瑞萨电子不承担任何责任。
使用本文档中记载的瑞萨电子产品时，应在瑞萨电子指定的范围内，特别是在最大额定值、电源工作电压范围、移动电源电压范围、热辐射特性、安装条件以及其他产品特性的范围内使用。对于在上述指定
范围之外使用瑞萨电子产品而产生的故障或损失，瑞萨电子不承担任何责任。
虽然瑞萨电子一直致力于提高瑞萨电子产品的质量和可靠性，但是，半导体产品有其自身的具体特性，如一定的故障发生率以及在某些使用条件下会发生故障等。此外，瑞萨电子产品均未进行防辐射设计。
所以请采取安全保护措施，以避免当瑞萨电子产品在发生故障而造成火灾时导致人身事故、伤害或损害的事故。例如进行软硬件安全设计（包括但不限于冗余设计、防火控制以及故障预防等）、适当的老化
处理或其他适当的措施等。由于难于对微机软件单独进行评估，所以请用户自行对最终产品或系统进行安全评估。 
关于环境保护方面的详细内容，例如每种瑞萨电子产品的环境兼容性等，请与瑞萨电子的营业部门联系。使用瑞萨电子产品时，请遵守对管制物质的使用或含量进行管理的所有相应法律法规（包括但不限于
《欧盟RoHS指令》）。对于因用户未遵守相应法律法规而导致的损害或损失，瑞萨电子不承担任何责任。
不可将瑞萨电子产品和技术用于或者嵌入日本国内或海外相应的法律法规所禁止生产、使用及销售的任何产品或系统中。也不可将本文档中记载的瑞萨电子产品或技术用于与军事应用或者军事用途有关的
任何目的（如大规模杀伤性武器的开发等）。在将本文档中记载的瑞萨电子产品或技术进行出口时，应当遵守相应的出口管制法律法规，并按照上述法律法规所规定的程序进行。
向第三方分销或处分产品或者以其他方式将产品置于第三方控制之下的瑞萨电子产品买方或分销商，有责任事先向上述第三方通知本文档规定的内容和条件；对于用户或第三方因非法使用瑞萨电子产品
而遭受的任何损失，瑞萨电子不承担任何责任。
在事先未得到瑞萨电子书面认可的情况下，不得以任何形式部分或全部转载或复制本文档。
如果对本文档所记载的信息或瑞萨电子产品有任何疑问，或者用户有任何其他疑问，请向瑞萨电子的营业部门咨询。
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(Note 1)  "Renesas Electronics" as used in this document means Renesas Electronics Corporation and also includes its majority-owned subsidiaries.
(Note 2)  "Renesas Electronics product(s)" means any product developed or manufactured by or for Renesas Electronics.

以下“注意事项”为从英语原稿翻译的中文译文，仅作为参考译文，英文版的“Notice”具有正式效力。
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(注1) 瑞萨电子：在本文档中指瑞萨电子株式会社及其控股子公司。
(注2) 瑞萨电子产品：指瑞萨电子开发或生产的任何产品。
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