


 
1/6ZBG－CD－09－0061 号 別紙 

正誤表 (1/6) 網掛け文字部分が誤記／修正箇所です。 

頁 誤記修正内容 

誤 

４．８．１ 処理手順チャート 

 

 

p.73 

正 

４．８．１ 処理手順チャート 

 

 

誤 

４．８．２ 処理手順説明 

⑤ 直前のフレームからデータ・フレーム送信までのウエイトをします（ウエイト時間ｔＦＤ２） 

p.74 

正 

４．８．２ 処理手順説明 

⑤ 直前のフレームからデータ・フレーム送信までのウエイトをします（ウエイト時間ｔＦＤ３） 

誤 

４．８．４ フロー・チャート 

 

 

p.76 

正 

４．８．４ フロー・チャート 

 

 

前フレーム→

データ・フレーム送信ウエイト
⑤ 

ＡＣＫ 

ｔＦＤ２ 

前フレーム→

データ・フレーム送信ウエイト
⑤ 

ＡＣＫ 

ｔＦＤ３ 

ステータス＝ＡＣＫ？

前フレーム→
データ送信ウエイト

データ・フレーム
（ユーザ・プログラム）

送信処理

異常終了[Ｂ]

ｔＦＤ２

Ｙｅｓ

Ｎｏ
ステータス＝ＡＣＫ？

前フレーム→
データ送信ウエイト

データ・フレーム
（ユーザ・プログラム）

送信処理

異常終了[Ｂ]

ｔＦＤ２

ステータス＝ＡＣＫ？

前フレーム→
データ送信ウエイト

データ・フレーム
（ユーザ・プログラム）

送信処理

異常終了[Ｂ]

ｔＦＤ２

Ｙｅｓ

Ｎｏ

ステータス＝ＡＣＫ？

前フレーム→
データ送信ウエイト

データ・フレーム
（ユーザ・プログラム）

送信処理

異常終了[Ｂ]

ｔＦＤ３

Ｙｅｓ

Ｎｏ
ステータス＝ＡＣＫ？

前フレーム→
データ送信ウエイト

データ・フレーム
（ユーザ・プログラム）

送信処理

異常終了[Ｂ]

ｔＦＤ３

ステータス＝ＡＣＫ？

前フレーム→
データ送信ウエイト

データ・フレーム
（ユーザ・プログラム）

送信処理

異常終了[Ｂ]

ｔＦＤ３

Ｙｅｓ

Ｎｏ



 
2/6ZBG－CD－09－0061 号 別紙 

 

正誤表 (2/6) 網掛け文字部分が誤記／修正箇所です。 

頁 誤記修正内容 

誤 

４．８．５ サンプル・プログラム 
（サンプル・プログラム l.8） 
 
   ： 
fl_wait(tFD2);               // wait before sending data frame 

put_dfrm_ua(send_size, fl_txdata_frm, is_end);     // send user data 

   ： 

 

p.78 

正 

４．８．５ サンプル・プログラム 
（サンプル・プログラム l.8） 
 
   ： 
fl_wait(tFD3);               // wait before sending data frame 

put_dfrm_ua(send_size, fl_txdata_frm, is_end);     // send user data 

   ： 

 

誤 

４．１１．１ 処理手順チャート 
 
 
 
 

p.88 

正 

４．１１．１ 処理手順チャート 
 
 
 

誤 

４．１１．２ 処理手順説明 
⑤ データ・フレーム（シリコン・シグネチャ・データ）受信までのタイムアウト・チェックを行います。 
タイムアウトが発生した場合は タイムアウト・エラー[C] です（タイムアウト時間ｔＦＤ１）。 

 

p.89 

正 

４．１１．２ 処理手順説明 
⑤ データ・フレーム（シリコン・シグネチャ・データ）受信までのタイムアウト・チェックを行います。 
タイムアウトが発生した場合は タイムアウト・エラー[C] です（タイムアウト時間ｔＦＤ２）。 

 

 

 

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ1

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ1

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ２

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ２

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生



 
3/6ZBG－CD－09－0061 号 別紙 

正誤表 (3/6) 網掛け文字部分が誤記／修正箇所です。 

頁 誤記修正内容 

誤 

４．１１．４ フロー・チャート 

 

 

p.90 

正 

４．１１．４ フロー・チャート 

 

誤 

４．１１．５ サンプル・プログラム 
（サンプル・プログラム l.20） 
 
   ： 
rc = get_dfrm_ua(fl_rxdata_frm, tFD2_MAX); // get status frame 
   ： 
 

p.91 

正 

４．１１．５ サンプル・プログラム 
（サンプル・プログラム l.20） 
 
   ： 
rc = get_dfrm_ua(fl_rxdata_frm, tFD2_MAX); // get data frame 
   ： 
 

 

データ・フレーム
（シリコン・シグネチャ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ１

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

データ・フレーム
（シリコン・シグネチャ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ１

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

データ・フレーム
（シリコン・シグネチャ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ２

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

データ・フレーム
（シリコン・シグネチャ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ２

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ



 
4/6ZBG－CD－09－0061 号 別紙 

正誤表 (4/6) 網掛け文字部分が誤記／修正箇所です。 

頁 誤記修正内容 

誤 

４．１２．１ 処理手順チャート 

 

p.92 

正 

４．１２．１ 処理手順チャート 

誤 

４．１２．２ 処理手順説明 
⑤ データ・フレーム（バージョン・データ）受信までのタイムアウト・チェックを行います。 
タイムアウトが発生した場合は タイムアウト・エラー[C] です（タイムアウト時間ｔＦＤ１）。 

p.93 

正 

４．１２．２ 処理手順説明 
⑤ データ・フレーム（バージョン・データ）受信までのタイムアウト・チェックを行います。 
タイムアウトが発生した場合は タイムアウト・エラー[C] です（タイムアウト時間ｔＦＤ２）。 

 

誤 

４．１２．４ フロー・チャート 
 

p.94 

正 

４．１２．４ フロー・チャート 
 

データ・フレーム
（バージョン・データ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ１

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

データ・フレーム
（バージョン・データ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ１

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

データ・フレーム
（バージョン・データ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ２

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

データ・フレーム
（バージョン・データ）

を受信？

タイムアウト・エラー[Ｃ]

ｔＦＤ２

タイムアウト？
Ｙｅｓ

Ｙｅｓ

Ｎｏ

Ｎｏ

 

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ1

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ1

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ２

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生

データ・フレーム受信の
タイムアウト・チェック

⑤

ＡＣＫ

ｔＦＤ２

時間内に
データ・フレーム受信

タイムアウト
発生



 
5/6ZBG－CD－09－0061 号 別紙 

正誤表 (5/6) 網掛け文字部分が誤記／修正箇所です。 

頁 誤記修正内容 

誤 

４．１２．５ サンプル・プログラム 

コメント最終行以降１８行分（以下）が二重記載になっていました。 

――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――― 
u16        fl_ua_getver(u8 *buf) 
{ 
u16      rc; 
 
fl_wait(tCOM);                                        // wait before sending command
 
put_cmd_ua(FL_COM_GET_VERSION, 1, fl_cmd_prm); // send GET VERSION command 
 
rc = get_sfrm_ua(fl_ua_sfrm, tWT12_TO);         // get status frame 
switch(rc) { 

case FLC_NO_ERR:                          break; // continue 
//        case FLC_DFTO_ERR: return rc;          break; // case [C] 

default: return rc;                       break; // case [B] 
} 
rc = get_dfrm_ua(fl_rxdata_frm, tFD1_TO);      // get data frame 
if (rc){ 

return rc;                                 // case [D] 
} 

 
memcpy(buf, fl_rxdata_frm+OFS_STA_PLD, DFV_LEN);// copy version data 
return rc;                                             // case [A] 

} 

――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――― 

p.95 

正 

４．１２．５ サンプル・プログラム 

コメント最終行以降１８行分（以下）、二重記載のため削除 

――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――― 
u16        fl_ua_getver(u8 *buf) 
{ 
u16      rc; 
 
fl_wait(tCOM);                                        // wait before sending command
 
put_cmd_ua(FL_COM_GET_VERSION, 1, fl_cmd_prm); // send GET VERSION command 
 
rc = get_sfrm_ua(fl_ua_sfrm, tWT12_TO);         // get status frame 
switch(rc) { 

case FLC_NO_ERR:                          break; // continue 
//        case FLC_DFTO_ERR: return rc;          break; // case [C] 

default: return rc;                       break; // case [B] 
} 
rc = get_dfrm_ua(fl_rxdata_frm, tFD1_TO);      // get data frame 
if (rc){ 

return rc;                                 // case [D] 
} 

 
memcpy(buf, fl_rxdata_frm+OFS_STA_PLD, DFV_LEN);// copy version data 
return rc;                                             // case [A] 

} 

――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――――― 

 



 
6/6ZBG－CD－09－0061 号 別紙 

正誤表 (6/6) 網掛け文字部分が誤記／修正箇所です。 

頁 誤記修正内容 

誤 

(6) Silicon Signature コマンド／Version Get コマンド 

 

 

 

p.120 

正 

(6) Silicon Signature コマンド／Version Get コマンド 

 

 

 

誤 

(8) Programming コマンド 
 

 
 

p.121 

正 

(8) Programming コマンド 
 

 
 

 

ＴＯＯＬＤ (出力)  

ＴＯＯＬＤ (入力)  

コマンド・ 
フレーム

ステータス・ 

フレーム

データ・ 
 フレーム  

tWT11, tWT12 tFD2

ＴＯＯＬＤ (出力)  

ＴＯＯＬＤ (入力)  

コマンド・ 
フレーム

ステータス・ 

フレーム

データ・ 
フレーム

tWT11, tWT12 tFD1 

ＴＯＯＬＤ (出力)  

ＴＯＯＬＤ (入力)  

コマンド・ 
フレーム

ステータス・ 

フレーム

データ・ 
 フレーム（１）  

tWT3  tFD2 

ステータス・  
フレーム（１）

tWT4 

ＴＯＯＬＤ (出力)  

ＴＯＯＬＤ (入力)  

コマンド・ 
フレーム

ステータス・ 

フレーム

データ・ 
 フレーム（１）  

tWT3  tFD3 

ステータス・  
フレーム（１）

tWT4 


