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お客様各位 

 

カタログ等資料中の旧社名の扱いについて 

 

2010 年 4 月 1 日を以って NEC エレクトロニクス株式会社及び株式会社ルネサステクノロジ

が合併し、両社の全ての事業が当社に承継されております。従いまして、本資料中には旧社

名での表記が残っておりますが、当社の資料として有効ですので、ご理解の程宜しくお願い

申し上げます。 

 

ルネサスエレクトロニクス ホームページ（http://www.renesas.com） 

 

 

 

 

2010 年 4 月 1 日 

ルネサスエレクトロニクス株式会社 

 

 

 

 

 

【発行】ルネサスエレクトロニクス株式会社（http://www.renesas.com） 

【問い合わせ先】http://japan.renesas.com/inquiry 
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ご注意書き 

 

１． 本資料に記載されている内容は本資料発行時点のものであり、予告なく変更することがあります。当社製品
のご購入およびご使用にあたりましては、事前に当社営業窓口で最新の情報をご確認いただきますとともに、

当社ホームページなどを通じて公開される情報に常にご注意ください。 
2. 本資料に記載された当社製品および技術情報の使用に関連し発生した第三者の特許権、著作権その他の知的

財産権の侵害等に関し、当社は、一切その責任を負いません。当社は、本資料に基づき当社または第三者の

特許権、著作権その他の知的財産権を何ら許諾するものではありません。 
3. 当社製品を改造、改変、複製等しないでください。 
4. 本資料に記載された回路、ソフトウェアおよびこれらに関連する情報は、半導体製品の動作例、応用例を説

明するものです。お客様の機器の設計において、回路、ソフトウェアおよびこれらに関連する情報を使用す

る場合には、お客様の責任において行ってください。これらの使用に起因しお客様または第三者に生じた損

害に関し、当社は、一切その責任を負いません。 
5. 輸出に際しては、「外国為替及び外国貿易法」その他輸出関連法令を遵守し、かかる法令の定めるところに

より必要な手続を行ってください。本資料に記載されている当社製品および技術を大量破壊兵器の開発等の

目的、軍事利用の目的その他軍事用途の目的で使用しないでください。また、当社製品および技術を国内外

の法令および規則により製造・使用・販売を禁止されている機器に使用することができません。 
6. 本資料に記載されている情報は、正確を期すため慎重に作成したものですが、誤りがないことを保証するも

のではありません。万一、本資料に記載されている情報の誤りに起因する損害がお客様に生じた場合におい

ても、当社は、一切その責任を負いません。 
7. 当社は、当社製品の品質水準を「標準水準」、「高品質水準」および「特定水準」に分類しております。また、

各品質水準は、以下に示す用途に製品が使われることを意図しておりますので、当社製品の品質水準をご確

認ください。お客様は、当社の文書による事前の承諾を得ることなく、「特定水準」に分類された用途に当

社製品を使用することができません。また、お客様は、当社の文書による事前の承諾を得ることなく、意図

されていない用途に当社製品を使用することができません。当社の文書による事前の承諾を得ることなく、

「特定水準」に分類された用途または意図されていない用途に当社製品を使用したことによりお客様または

第三者に生じた損害等に関し、当社は、一切その責任を負いません。なお、当社製品のデータ・シート、デ

ータ・ブック等の資料で特に品質水準の表示がない場合は、標準水準製品であることを表します。 
標準水準： コンピュータ、OA機器、通信機器、計測機器、AV機器、家電、工作機械、パーソナル機器、

産業用ロボット 
高品質水準： 輸送機器（自動車、電車、船舶等）、交通用信号機器、防災・防犯装置、各種安全装置、生命

維持を目的として設計されていない医療機器（厚生労働省定義の管理医療機器に相当） 
特定水準： 航空機器、航空宇宙機器、海底中継機器、原子力制御システム、生命維持のための医療機器（生

命維持装置、人体に埋め込み使用するもの、治療行為（患部切り出し等）を行うもの、その他

直接人命に影響を与えるもの）（厚生労働省定義の高度管理医療機器に相当）またはシステム

等 
8. 本資料に記載された当社製品のご使用につき、特に、最大定格、動作電源電圧範囲、放熱特性、実装条件そ

の他諸条件につきましては、当社保証範囲内でご使用ください。当社保証範囲を超えて当社製品をご使用さ

れた場合の故障および事故につきましては、当社は、一切その責任を負いません。 
9. 当社は、当社製品の品質および信頼性の向上に努めておりますが、半導体製品はある確率で故障が発生した

り、使用条件によっては誤動作したりする場合があります。また、当社製品は耐放射線設計については行っ

ておりません。当社製品の故障または誤動作が生じた場合も、人身事故、火災事故、社会的損害などを生じ

させないようお客様の責任において冗長設計、延焼対策設計、誤動作防止設計等の安全設計およびエージン

グ処理等、機器またはシステムとしての出荷保証をお願いいたします。特に、マイコンソフトウェアは、単

独での検証は困難なため、お客様が製造された最終の機器・システムとしての安全検証をお願いいたします。 
10. 当社製品の環境適合性等、詳細につきましては製品個別に必ず当社営業窓口までお問合せください。ご使用

に際しては、特定の物質の含有･使用を規制する RoHS指令等、適用される環境関連法令を十分調査のうえ、
かかる法令に適合するようご使用ください。お客様がかかる法令を遵守しないことにより生じた損害に関し

て、当社は、一切その責任を負いません。 
11. 本資料の全部または一部を当社の文書による事前の承諾を得ることなく転載または複製することを固くお

断りいたします。 
12. 本資料に関する詳細についてのお問い合わせその他お気付きの点等がございましたら当社営業窓口までご

照会ください。 
 
注 1. 本資料において使用されている「当社」とは、ルネサスエレクトロニクス株式会社およびルネサスエレク

トロニクス株式会社がその総株主の議決権の過半数を直接または間接に保有する会社をいいます。 
注 2. 本資料において使用されている「当社製品」とは、注 1 において定義された当社の開発、製造製品をいい

ます。 
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M52390FP 
NTSC/PALエンコーダ 

RJJ03F0161-0201 
Rev.2.01 

2008.03.31 

概要 
M52390FPは，R, G, B信号を NTSC/PALコンポジットビデオ信号へ変換する機能と，スーパーインポーズ
機能を 1チップに内蔵した半導体集積回路です。 

 

特長 

RGBエンコード系 

• 色差信号用の LPFを内蔵。外付け抵抗によりカットオフ周波数制御可能 
• VCA回路内蔵により，クロマ部のゲインコントロールが可能 
• 高精度変調回路とクランプ回路により低キャリアリークを実現 
• バースト，シンクを IC内部で生成 
 

スーパーインポーズ系 

• Ys IN (制御入力) により VIDEO INと RGN INの 2つの入力信号の切り替えが可能 
• 高速アナログスイッチ内蔵により，細かい文字などの挿入が可能 
• 親画面 (VIDEO IN) と RGBエンコード信号の色相を自動調整する APC回路内蔵 
 

総合 

• VIDEO OUT信号を 2 Vp-pで出力することによりトランジスタ 1石で 75 Ωドライブ回路が構成可能 
• NTSC/PAL両方式に対応 
• 外形は 1.27 mmリードピッチの SOPを用意 
 

用途 
TV，VTR，モニタ，その他 AV機器 

 

推奨動作条件 
電源電圧範囲:  4.7～5.3 V 

推奨電源電圧:  5.0 V 
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ブロックダイアグラム 
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ピン配置 
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端子説明 
端子

番号 端子名 端子周辺回路 端子電圧 備考 

1 GND — —  

2 C.SYNC IN 

C.SYNC

200 µ

200 µ 200 µ

CLAMP
R

CLAMP
B

100 µ 100 µ

3
0

 k

2
5

 k
2

5
 k

1
.5

 k

1
.5

 k

5 k
5 k

 

AC: Sync入力 

5 V

V
TH

0  

VTH = 2.5 V ±0.3 V 

3 HHK 

1 k1 k

3 V

R C

180 µ

50 µ

 

AC

3 V

HHK

0.5 V  

外付け RCにより HHK
パルス幅調整可能 
推奨値 HHK: 3/4 H 

R = 91 kΩ 
C = 270 pF 

4 OFFSET R 

1
4

 k

4
 k

2
 k

C

3
6

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

to
VCAB

from
VCAB

100 µ
Sync

200 µ

100 µ

1
.5

3
 k

1
.5

3
 k

2
2

 k

2.1 V

1 k

 

DC: 3.1 V 外付け推奨値 

C = 0.1 µF 

AC: クロマ 

2.4 V

 

バースト: 300 mVp-p 

外付け推奨値 

NTSC L: 15 µF 
 C: 12 pF 
PAL L: 10 µF 
 C: 12 pF 

5 TRAP 
L

C

5 k
5 k

30 k

500 2.73 k 3 k

17 p

1 p

400 µ
50 µ1 mA

 

(15) 5 V時テストモード
 出力 
(12) High: R-Y出力 
(12) Low: B-Y出力 

(5) 5 V時テストモード
 設定 
(15) パルス出力 

6 OFFSET B 

1
4
 k

4
 k

2
 k

C

3
6

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

to
VCAB

from
VCAB

100 µ
Sync

200 µ

100 µ

1
.5

3
 k

1
.5

3
 k

2
2

 k

2.1 V

1 k

 

DC: 3.1 V 外付け推奨値 

C = 0.1 µF 
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端子

番号 端子名 端子周辺回路 端子電圧 備考 

トリマコンデンサによ

りフリーラン周波数 
設定 

7 VCXO IN 

300

2 k

2 k

2 k

2 k

1 p
30 k

300

60 p

300 µ 200 µ  

DC: 3.2 V 

(7) 0 V: キャリア OFF 

8 APC FILTER 

4 k

C1

R

C2

4
 k

1
0

 k

1
8

 k
1

0
 k

2
2

 k

2
0

 k

5
 k

FR High

300 µ 100 µ 100 µ 35 µ 35 µ

 

DC: 3.3 V 
フリーランモード時 

DC: 2.7 V 

β特性 

High

Low
APC  

外付け推奨値 

R = 1.5 kΩ 
C1 = 0.01 µF 
C2 = 1 µF 

クランプ入力 
(バーストタイミング) 
外付け推奨値 

C = 4.7 µF 

9 VIDEO IN 

1
.5

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

1
.5

 k

4
0

 k

4
 k

3
0

 k

BFP

FR High

1 VVIDEO

C

100 µ 150 µ

250 µ

AC: VIDEO 1 Vp-p 
ペデスタル部 2.9 V 

 (9) 0 V: フリーラン
 モード設定 

10 VIDEO OUT 

900 µ

600 µ

 

AC: VIDEO 2 Vp-p 
ペデスタル部 1.8 V 

 

 

11 VCC — DC: 5 V ICC: 50 mA 

VTH = 1.5 V ± 0.3 V 
High: RGB IN出力 
Low: VIDEO IN出力 

12 Ys 

3
0
 k

3
 k

3
 k

1
5

 k

3
0
 k

4
0

 k

5
 p

1
0

 k

5 k

Ys

100 µ  

スーパーインポーズ時切

り替え信号入力 

5 V

V
TH

0

High: 
(RGB IN )  

(15) 5 V時の (5) 出力
 設定 

(12) (5) 出力 

High R-Y 

Low B-Y 
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端子

番号 端子名 端子周辺回路 端子電圧 備考 

外付け推奨値 

C = 47 µF 
13 Vreg DC: 2.1 V 

2 mAで PALモード 

13

 

14 Y IN AC: Y 0.5 Vp-p 
ペデスタル部 2.1 V 

 

 

AC: Y 1 Vp-p 
ペデスタル部 2.1 V 

 

15 Y OUT 

+

8 k

25 k 14 k 1 k 25 k

500

9 k

12 k

1.53 k 1.53 k

1 k

2 p

10 k

10 k

R1

C

Y
 D

L

OUT

IN

R2

100

5 k

30 k

50 µ

200 µ200 µ

1.5 m

etc.

 

(5) 5 V時テストモード 
 出力 
パルス出力 

(15) 5 V: テストモード
 設定 

(12) (5) 出力 

High R-Y 

Low B-Y  

16 B IN +

1
.5

3
 k

1
.5

3
 k

1 k

2.1 V

BFP

B
C

200 µ

200 µ
200 µ

 

AC: B 0.71 Vp-p 
シンク部: 2.9 V 

 

クランプ入力 
(バーストタイミング) 
外付け推奨値 

C = 4.7 µF 

17 G IN +

1
.5

3
 k

1
.5

3
 k

1 k

2.1 V

BFP

G
C

200 µ

200 µ
200 µ

 

AC: G 0.71 Vp-p 
シンク部: 2.9 V 

 

クランプ入力 
(バーストタイミング) 
外付け推奨値 

C = 4.7 µF 
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端子

番号 端子名 端子周辺回路 端子電圧 備考 

18 R IN +

1
.5

3
 k

1
.5

3
 k

1 k

2.1 V

BFP

R
C

200 µ

200 µ
200 µ

 

AC: R 0.71 Vp-p 
シンク部: 2.9 V 

 

クランプ入力 
(バーストタイミング) 
外付け推奨値 

C = 4.7 µF 

19 COLOR CONT. 

40 k
20 k

10 k

10 k2.5 V

10 k
0.01 µ

50 µ50 µ

50 µ

 

DC: 2.5 V RGBエンコード出力の
カラーコントロール 
 5 V: クロマ部 +2 dB 

 2.5 V: Typ 
 0 V: クロマ部 –3 dB 

20 fc CONT. 

20 k 20 k 10 k 16 k

100
10 k

34 k

R

 

DC: 3.3 V 外付け抵抗により LPF
の fc調整可能 
外付け推奨値 

R = 30 kΩ 
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絶対最大定格 
(指定のない場合は，Ta = 25°C) 

項目 記号 定格値 単位 
電源電圧 VCC 7 V 
許容損失 Pd 620 (900) mW 
熱低減率 (Ta ≥ 25°C) Kθ 6.2 (9.0) mW/°C 
動作周囲温度 Topr –20～75 °C 
保存温度 Tstg –40～125 °C 
【注】 ( ) 内は標準基盤実装値 
 

主特性 

  
P

d
 (

m
W

)

  Ta  (°C)

 ( )

900

0

300

600

450

620

310

0 50 7525 100 125

: IC

: 

:  ( Cu )

: 70 mm × 70 mm,  = 1.6 mm

Cu : 18 µm  
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電気的特性 
(指定のない場合は，Ta = 25°C，VCC = 5 V，SG2 = sync) 

規格値 測定

番号 項目 記号 Min Typ Max 単位 測定条件 測定点

1 消費電流 1 ICC1 35 50 65 mA NTSC MODE 
(12) 5 V 

11 

2 消費電流 2 ICC2 37 52 67 mA PAL MODE (SW13: ON) 
(12) 5 V 

11 

RGB IN→Y OUT 

3 マトリクス比 R ER 0.27 0.30 0.33 Vp-p SG18: 1 Vp-p 15 

4 マトリクス比 G EG 0.53 0.59 0.65 Vp-p SG17: 1 Vp-p 15 

5 マトリクス比 B EB 0.09 0.11 0.13 Vp-p SG16: 1 Vp-p 15 

6 RGB 100%時 Yレベル EY 0.63 0.71 0.79 Vp-p SG16, SG17, SG18: 0.71 Vp-p 15 

7 R IN→Y OUT周波数特性 FR –1.5 0 1.5 dB SG18: 500 kHz/5 MHz, 0.5 Vp-p CW 
SW16, 17, 18: ON 
(2) 0 V (SG2: OFF) 

15 

8 G IN→Y OUT周波数特性 FG –1.5 0 1.5 dB SG17: 500 kHz/5 MHz, 0.5 Vp-p CW 
SW16, 17, 18: ON 
(2) 0 V (SG2: OFF) 

15 

9 B IN→Y OUT周波数特性 FB –1.5 0 1.5 dB SG16: 500 kHz/5 MHz, 0.5 Vp-p CW 
SW16, 17, 18: ON 
(2) 0 V (SG2: OFF) 

15 

10 Syncレベル 1 VS1 257 286 315 mVp-p NTSC MODE 15 

11 Syncレベル 2 VS2 270 300 330 mVp-p PAL MODE (SW13: ON) 15 

Y IN→VIDEO OUT 

12 Y IN→VIDEO OUT Gain GY 10.5 12 13.5 dB SG14: 500 kHz, 0.5 Vp-p CW 
(12) 5 V 

10 

13 Y IN→VIDEO OUT周波数特性 FY –1.5 0 1.5 dB SG14: 5 MHz, 0.5 Vp-p CW 
(12) 5 V 

10 

RGB IN→TRAP 

14 Delay (R-Y) DL (R-Y) 210 310 410 ns SG18: 1 Vp-p 
(15) 5 V, (12) 5 V, (7) 0 V 

5 

15 Delay (B-Y) DL (B-Y) 210 310 410 ns SG16: 1 Vp-p 
(15) 5 V, (12) 0 V, (7) 0 V 

5 

16 Gain (R-Y) VCA: High GH (R-Y) 1 2 3.5 dB SG18: 500 kHz, 0.5 Vp-p CW 
SW4, 6, 16, 17, 18: ON 
(15) 5 V, (12) 5 V, (7) 0 V, 
(19) 5 V/2.5 V, (2) 0 V (SG2: OFF) 

5 

17 Gain (B-Y) VCA: High GH (B-Y) 1 2 3.5 dB SG16: 500 kHz, 0.5 Vp-p CW 
SW4, 6, 16, 17, 18: ON 
(15) 5 V, (12) 0 V, (7) 0 V, 
(19) 5 V/2.5 V, (2) 0 V (SG2: OFF) 

5 

18 Gain (R-Y) VCA: Low GL (R-Y) –4.5 –3 –2 dB SG18: 500 kHz, 0.5 Vp-p CW 
SW4, 6, 16, 17, 18: ON 
(15) 5 V, (12) 5 V, (7) 0 V, 
(19) 0 V/2.5 V, (2) 0 V (SG2: OFF) 

5 
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電気的特性 (つづき) 
規格値 測定

番号 項目 記号 Min Typ Max 単位 測定条件 測定点

19 Gain (B-Y) VCA: Low GL (B-Y) –4.5 –3 –2 dB SG16: 500 kHz, 0.5 Vp-p CW 
SW4, 6, 16, 17, 18: ON 
(15) 5 V, (12) 0 V, (7) 0 V, 
(19) 0 V/2.5 V, (2) 0 V (SG2: OFF) 

5 

RGB IN→VIDEO OUT 

20 NTSCバーストレベル VB1 243 286 329 mVp-p NTSC MODE 
(12) 5 V 

10B 

21 PALバーストレベル VB2 255 300 345 mVp-p PAL MODE (SW13: ON) 
(12) 5 V 

10B 

22 PALバーストレベル差 VB3 –30 0 30 mVp-p PAL MODE (SW13: ON) 
(12) 5 V 

10B 

23 PALバースト位相差 PPB 82 90 98 deg PAL MODE (SW13: ON) 
(12) 5 V 

10B 

24 R/バーストレベル比 VR/B 2.68 3.15 3.62 — SG18: 0.71 Vp-p 
(12) 5 V 

10B 

25 G/バーストレベル比 VG/B 2.51 2.95 3.39 — SG17: 0.71 Vp-p 
(12) 5 V 

10B 

26 B/バーストレベル比 VB/B 1.91 2.25 2.59 — SG16: 0.71 Vp-p 
(12) 5 V 

10B 

27 NTSC MODEキャリアリーク VC/B — –40 –28 dB NTSC MODE 
(12) 5 V 

10B 

28 R/バースト位相差 PR/B 96 104 112 deg SG18: 0.71 Vp-p 
(12) 5 V 

10B 

29 G/バースト位相差 PG/B 233 241 249 deg SG17: 0.71 Vp-p 
(12) 5 V 

10B 

30 B/バースト位相差 PB/B 339 347 355 deg SG16: 0.71 Vp-p 
(12) 5 V 

10B 

VIDEO IN→VIDEO OUT 

31 VIDEO IN→VIDEO OUT Gain GVIO 5 6 7 dB SG9: 500 kHz, 0.5 Vp-p CW 
SW9: ON 
(12) 0 V, (2) 0 V, (SG2: OFF) 

10 

32 VIDEO IN→VIDEO OUT 
周波数特性 

FVIO –1.5 0 1.5 dB SG9: 5 MHz, 0.5 Vp-p CW 
SW9: ON 
(12) 0 V, (2) 0 V, (SG2: OFF) 

10 

SUPER IMPOSE 

33 RGB/VIDEO IN 
バースト位相差 

PSI –5 0 5 deg SG9: 3.58 MHz, 286 mVp-p CW 
SG12: 1 Vp-p  

10B 

34 DCオフセット VOS –20 0 20 mV SG9: burst, 286 mVp-p 
SG12: 1 Vp-p  

10 

MMV 

35 HHK幅 HHK 40 47 54 µs PAL MODE (SW13: ON) 
(5) 5 V 

2 
15 

36 BFP位置 (バーストの位置) BFPP 4.5 5.6 6.7 µs (5) 5 V 2 
15 

37 BFP幅 (バーストの幅) BFPW 2.0 2.5 3.0 µs (5) 5 V 15 
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電気的特性測定方法 
各種モード表 (各 TEST共通) 

モード 設定条件 ファンクション 
FREE RUN MODE 

9

0 0.3 V

 

VCXO FREE RUN 

PAL MODE 
13

2 2.2 mA

 

MOD R用キャリア位相を 1Hごとに反転

SUPER IMPOSE MODE 

High: 2 5 V

Low: 0 1 V

12

 

(10) VIDEO OUT 
RGB ENCODE signal out 
VIDEO IN signal out 

 
15

 

12

 

7

 (5) 色差出力 
TEST MODE MR 
TEST MODE MB 
TEST MODE DR 
TEST MODE DB 

4.7～5 V 
4.7～5 V 
4.7～5 V 
4.7～5 V 

2～5 V 
0～1 V 
2～5 V 
0～1 V 

OPEN 
OPEN 

0～0.3 V 
0～0.3 V 

MOD R-Y out 
MOD B-Y out 
DIFF R-Y out 
DIFF B-Y out 

TEST MODE P 
5

4.7 5 V

 

(15) PULSE出力 
PAL MODE: BFP, HHK mix 
NTSC MODE: BFP 

 
V4, V6, V9, 

V16, V17, V18 
(2) (C.SYNC IN) に SYNCを入力したときの各端子電圧。
(クランプ動作時) 
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測定方法および規格値算出方法 

測定番号 測定方法および規格値算出方法 
1 
2 

(11) に流れ込む電流を測定する 

3 
(4) 
(5) 

 
SG2 

 
 

SG18 
(SG17) 
(SG16) 

 
 

(15) 出力 
E

10 µs

2 µs

5 µs

64 µs

52 µs
1 V

0 V

5 V

0 V

 

6  
SG2 

 
 

SG16 
SG17 
SG18 

 
 

(15) 出力 
EY

10 µs

2 µs

5 µs

64 µs

52 µs
0.71 V

0 V

5 V

0 V

 

7 
(8) 
(9) 

SG18 
(SG17) 
(SG16) 

 
(15) 出力 

0 V
f = 500 kHz / 5 MHz

0.5 Vp-p CW

V out

F = 20 log
V out (5 MHz)

V out (500 kHz)
(dB)

 

10 
11 

 
SG2 

 
 
 

(15) 出力 

5 V

0 V

5 µs

64 µs

Vs
 

 
SG14 0.5 Vp-p

0 V

500 kHz  

12 

(10) における 500 kHz成分 V12を測定し，次式により算出する。 

 
GY = 20 log

V12

0.5 Vp-p
(dB)
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測定番号 測定方法および規格値算出方法 
 

SG14 0.5 Vp-p

5 MHz

0 V

 

13 

(10) における 500 kHz成分 V13を測定し，次式により算出する。 

 
fcY = 20 log

V13

V12
(dB)

 

 
14 

(15) 
 

SG2 
 
 

SG18 
(SG16) 

 
 

(5) 出力 

5 µs

64 µs

52 µs

10 µs

2 µs

DL

5 V

0 V

1 V

0 V

 

16 
(17) 
18 

(19) 

SG18 
(SG16) 

 
 

(5) 出力 

0 V
f = 500 kHz 

0.5 Vp-p CW

V out

GH = 20 log
V out ( (19) 5 V)

V out ( (19) 2.5 V)
(dB)

GL = 20 log
V out ( (19) 0 V)

V out ( (19) 2.5 V)
(dB)

 

20 
21 
22 

 
SG2 

 
 
 
 

(10B) 出力 
VnH V (n+1) H

5 µs

64 µs

5 V

0 V

 

VB1 = VnH 
VB2 = VnH 
VB3 = VnH – V (n+1) H 
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測定番号 測定方法および規格値算出方法 
23  

SG2 
 
 
 
 

(10B) 出力 

PnH P (n+1) H

5 µs

64 µs

5 V

0 V

 

PPB = | PnHバースト位相 – P (n+1) Hバースト位相 | 

24 
(25) 
(26) 

 
SG2 

 
 

SG18 
(SG17) 
(SG16) 

 
(10B) 出力 

5 V

0 V

1 V

0 V

5 µs

64 µs

52 µs2 µs

10 µs

VB VC

0.71 Vp-p

R (G, B) / 
VC

VB  

27  
SG2 

 
 
 
 

(10B) 出力 

VB VC

5 µs

64 µs

5 V

0 V

VC/B = 20 log
VC

VB
(dB)

 

28 
(29) 
(30) 

 
SG2 

 
 

SG18 
(SG17) 
(SG16) 

 
(10B) 出力 

5 V

0 V

1 V

0 V

5 µs

64 µs

52 µs2 µs

10 µs

PB

PC

0.71 Vp-p

 

R (G, B) / バースト位相差 = PC – PB  (deg) 
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測定番号 測定方法および規格値算出方法 
31 
32 

 
SG9 

 
 

(10B) 出力 

0 V
500 kHz / 5 MHz

0.5 Vp-p CW

V out

GVIO = 20 log
Vout (500 kHz)

0.5 Vp-p
(dB)

FVIO = 20 log
Vout (5 MHz)

Vout (500kHz)
(dB)

 

33  
SG2 

 
 
 
 

SG9 
 
 
 

SG12 
 
 
 
 

(10B) 出力 

PRGB RVIN

30 µs

32 µs
2 µs

VIDEO IN

RGB

286 mVp-p CW

3.58 MHz

64 µs

5 µs

0 V

0 V

2 V

1 V

5 V

 

PSI = PRGB – PVIN  (deg) 

34  
SG2 

 
 

SG12 
 
 
 

SG9 
 
 
 

(10) 出力 

5 V

0 V

2 V

1 V

0 V

0 V

VVIN VRGB

3.58 MHz

286 mVp-p

32 µs

30 µs
2 µs

5 µs

64 µs

 

VOS = VRGB – VVIN  (mV) 
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測定番号 測定方法および規格値算出方法 
35  

SG2 
 
 
 

(15) 出力 

5 V

2.5 V

0 V 

2.8 V

5 µs

64 µs

HHK  

36 
37 

 
SG2 

 
 
 

(15) 出力 

BFPP

5 V

2.5 V

0 V

5 µs

64 µs

BFPW  
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測定回路 
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使用上の注意 
(1) 入力信号の Typ値 
 
端子番号 端子名 仕様 

2 C.Sync IN 

9 VIDEO IN 
 
無入力の場合は，必ずフ

リーランモードに設定し

てください 

12 Ys 

16 
17 
18 

B IN 
G IN 
R IN 

0.71 Vp-p

VIDEO VIDEO

RGB

2 V

1 V

40 IRE

40 IRE

100 IRE

286 mVp-p

1 Vp-p

VTH = 2.5 V

0 V

5 V

V DL   (9 )

Ys DL   (9 )

VTH = 1.5 V

 
(2) フリーラン周波数の設定 
本 ICは VCXO回路により，fscを生成しております。 
したがって，使用前には必ず下記の要領で VCXOの発信周波数を fscに設定してください。 
1. (9) (VIDEO IN) を GNDに接続し，フリーランモードに設定する。 
2. (2) (C.SYNC IN) に SYNCを入力したときの (4) (OFFSET R) 電圧を V4とし， (4) (OFFSET R) に電圧

V4–0.5 Vを印加する。 
3. (2) (C.SYNC IN) を Highに固定する。(5 V印加) 
4. (5) (TRAP) の出力周波数を (7) (VCXO IN) のトリマコンデンサを調整し，fscに設定する。 
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(3) 色差 LPFの設定 
(20) (fc CONT.) 外付け抵抗により，本 ICに内蔵する色差 LPFの周波数特性を図 1に示すように設定する
ことができます。 
その際に，群遅延特性も図 2に示すように変化します。 

 

R
G

B
→

(5
) 

g
a
in

 (
d
B

)

  
  
(1

0
0
 k

H
z

 (
5
) 

0
 d

B
) 6

−30

−18

−24

−6

0

−12

100k 1M 10M

60 k

50 k

40 k

30 k

20 k
10 k

5 k

 

図 1 色差 LPFの周波数特性 (測定条件は TEST No.14, 15参照) 

 

(20) R (kΩ)

R
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N
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図 2 色差 LPFの群遅延特性 (測定条件は TEST No.14, 15参照) 

 

(4) Y DLの設定 
(20) (fc CONT.) 外付け抵抗により，RGBエンコード出力の色信号の群遅延量が変化しますので，図 2の
群遅延特性から得られる群遅延量に 40 ns加算した遅延量を目安に，Y DLを設定してください。 
また，(5) TRAP回路を付加するときは，さらに+5～+10 nsの遅延を考慮してください。 
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(5) COLOR CONT特性 
(19) (COLOR CONT.) 印加電圧により，クロマ部のゲインを図 3に示すように設定することができます。
(バースト振幅は一定) 

 

(19)  (V)

(5
) 

 (
d
B

)

3

2

1

0

−1

−2

−3

0 1 2 3 4 5

 

図 3 COLOR CONT.特性 (測定条件は TEST No.16, 17, 18, 19参照) 

 

(6) BFPと HHKの関係 
(3) (HHK) 外付け CRにより，BFPと HHKのパルス幅を図 4に示すように設定することができます。 

 

(2) Sync   (47 µs)

(3
) 

R
 (

k
Ω

)

130

120

110

100

90

80

70

0 10 20 30 40 50 60

3

BFPP BFPW

HHK

47 µs

270 p R

5 V

0 V

pin (2) Sync

2.5 µs

5.6 µs

 

図 4 (3) RC積 対 内部発生パルス (測定条件は TEST No.35, 36, 37参照) 

 

(7) 入力端子のドライブ 
入力端子 (9), (16), (17), (18) はクランプ入力となっていますので，必ず低インピーダンスでドライブして
ください。 
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(8) V期間における SYNC, バーストの入出力関係 
 

(2) C.Sync.IN

(10) VIDEO OUT

(Ys: High)

 

図 5 SYNC, バーストの入出力関係 

 

(9) SUPER IMPOSE MODE使用時の V DL, Ys DLの設定 
1. V DLは，RGBエンコード信号と VIDEO IN信号のタイミング調整用です。 
2. Ys DLは，RGBエンコード信号と Ys IN信号のタイミング調整用です。 
3. C.SYNC IN, RGB IN, VIDEO IN, Ys IN入力が同じタイミングのとき，下記に示す遅延量を目安に V DL, 

Ys DLを設定してください。 
 

V DL = Y DL (4項) + 10 (ns) 

Ys DL = Y DL – 10 (ns) 
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応用回路例 (1) 

RGBビデオ信号を NTSC/PAL信号にエンコードする例 

20 19 18 17 16 15 14 13 12 11

987654321 10

NTSC/

PAL

VREG

Y/C

MIX

Sync.

ADD
CLAMP

FILTER CONT

COLOR CONT

MATRIX

R-Y

BURST

ADD

R-Y

MOD

B-Y

BURST

ADD

MMV

B-Y

MOD

MIX BPF

VCXO

APC
6 dB

AMP

CLAMP

NTSC/PAL

1
.5

 k
Ω

1
 µ

F0
.0

1
 µ

F

0
.1

 µ
F

0
.1

 µ
F

1
2

 p
F1

5
 µ

H

2
7

0
 p

F

9
1

 k
Ω

GND

M
M

V

C
L

A
M

P
 R

C
L
A

M
P

 B

3
 f
s
c
 T

R
A

P

V
C

X
O

A
P

C
 F

IL
T

E
R

+

+

4
7

 µ
F4
7

 µ
F

4
7

 µ
F

4
7

 µ
F

0
.0

1
 µ

F

VCC = 5 V

Y
 D

L

( 
  
  
  
)

1
 k

Ω
 (

P
A

L
 O

N
L
Y

)

4
7

 µ
F

1 kΩ

Y
 O

U
T

Y
 I
N

V
re

g

1
 k

Ω

3
0

 k
Ω

0
.0

1
 µ

F
COMPOSITE

Sync.

2.5 V

R

G

B

0.71 Vp-p

Xtal :  ( ) AT-51

 (NTSC = 3.579545 MHz)

 (PAL = 4.433619 MHz)

Y DL (360 ns):

 ( ) TH317LSOS-3287

RGB

GND R-Y CLAMP B-Y CLAMP Xtal

B-Y

R-Y

VIDEO
IN

VIDEO
OUT

SUPER-
IMPOSE

SW

VCC2.1 V

Y

B ING INR IN

fc
 C

O
N

T
.

 
【注】 RGBビデオ信号は IC入力でクランプされるため，低インピーダンスでドライブしてください。 

(エミッタフォロアなど) 
RGB信号の振幅は，0.71 Vp-p (色飽和時) としてください。 
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応用回路例 (2) 

NTSC/PAL信号に RGB文字信号をスーパーインポーズする例 

(*NTSC/PAL信号にパソコンなどの RGB信号を子画面として重ねる場合をカッコ内に表示) 
 

Ys信号として文字 (*子画面) RGB信号より約 350 ns遅延した信号を直接作成していれば，Ys DLは不要
です。RGB, Ysが同じタイミングの場合 Ys DLの遅延時間は，350 ns (Typ) としてください。 

VTH = 1.5 V

(High = R, G, B)

Ys

NTSC/PAL

Ys DL

(350 ns)

20 19 18 17 16 15 14 13 12 11

987654321 10

NTSC/

PAL

VREG

Y/C

MIX

Sync.

ADD
CLAMP

FILTER CONT

COLOR CONT

MATRIX

R-Y

BURST

ADD

R-Y

MOD

B-Y

BURST

ADD

MMV

B-Y

MOD

MIX BPF

VCXO

APC
6 dB

AMP

CLAMP

NTSC/PAL

1
.5

 k
Ω

1
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COMPOSITE

Sync.

2.5 V

R

G

B

0.71 Vp-p

Xtal :  ( ) AT-51

 (NTSC = 3.579545 MHz)

 (PAL = 4.433619 MHz)

Y DL (360 ns):

 ( ) TH317LSOS-3287

RGB

(* RGB )

GND R-Y CLAMP B-Y CLAMP Xtal
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VIDEO
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T
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【注】 文字 RGB，主画面ビデオの各信号は IC入力でクランプされるため，低インピーダンスでドライブし
てください。(エミッタフォロアなど) 
主画面入力信号と同じタイミングで文字RGB信号が作成されているときは，主画面入力信号を約 370 
ns遅延させてください。文字の挿入位置が遅れます。 
Composite Sync入力には，主画面の同期信号を入力してください。 
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外形寸法図 

2.

1. DIMENSIONS "*1" AND "*2"
DO NOT INCLUDE MOLD FLASH.

NOTE)

DIMENSION "*3" DOES NOT
INCLUDE TRIM OFFSET.

1.421.12

bp

A1

HE

y 0.1

e 1.27

c

0° 8°

L 0.4 0.6 0.8

0 0.1 0.2
A 2.1

7.5 7.8 8.1

A2 1.8

E 5.2 5.3 5.4

D 12.5 12.6 12.7

Reference
Symbol

Dimension in Millimeters

Min Nom Max

0.35 0.4 0.5

0.18 0.2 0.25

P-SOP20-5.3x12.6-1.27 0.3g

MASS[Typ.]

20P2N-APRSP0020DA-A

RENESAS CodeJEITA Package Code Previous Code

Detail F

L

A2 A1

y

Index mark

*1

*2

*3

1 10

11

20

F

H
E E

e bp

A

c

D

 
 



100-0004 2-6-2 ( )

190-0023 2-2-23 ( )

980-0013 1-1-20 ( )

970-8026 120  

312-0034 832-2 ( )

950-0087 1-4-2 ( )

390-0815 1-2-11 ( )

460-0008 -2-29 ( )

541-0044 4-1-1 ( )

920-0031 3-1-1 ( )

680-0822 2-251 ( ) 

730-0036 5-25 ( )

812-0011 2-17-1 ( )

(03) 5201-5350

(042) 524-8701

(022) 221-1351

(0246) 22-3222

(029) 271-9411

(025) 241-4361

(0263) 33-6622

(052) 249-3330

(06) 6233-9500

(076) 233-5980

(0857) 21-1915

(082) 244-2570

(092) 481-7695       

E-Mail: csc@renesas.com

http://www.renesas.com

本資料ご利用に際しての留意事項
１．　本資料は、お客様に用途に応じた適切な弊社製品をご購入いただくための参考資料であり、本資料中に記載の技術情報について弊社または第三者の知的財産権
    　その他の権利の実施、使用を許諾または保証するものではありません。
２．　本資料に記載の製品データ、図、表、プログラム、アルゴリズムその他応用回路例など全ての情報の使用に起因する損害、第三者の知的財産権その他の権利に
    　対する侵害に関し、弊社は責任を負いません。
３．　本資料に記載の製品および技術を大量破壊兵器の開発等の目的、軍事利用の目的、あるいはその他軍事用途の目的で使用しないでください。また、輸出に際し
　　ては、「外国為替および外国貿易法」その他輸出関連法令を遵守し、それらの定めるところにより必要な手続を行ってください。

４．　本資料に記載の製品データ、図、表、プログラム、アルゴリズムその他応用回路例などの全ての情報は本資料発行時点のものであり、弊社は本資料に記載した
    　製品または仕様等を予告なしに変更することがあります。弊社の半導体製品のご購入およびご使用に当たりましては、事前に弊社営業窓口で最新の情報を
　　　ご確認いただきますとともに、弊社ホームページ(http://www.renesas.com)などを通じて公開される情報に常にご注意ください。
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　　責任を負いません。

６．　本資料に記載の製品データ、図、表などに示す技術的な内容、プログラム、アルゴリズムその他応用回路例などの情報を流用する場合は、流用する情報を単独
　　で評価するだけでなく、システム全体で十分に評価し、お客様の責任において適用可否を判断してください。弊社は、適用可否に対する責任は負いません。

７．  本資料に記載された製品は、各種安全装置や運輸・交通用、医療用、燃焼制御用、航空宇宙用、原子力、海底中継用の機器・システムなど、その故障や誤動作
      が直接人命を脅かしあるいは人体に危害を及ぼすおそれのあるような機器・システムや特に高度な品質・信頼性が要求される機器・システムでの使用を意図し
　　て設計、製造されたものではありません（弊社が自動車用と指定する製品を自動車に使用する場合を除きます）。これらの用途に利用されることをご検討の際

      には、必ず事前に弊社営業窓口へご照会ください。なお、上記用途に使用されたことにより発生した損害等について弊社はその責任を負いかねますのでご了承
　　願います。

８．  第７項にかかわらず、本資料に記載された製品は、下記の用途には使用しないでください。これらの用途に使用されたことにより発生した損害等につきまして
      は、弊社は一切の責任を負いません。
　　　  １）生命維持装置。
　　　  ２）人体に埋め込み使用するもの。
　　　  ３）治療行為（患部切り出し、薬剤投与等）を行うもの。
　　　  ４）その他、直接人命に影響を与えるもの。
９．  本資料に記載された製品のご使用につき、特に最大定格、動作電源電圧範囲、放熱特性、実装条件およびその他諸条件につきましては、弊社保証範囲内でご使
　　用ください。弊社保証値を越えて製品をご使用された場合の故障および事故につきましては、弊社はその責任を負いません。

１０．弊社は製品の品質および信頼性の向上に努めておりますが、特に半導体製品はある確率で故障が発生したり、使用条件によっては誤動作したりする場合があり 
      ます。弊社製品の故障または誤動作が生じた場合も人身事故、火災事故、社会的損害などを生じさせないよう、お客様の責任において冗長設計、延焼対策
      設計、誤動作防止設計などの安全設計（含むハードウェアおよびソフトウェア）およびエージング処理等、機器またはシステムとしての出荷保証をお願いいた
　　します。特にマイコンソフトウェアは、単独での検証は困難なため、お客様が製造された最終の機器・システムとしての安全検証をお願いいたします。

１１．本資料に記載の製品は、これを搭載した製品から剥がれた場合、幼児が口に入れて誤飲する等の事故の危険性があります。お客様の製品への実装後に容易に本 
      製品が剥がれることがなきよう、お客様の責任において十分な安全設計をお願いします。お客様の製品から剥がれた場合の事故につきましては、弊社はその責
      任を負いません。
１２．本資料の全部または一部を弊社の文書による事前の承諾なしに転載または複製することを固くお断りいたします。
１３．本資料に関する詳細についてのお問い合わせ、その他お気付きの点等がございましたら弊社営業窓口までご照会ください。
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※営業お問い合わせ窓口の住所・電話番号は変更になることがあります。最新情報につきましては、弊社ホームページをご覧ください。
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