
 

お客様各位 

 

カタログ等資料中の旧社名の扱いについて 

 

2010 年 4 月 1 日を以って NEC エレクトロニクス株式会社及び株式会社ルネサステクノロジ

が合併し、両社の全ての事業が当社に承継されております。従いまして、本資料中には旧社

名での表記が残っておりますが、当社の資料として有効ですので、ご理解の程宜しくお願い

申し上げます。 

 

ルネサスエレクトロニクス ホームページ（http://www.renesas.com） 

 

 

 

 

2010 年 4 月 1 日 

ルネサスエレクトロニクス株式会社 

 

 

 

 

 

【発行】ルネサスエレクトロニクス株式会社（http://www.renesas.com） 

【問い合わせ先】http://japan.renesas.com/inquiry 

 



ご注意書き 

 

1. 本資料に記載されている内容は本資料発行時点のものであり、予告なく変更することがあります。当社製品

のご購入およびご使用にあたりましては、事前に当社営業窓口で最新の情報をご確認いただきますとともに、

当社ホームページなどを通じて公開される情報に常にご注意ください。 
2. 本資料に記載された当社製品および技術情報の使用に関連し発生した第三者の特許権、著作権その他の知的

財産権の侵害等に関し、当社は、一切その責任を負いません。当社は、本資料に基づき当社または第三者の

特許権、著作権その他の知的財産権を何ら許諾するものではありません。 
3. 当社製品を改造、改変、複製等しないでください。 
4. 本資料に記載された回路、ソフトウェアおよびこれらに関連する情報は、半導体製品の動作例、応用例を説

明するものです。お客様の機器の設計において、回路、ソフトウェアおよびこれらに関連する情報を使用す

る場合には、お客様の責任において行ってください。これらの使用に起因しお客様または第三者に生じた損

害に関し、当社は、一切その責任を負いません。 
5. 輸出に際しては、「外国為替及び外国貿易法」その他輸出関連法令を遵守し、かかる法令の定めるところに

より必要な手続を行ってください。本資料に記載されている当社製品および技術を大量破壊兵器の開発等の

目的、軍事利用の目的その他軍事用途の目的で使用しないでください。また、当社製品および技術を国内外

の法令および規則により製造・使用・販売を禁止されている機器に使用することができません。 
6. 本資料に記載されている情報は、正確を期すため慎重に作成したものですが、誤りがないことを保証するも

のではありません。万一、本資料に記載されている情報の誤りに起因する損害がお客様に生じた場合におい

ても、当社は、一切その責任を負いません。 
7. 当社は、当社製品の品質水準を「標準水準」、「高品質水準」および「特定水準」に分類しております。また、

各品質水準は、以下に示す用途に製品が使われることを意図しておりますので、当社製品の品質水準をご確

認ください。お客様は、当社の文書による事前の承諾を得ることなく、「特定水準」に分類された用途に当

社製品を使用することができません。また、お客様は、当社の文書による事前の承諾を得ることなく、意図

されていない用途に当社製品を使用することができません。当社の文書による事前の承諾を得ることなく、

「特定水準」に分類された用途または意図されていない用途に当社製品を使用したことによりお客様または

第三者に生じた損害等に関し、当社は、一切その責任を負いません。なお、当社製品のデータ・シート、デ

ータ・ブック等の資料で特に品質水準の表示がない場合は、標準水準製品であることを表します。 
標準水準： コンピュータ、OA 機器、通信機器、計測機器、AV 機器、家電、工作機械、パーソナル機器、

産業用ロボット 
高品質水準： 輸送機器（自動車、電車、船舶等）、交通用信号機器、防災・防犯装置、各種安全装置、生命

維持を目的として設計されていない医療機器（厚生労働省定義の管理医療機器に相当） 
特定水準： 航空機器、航空宇宙機器、海底中継機器、原子力制御システム、生命維持のための医療機器（生

命維持装置、人体に埋め込み使用するもの、治療行為（患部切り出し等）を行うもの、その他

直接人命に影響を与えるもの）（厚生労働省定義の高度管理医療機器に相当）またはシステム

等 
8. 本資料に記載された当社製品のご使用につき、特に、最大定格、動作電源電圧範囲、放熱特性、実装条件そ

の他諸条件につきましては、当社保証範囲内でご使用ください。当社保証範囲を超えて当社製品をご使用さ

れた場合の故障および事故につきましては、当社は、一切その責任を負いません。 
9. 当社は、当社製品の品質および信頼性の向上に努めておりますが、半導体製品はある確率で故障が発生した

り、使用条件によっては誤動作したりする場合があります。また、当社製品は耐放射線設計については行っ

ておりません。当社製品の故障または誤動作が生じた場合も、人身事故、火災事故、社会的損害などを生じ

させないようお客様の責任において冗長設計、延焼対策設計、誤動作防止設計等の安全設計およびエージン

グ処理等、機器またはシステムとしての出荷保証をお願いいたします。特に、マイコンソフトウェアは、単

独での検証は困難なため、お客様が製造された最終の機器・システムとしての安全検証をお願いいたします。 
10. 当社製品の環境適合性等、詳細につきましては製品個別に必ず当社営業窓口までお問合せください。ご使用

に際しては、特定の物質の含有･使用を規制する RoHS 指令等、適用される環境関連法令を十分調査のうえ、

かかる法令に適合するようご使用ください。お客様がかかる法令を遵守しないことにより生じた損害に関し

て、当社は、一切その責任を負いません。 
11. 本資料の全部または一部を当社の文書による事前の承諾を得ることなく転載または複製することを固くお

断りいたします。 
12. 本資料に関する詳細についてのお問い合わせその他お気付きの点等がございましたら当社営業窓口までご

照会ください。 
 
注 1. 本資料において使用されている「当社」とは、ルネサスエレクトロニクス株式会社およびルネサスエレク

トロニクス株式会社がその総株主の議決権の過半数を直接または間接に保有する会社をいいます。 
注 2. 本資料において使用されている「当社製品」とは、注 1 において定義された当社の開発、製造製品をいい

ます。 
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ご注意ご注意ご注意ご注意    

本ソフトウェアはあくまで参考用のソフ

ん。本ソフトウェアを使用する場合、お客

にお願いいたします。 

 
 

使用使用使用使用
ソフトウェアＩＩＣＢｕｓ・ドライバソフトソフトウェアＩＩＣＢｕｓ・ドライバソフトソフトウェアＩＩＣＢｕｓ・ドライバソフトソフトウェアＩＩＣＢｕｓ・ドライバソフト    

法説明書（法説明書（法説明書（法説明書（uPD780078uPD780078uPD780078uPD780078））））    
NEC Corporation  
    April 2002 

トであり、当社がこの動作を保証するものではありませ

様のセット上で十分な評価の上ご使用いただきますよう
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１． 概要 
 
 このドキュメントは、ＮＥＣ製マイコン７８Ｋ／０シリーズ上で動作するソフトウェアＩＩＣのドライバソフトの仕様説明と、その開発環

境の仕様について示したものです。 
  （※ 本サンプル・プログラムのハードウェアはｕＰＤ７８００７８を対象としています） 
 ＩＩＣの通信相手としてＥＥＰＲＯＭ（Ｍｉｃｒｏｃｈｉｐ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ社製２４ＬＣＯ４Ｂ）を想定しています。 
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２． ソフトウェア構成 
 
  本章では、サンプルプログラム＆ドライバソフトに関するファイル構成、使用リソースについて示します。 
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２．１ ファイル構成 
 

本ソフトウェアは、以下のファイルで構成されます。 
 
 

ファイル名 機能 種別 
ＩＩＣ．ＡＳＭ 
 

ソフトウェアＩＩＣＢｕｓの通信処理 
 
  ［モジュール］ 
    データ書き込み処理（ＳＰＲＯＭＷＲ） 
    データ読み出し処理（ＳＰＲＯＭＲＤＭＲＤ） 
    データ・シーケンス読み出し処理 
                 （ＳＰＲＯＭＳＥＱＲＤ） 
    ＩＩＣ８ｂｉｔ出力処理（ＳＩＩＣＯ８） 
    ＩＩＣ８ｂｉｔ入力処理（ＳＩＩＣＩ８） 
    スタート・コンディション出力処理（ＳＳＴＲＴＯＵＴ） 
    ストップ・コンディション出力処理（ＳＳＴＯＰＯＵＴ） 
    ＩＩＣＢｕｓ関連初期化処理 
 

ソース・ファイル 
（ユーザ向け） 

ＩＩＣＭＡＩＮ．ＡＳＭ 
 

ソフトウェアＩＩＣＢｕｓサンプル・プログラムメイン処理 
 
  ［モジュール］ 
    サンプルプログラムＭＡＩＮ処理（ＭＭＡＩＮ） 
 

ソース・ファイル 
（デバック向け） 

ＩＩＣＲＳＴ．ＡＳＭ 
 

ＩＩＣＢｕｓ関連以外のハードウェア初期化処理 
 
  ［モジュール］ 
    ハードウェア初期化処理（ＩＲＥＳＴＡＲＴ） 
 

ソース・ファイル 
（デバック向け） 
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２．２ 使用リソース 
 
      本ソフトウェアでは、uＰＤ７８００７８の以下のリソースを使用します。 

 
 

リソース 内容 備考 
ＩＩＣＢｕｓ関連 ０ｂｙｔｅ ＲＡＭ 
メイン処理関連 ３６ｂｙｔｅ 

仕様により増減 

ＩＩＣＢｕｓ関連 約３６５ｂｙｔｅ 
メイン処理関連 約７９ｂｙｔｅ 

ＲＯＭ 

ＳＦＲ初期化関連 約２３６ｂｙｔｅ 

アセンブル条件に

よって多少増減し

ます。 
ＩＩＣＢｕｓ関連ハードウェア ＩＩＣＢｕｓ通信  

ＰＯＲＴ０ 未使用  
ＰＯＲＴ１ 未使用  
ＰＯＲＴ２ デバック用ＩＩＣＢｕｓ転送ＰＯＲＴ Ｐ２０、Ｐ２１使用 
ＰＯＲＴ３ 未使用  
ＰＯＲＴ４ 未使用  
ＰＯＲＴ５ 未使用  
ＰＯＲＴ６ 未使用  

Ｉ／Ｏ ＰＯＲＴ 

ＰＯＲＴ７ 未使用  
割込み 未使用  
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２．３ システムブロック図 
 

サンプルプログラムの、システムブロック図を以下に示します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ｕＰＤ７８００７８ 

８．３８ＭＨｚ 
発振子 

２４ＬＣ０４Ｂ／０８Ｂ ２（Ｐ２０・Ｐ２１）

２ 
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２．４ ＰＯＲＴ割付表 
 
μＰＤ７８００７８（ＱＦＰ） 

PIN 機能名称 I/O ACT INIT STBY 機能 備考 

1 P50/A8 O － L － 未使用  

2 P51/A9 O － L － 未使用     

3 P52/A10 O － L － 未使用  

4 P53/A11 O － L － 未使用  

5 P54/A12 O － L － 未使用  

6 P55/A13 O － L － 未使用  

7 P56/A14 O － L － 未使用  

8 P57/A15 O － L － 未使用  

9 VSS0 － － － － ＧＮＤ  

10 VDD0 － － － － 電源＋５Ｖ  

11 P30 O － L － 未使用  

12 P31 O － L － 未使用  

13 P32 O － L － 未使用  

14 P33 O － L － 未使用  

15 P34/SI3/TxD2 O － L － 未使用  

16 P35/SO3/RxD2 O － L － 未使用  

17 P36/SCK3/ASCK2 O － L － 未使用  

18 P20/SI1 O － L － ＩＩＣＢｕｓ転送（ＳＣＬ ＰＯＲＴ）  

19 P21/SO1 O － L － ＩＩＣＢｕｓ転送（ＳＤＴ ＰＯＲＴ）  

20 P22/SCK1 O － L － 未使用  

21 P23/RxD0 O － L － 未使用  

22 P24/TxD0 O － L － 未使用  

23 P25/ASCK0 O － L － 未使用  

24 VDD1 － － － － 電源＋５Ｖ  

25 AVSS － － － － ＧＮＤ  

26 P17/ANI7 Ｉ － － － 未使用 入力専用 

27 P16/ANI6 Ｉ － － － 未使用 入力専用 

28 P15/ANI5 Ｉ － － － 未使用 入力専用 
29 P14/ANI4 Ｉ － － － 未使用 入力専用 
30 P13/ANI3 Ｉ － － － 未使用 入力専用 
31 P12/ANI2 Ｉ － － － 未使用 入力専用 
32 P11/ANI1 Ｉ － － － 未使用 入力専用 
33 P10/ANI0 Ｉ － － － 未使用 入力専用 
34 AVREF Ｉ － － － 電源＋５Ｖ  

35 P80/SS1 O － L － 未使用  

36 RESET － － － － リセット入力  

37 XT2 － － － － 未使用  

38 XT1 － － － － 未使用  

39 IC(VPP) － － － － ＧＮＤ  

40 X2 － － － － システム・クロック（８．３８ＭＨｚ）  

41 X1 I － － － システム・クロック（８．３８ＭＨｚ）  

 

※ＩＩＣＢｕｓ転送で使用するＰＯＲＴは、出来るならＮ―ｃｈＰＯＲＴを優先させて下さい。 
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PIN 機能名称 I/O ACT INIT STBY 機能 備考 

42 VSS1 － － － － ＧＮＤ  

43 P00/INTP0 O － L － 未使用  

44 P01/INTP1 O － L － 未使用  

45 P02/INTP2 O － L － 未使用  

46 P03/INTP3/ADTRG O － L － 未使用  

47 P70/TI000/TO00 O － L － 未使用  

48 P71/TI010 O － L － 未使用  

49 P72/TI50/TO50 O － L － 未使用  

50 P73/TI51/TO51 O － L － 未使用  

51 P74/PCL/TI011 O － L － 未使用  

52 P75/BUZ/TIOO1/TOP01 O － L － 未使用  

53 P64/RD O － L － 未使用  

54 P65/WR O － L － 未使用  

55 P66/WAIT O － L － 未使用  

56 P67/ASTB O － L － 未使用  

57 P40/AD0 O － L － 未使用  

58 P41/AD1 O － L － 未使用  

59 P42/AD2 O － L － 未使用  

60 P43/AD3 O － L － 未使用  

61 P44/AD4 O － L － 未使用  

62 P45/AD5 O － L － 未使用  

63 P46/AD6 O － L － 未使用  

64 P47/AD7 O － L － 未使用  
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以下にＩＩＣのバスコンディションのタイミングを示します。 

 
３．１．１ ＳＴＡＲＴコンディション 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
３．１．２ ＳＴＯＰコンディション 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
３．１．３ データ・リード 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ＳＣＬ 

ＳＤＡ 

4μs 
以上 

3μs 

ＳＣＬ 

ＳＤＡ 

1.7μs 

ＳＣＬ 

ＳＤＡ 

1.3μs 

デ
タ

ータ入力 
イミング 
NEC Corporation  
8                               April 2002 

2.3μs 2.6μs 
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３．１．４ データライト 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
３．２ ＥＥＰＲＯＭコマンド 
 

本プログラムが対象とするＥＥＰＲＯＭのコマンドを示します。 
 
 

３．２．１ データライト 
 

スタート 

ビット 

ライトコマンド 

(0AEH) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

アドレス

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

データ 

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

データ 

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

ストップ 

ビット 

 
 
 
 
 
 

３．２．２ ランダムリード 
 

スタート 

ビット 

ライトコマンド 

(0AEH) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

アドレス

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

スタート 

ビット 

リード 

コマンド 

(0AFH) 

Ａ
Ｃ
Ｋ 

データ 

(8ｂｉｔ) 

Ｎ
Ａ
Ｋ 

ストップ 

ビット 

 
 
 
 
 
 

３．２．３ シーケンシャルリード 
 

スタート 

ビット 

ライトコマンド 

(0AEH) 

Ａ
Ｃ
Ｋ

アドレス 

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ

スタート

ビット 

リード 

コマンド

(0AFH) 

Ａ
Ｃ
Ｋ

データ

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ

データ 

(8ｂｉｔ) 

Ａ
Ｃ
Ｋ

データ 

(8ｂｉｔ) 

Ｎ
Ａ
Ｋ

ストップ 

ビット 

 
 
 
 

ＳＣＬ 

ＳＤＡ 

1.7μs 2.4μs 2.6μs 

1～16 

1～255 
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４． ソフトウェアＩＩＣＢｕｓ関連の関数 
 

本章では、ソフトウェアＩＩＣＢｕｓ処理で使用されている関数について示します。 
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４．１ ソフトウェアＩＩＣＢｕｓ関数一覧 
 
 以下にソフトウェアＩＩＣＢｕｓで使用されている関数の一覧を示します。 
 

 名前 機能 
ＳＰＲＯＭＷＲ ＥＥＰＲＯＭ書き込み処理 
ＳＰＲＯＭＲＤＭＲＤ ＥＥＰＲＯＭ読み出し(１Ｂｉｔｅ)処理 
ＳＰＲＯＭＳＥＤＲＤ ＥＥＰＲＯＭ読み出し（連続アドレス）処理 

ユーザ向け関数 

ＳＩＩＣＩＮＩ ＥＥＰＲＯＭアクセス初期化処理 
ＳＳＴＲＴＯＵＴ ＳＴＡＲＴコンディション出力処理 
ＳＩＩＣＯ８ ＩＩＣ８ｂｉｔ出力処理 
ＳＳＴＯＰＯＵＴ ＳＴＯＰコンディション出力処理 
ＳＩＩＣＩ８ ＩＩＣ８ｂｉｔ入力処理 

内部関数 

ＳＡＣＫＮＡＫ ＡＣＫ／ＮＡＫ出力処理 
ＩＲＥＳＴＡＲＴ ハードウェア初期化処理 サンプル用関数 

 ＭＭＡＩＮ サンプルプログラム・メイン処理 
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４．２ サブルーチン構成図 
 
 以下にサンプルプログラムのサブルーチンの構成を示します。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
   ※      の関数はサンプル用の関数です。 
 

ＩＲＥＳＴＡＲＴ ＳＩＩＣＩＮＩ 

ＭＭＡＩＮ ＳＳＴＲＴＯＵＴ 

ＳＩＩＣＯ８ 

ＳＳＴＯＰＯＵＴ 

ＳＳＴＲＴＯＵＴ 

ＳＩＩＣＯ８ 

ＳＩＩＣＩ８ 

ＳＡＣＫＮＡＫ 

ＳＳＴＯＰＯＵＴ 

ＳＳＴＲＴＯＵＴ 

ＳＩＩＣＯ８ 

ＳＩＩＣＩ８ 

ＳＡＣＫＮＡＫ 

ＳＳＴＯＰＯＵＴ 

ＳＰＲＯＭＷＲ 

ＳＰＲＯＭＲＤＭＲＤ 

ＳＰＲＯＭＳＥＱＲＤ
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４．３ ソフトウェアＩＩＣＢｕｓのユーザ向け関数 
 
 以下にソフトウェアＩＩＣＢｕｓのユーザ向け関数（インターフェース関数）を示します。 
 

・ＳＰＲＯＭＷＲ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ ・書き込みアドレス（Ａｒｅｇ） 

・書き込みデータ・バイト数（Ｘｒｅｇ） 
・書き込みデータ・バッファ・アドレス（ＨＬｒｅｇ） 

 

ＯＵＴＰＵＴ ・バス・ビジー／ＮＡＣＫ（ＣＹ） 
０：バス未動作 ｏｒ ＡＣＫ 
１：バス動作中 ｏｒ ＮＡＣＫ 

 

説明 複数データの書き込みを行う処理です。 
上位モジュールによって設定された引数をもとに書き込み処理を行います。 
Ａｒｅｇに設定されたアドレスに対して、［ＨＬｒｅｇ］に設定されたバッファ・アドレスに格

納されたデータを、Ｘｒｅｇに設定されたｂｙｔｅ分のデータを書き込みします。 
 
 

 

 
 

・ＳＰＲＯＭＲＤＭＲＤ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ ・読み出しアドレス（Ａｒｅｇ） 

・読み出しデータ・バッファ・アドレス（ＨＬｒｅｇ） 
 

ＯＵＴＰＵＴ ・読み出しデータ（［ＨＬｒｅｇ］） 
・バス・ビジー／ＮＡＣＫ（ＣＹ） 

０：バス未動作 
１：バス動作中 ｏｒ ＮＡＣＫ 

 

説明 １ｂｙｔｅデータの読み出しを行う処理です。 
 

 

 
 

・ＳＰＲＯＭＳＥＱＲＤ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ ・読み出しアドレス（Ａｒｅｇ） 

・読み出しデータ・バイト数（Ｘｒｅｇ） 
・読み出しデータ・バッファ・先頭アドレス（ＨＬｒｅｇ） 

 

ＯＵＴＰＵＴ ・読み出しデータ・バッファ（ＨＬｒｅｇは最終データの次のアドレスを示す） 
・バス・ビジー／ＮＡＣＫ（ＣＹ） 

０：バス未動作 
１：バス動作中 ｏｒ ＮＡＣＫ 

 

説明 複数のデータの読み出しを行う処理です。 
 

 

 
 

・ＳＩＮＩＩＩＣ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ なし  
ＯＵＴＰＵＴ ＰＭ２，Ｐ２  
説明 ＩＩＣバスラインを初期化（ＳＣＬ＝Ｈｉｇｈ，，ＳＤＡ＝Ｈｉｇｈ）します。 
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・ＳＡＣＫＮＡＫ 

 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ ＡＣＫ（０），ＮＡＫ（１） （ＣＹ）  
ＯＵＴＰＵＴ なし  
保証 ＡＸ，ＢＣ，ＤＥ，ＨＬ  
説明 ＡＣＫ／ＮＡＫをＩＩＣバスに出力します。 

 
 

 



ソフトウェアＩＩＣＢｕｓドライバソフト 使用法説明書 

NEC Corporation  
15                               April 2002 

４．４ ソフトウェアＩＩＣＢｕｓの内部関数 
 
 以下にソフトウェアＩＩＣＢｕｓの内部で使用される関数を示します。 
 

・ＳＩＩＣＯ８ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ 出力データ（Ａｒｅｇ）  
ＯＵＴＰＵＴ バス・ビジー／ＮＡＫ（ＣＹ）  
保証 ＤＥ  
説明 ＩＩＣバスへ８ｂｉｔデータを出力します。 

 
 

 
 

・ＳＩＩＣＩ８ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ なし  
ＯＵＴＰＵＴ 読み出しデータ（Ａｒｅｇ）  
保証 ＤＥ  
説明 ＩＩＣバスから８ｂｉｔのデータを入力します。 

 
 

 
 

・ＳＳＴＲＴＯＵＴ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ なし  
ＯＵＴＰＵＴ バス・ビジー（ＣＹ）  
保証 ＤＥ  
説明 ＳＴＡＲＴコンディションを出力する処理です。 

ＩＩＣバス（ＳＣＬ，ＳＤＡ）をﾁｪｯｸし，いずれもＨｉｇｈであればＳＴＡＲＴビットを出力しま

す。 
ＳＣＬ，ＳＤＡのいずれか，もしくはいずれもＬＯＷであればバス・ビジーとしてＣＹに１

をセットしリターンします。 
 

 

 
 

・ＳＳＴＯＰＯＵＴ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ なし  
ＯＵＴＰＵＴ なし  
保証 ＤＥ  
説明 ＳＴＯＰコンディションを出力する処理です。 
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４．５ サンプルプログラム用の関数 
 
 以下にサンプルプログラム用に作成した関数を示します。 
 

・ＩＲＥＳＴＡＲＴ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ なし  
ＯＵＴＰＵＴ なし  
説明 サンプルプログラムのハードウェア初期化処理です。 

ハードウェアに関する設定を行っています。 
この関数を実行した後、メイン処理へ移行します。 
 

 

 
 

・ＭＭＡＩＮ 
 内容 備考 
ＩＮＰＵＴ なし  
ＯＵＴＰＵＴ なし  
説明 サンプルプログラムのメイン処理です。 

ＥＥＰＲＯＭアクセスルーチンを使用してＥＥＰＲＯＭの全アドレスに定数を書き込み

ます。 
その後読み出しを行い，書き込んだ値を比較します。 
全アドレス読み出し終了後，自己ループします。 
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５． ソフトウェアＩＩＣＢｕｓ関連の変数 
 

本章では、ソフトウェアＩＩＣＢｕｓで使用されている変数について示します。 
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５．１ ソフトウェアＩＩＣ変数一覧 
 
 以下にソフトウェアＩＩＣで使用されている変数の一覧を示します。 
 
 
 名前 機能 サイズ 備考 

ＲＩＩＣＷＲＢＵＦＦ ＥＥＰＲＯＭ ＷＲＩＴＥ データ・バッファ １６ｂｙｔｅ  
ＲＩＩＣＲＤＢＵＦＦ ＥＥＰＲＯＭ ＲＥＡＤ データ・バッファ １６ｂｙｔｅ  
ＲＥＥＰＡＤＲ ＥＥＰＲＯＭ アドレス １ｂｙｔｅ  
ＲＷＲＤＡＴＣＮＴ ＥＥＰＲＯＭ ＷＲＩＴＥ データ長 １ｂｙｔｅ  
ＲＲＤＤＡＴＣＮＴ ＥＥＰＲＯＭ ＲＥＡＤ データ長 １ｂｙｔｅ  

サンプル用 
変数 

ＲＷＲＤＡＴＶＡＬ ＥＥＰＲＯＭ ＷＲＩＴＥ データ １ｂｙｔｅ  
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５．２ ソフトウェアＩＩＣのサンプルプログラム用の変数 
 
 以下にサンプルプログラム用に作成した変数を示します。 
 

・ＲＩＩＣＷＲＢＵＦＦ 
 内容 備考 
内容説明 ＥＥＰＲＯＭ ＷＲＩＴＥ データバッファです。 

アプリケーション側で問題がなければＲＥＡＤと兼用することもできます。 
 

 

サイズ １６Ｂｙｔｅ  
初期値 ＡＬＬ ０Ｈ  
シンボル定義 なし  
格納される値 ０～０ＦＦＨ  

 
 

・ＲＩＩＣＲＤＢＵＦＦ 
 内容 備考 
内容説明 ＥＥＰＲＯＭ ＲＥＡＤ データバッファです。 

アプリケーション側で問題がなければＷＲＩＴＥと兼用することもできます。 
 

 

サイズ １６Ｂｙｔｅ  
初期値 ＡＬＬ ０Ｈ  
シンボル定義 ０～０ＦＦＨ  

 
 

・ＲＥＥＰＡＤＲ 
 内容 備考 
内容説明 現在アクセスしているＥＥＰＲＯＭのアドレスを格納しています。 

 
 

サイズ １Ｂｙｔｅ  
初期値 ００Ｈ  
シンボル定義 ＣＥＥＰ＿ＡＤＲ（０）：ＥＥＰＲＯＭアドレス０番地  
格納される値 ００Ｈ～０ＦＦＨ  

 
 

・ＲＷＲＤＡＴＣＮＴ 
 内容 備考 
内容説明 一度にＥＥＰＲＯＭに書き込むデータ数を格納します。 

 
 

サイズ １Ｂｙｔｅ  
初期値 ０８Ｈ  
シンボル定義 ＣＷＲＤＡＴＡ＿ＮＵＭ（８）：一度にＥＥＰＲＯＭに書き込むデータ数  
格納される値 ０８Ｈ  

 
 

・ＲＲＤＤＡＴＣＮＴ 
 内容 備考 
内容説明 一度にＥＥＰＲＯＭから読み出すデータ数を格納します。 

 
 

サイズ １Ｂｙｔｅ  
初期値 ０８Ｈ  
シンボル定義 ＣＲＤＤＡＴＡ＿ＮＵＭ（８）：一度にＥＥＰＲＯＭから読み出すデータ数  
格納される値 ０８Ｈ  
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・ＲＷＲＤＡＴＶＡＬ 

 内容 備考 
内容説明 ＥＥＰＲＯＭに書き込む値を格納します。 

 
 

サイズ １Ｂｙｔｅ  
初期値 ０ＦＦＨ  
シンボル定義 なし  
格納される値 ００Ｈ～０ＦＦＨ  
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６． ユーザ向けＩ／Ｆの使用方・使用例 
 
  本章では、ユーザ向けＩ／Ｆ（ユーザ向け関数・変数）の使用方法と、使用例について示します。 
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以下にソフトウェアＩＩＣのユーザ向けＩ／Ｆ（ユーザ向け関数・変数）の使用方法と使用例を示します。 
 

・ＳＰＲＯＭＷＲ 
 

ＨＬレジスタに書き込むデータのアドレス（書き込みデータは参照のみですのでＲＯＭアドレスの指定も可）を設定します。 
Ｘレジスタに書き込むデータ長（Ｂｙｔｅ）を設定します。 
ＡレジスタにＥＥＰＲＯＭの書き込みアドレスを設定します。 
以上のレジスタを設定後本ルーチンをＣＡＬＬすることによりＥＥＰＲＯＭへの書き込みが行われます。 
ＲＥＴ後のＣＹの値が０の場合，ＥＥＰＲＯＭへの書き込みは正常終了したことを示します。 
 
 

・ＳＰＲＯＭＲＤＭＲＤ 
 
ＨＬレジスタに読み出したデータを格納するバッファのアドレスを設定します。 
Ａレジスタに読み出すＥＥＰＲＯＭのアドレスを設定します。 
以上のレジスタを設定後本ルーチンをＣＡＬＬすることによりＥＥＰＲＯＭから１Ｂｙｔｅのデータ読み出しが行われます。 
ＲＥＴ後のＣＹの値が０の場合，ＥＥＰＲＯＭからの読み出しが正常終了したことを示します。 
 
 

・ＳＰＲＯＭＳＥＱＲＤ 
 
ＨＬレジスタに読み出したデータを格納するバッファのアドレスを設定します。 
Ａレジスタに読み出すＥＥＰＲＯＭのアドレスを設定します。 
Ｘレジスタに読み出すデータ長（（Ｂｙｔｅ）を設定します。 
ＲＥＴ後のＣＹの値が０の場合，ＥＥＰＲＯＭからの読み出しが正常終了したことを示します。 
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７． ソフトウェアＩＩＣフローチャート 
 
  本章では、ソフトウェアＩＩＣのフローチャートを示します。 
 
 



ソフトウェアＩＩＣＢｕｓドライバソフト 使用法説明書 

24                      

SPROMWR 

スタック ← AX 

SSTRTOUT 

BUS BUSY ? 

NO 

A ← CCMDWR 

SIICO8 

YES 

NAK ? 

NO 

YES 

AX ← スタック 

 スタック ← AX 

SIICO8 

NAK? 

NO 

YES 

２ 

１ 

２ 

２ 

SPROMWR  １／２ 
書き込みデータ／アドレス 
一時保存 
NEC Corporation  
         April 2002 

IIC 入出力開始 

CY CHECK 
0：ACK 
1：BUS BUSY 

Constant 定義 
CCMDWR：10100000B 
（EEPROM WRITE COMMAND） 

WRITE COMMAND 出力 

書き込みデータアドレス(Ａ)復帰 

書き込みデータカウント(Ｘ)一時保存 

書き込みデータアドレス出力 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 
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２ 

１ 

BC ← スタック 書き込みデータカウント(C)復帰 

 スタック ← BC 

NAK ? 

NO 

YES 

 A ← ０ 

２ 

２ 

C を保証 

ACK ID セット 

AX ← スタック 

SSTOPOUT IIC 入出力終了 
(STOP コンディション出力) 

 CY ← A 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

RET 

SPROMWR  ２／２ 

SIICO8 
書き込みデータ出力 

A ← [HL] 

HL ← HL+1 

書き込みデータ→A 

書き込みデータアドレス更新 

A ← １ 

BC ← スタック 

C ← C－1 

書き込みデータカウント(C)復帰 

書き込み済みデータカウント 

C = ０？ 
全データ書き込み終了？ 

YES 

NO 



ソフトウェアＩＩＣＢｕｓドライバソフト 使用法説明書 

26                      

YES 

SPROMRDMRD 

 スタック ← AX 読み込みデータアドレス(A) 
一時保存 

SSTRTOUT 

BUS BUSY ? 

NO 

YES 

A ← CCMDWR 

SIICO8 

NAK ? 

NO 

AX ← スタック 

SIICO8 

NAK ? 

NO 

YES 

２ 

１ 

２ 

２ 

SPROMRDMRD １／２ 

AX ← スタック 
IIC 入出力開始 
(START コンディション出力) 
NEC Corporation  
         April 2002 

CY CHECK 
0：ACK 
1：BUS BUSY 

WRITE COMMAND 出力 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

 読み込みデータアドレス(A)復帰 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

読み込みデータアドレス出力 
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２ 

１ 

A ← CCMDRD 

SIICO8 
READ COMMAND 出力 

NAK ? 

NO 

YES CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

Constant 定義 
CCMDWR：10100000B 
（EEPROM WRITE COMMAND） 

SIICI8 
EEPROM データ入力 

[HL] ← A 
入力データ格納 

A ← 0 
ACK/NAK ID セット 
A：0 ACK 
A：1 NAK A ← 1 

２ 

２ 

SSTOPOUT ICC 入出力終了 

CY ← A 

SPROMRDMRD ２／２ 

CY ← １ 

SACKNAK 

SSTRTOUT 

BUS BUSY ? 

NO 

YES 

START コンディション出力 

RET 
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YES 

SPROMSEQRD 

 スタック ← AX 読み込みデータアドレス(A) 
一時保存 

SSTRTOUT 

BUS BUSY ? 

NO 

YES 

A ← CCMDWR 

SIICO8 

NAK ? 

NO 

AX ← スタック 

SIICO8 

NAK ? 

NO 

YES 

２ 

１ 

２ 

２ 

SPROMSEQRD １／２ 

スタック ← AX 
IIC 入出力開始 
(START コンディション出力) 
NEC Corporation  
          April 2002 

CY CHECK 
0：ACK 
1：BUS BUSY 

WRITE COMMAND 出力 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

 読み込みアドレス(A)復帰 

CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

読み込みアドレス出力 
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２ 

１ 

A ← CCMDRD 

SIICO8 READ COMMAND 出力 

NAK ? 

NO 

YES CY CHECK 
0：ACK 
1：NAK 

Constant 定義 
CCMDWR：10100000B 
（EEPROM WRITE COMMAND） 

SIICI8 EEPROM データ入力 

[HL] ← A 入力データ格納 

A ← 0 

ACK/NAK ID セット 
A：0 ACK 
A：1 NAK 

A ← 1 

２ 

２ 

AX ← スタック 

SSTOPOUT ICC 入出力終了 

CY ← A 

SPROMSEQRD ２／２ 

SACKNAK 

SSTRTOUT 

BUS BUSY ? 

NO 

YES 

START コンディション出力 

RET 

BC ← スタック 

スタック ← BC 

BC ← スタック 

C = 1 ? 

YES 

NO 

CY ← 1 CY ← 0 

C ← C－1 

C = 0 ? 

YES 

NO 



ソフトウェアＩＩＣＢｕｓドライバソフト 使用法説明書 

N
30                          

SIICO8 

 A、左 1bit ローテート

 SDA PORT ← CY 

 WAIT 

SCL PORT ← 入力ﾓー ﾄ゙ H 

 WAIT 

 SCL PORT ← L 

 WAIT 

C ＝ 0 ? 

YES 

NO 

 SCL PORT 入力モード 

 WAIT 

２ 

１ 

SIICO8  １／２ 

C ← ８ 
 

C ← C－1 

SDA  PORT入力モード 
SDA PORT：P31 
1bit データ出力 
SCL PORT：P30 
SCL = H 
SCL = L 
ACK チェックのため入力モードへ 
8bit カウンタ初期化 
SDA＝H 
EC Corporation  
     April 2002 
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２ 

１ 

 WAIT 

 CY ← SCL PORT ACK/NAK 取得 

 SCL PORT ← 0 

 WAIT 

SDA PORT LOW出力

RET 

SIICO8  ２／２ 

SCL PORT出力モード 
SCL = L 
EC Corporation  
     April 2002 
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SIICI8 

 WAIT 

 SCL PORT LOW出力 

 WAIT 

CY ← SDA PORT 

CY, A,左1bitローテート 

C ＝ 0? 

YES 

NO 

SCL PORT LOW 出力 

 WAIT 

２ 

１ 

SIICI8  １／２ 

C ← 8 

SDA  PORT入力モード 

8bit カウンタ初期化 

SCL  PORT入力モード 
 

C ← C － 1 
SCL ＝L 

 

1bit データ入力 
E

 

入力データ格納 
SCL = L 
SCL ＝H 
C Corporation  
     April 2002 
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２ 

１ 

 WAIT 

SDA  PORT  LOW出力モード 

RET 

SIICI8  ２／２ 
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SSTRTOUT 

SCL PORT 入力モード 

SDA  PORT 入力モード  

A ← IIC PORT 

A ← A AND 00000011B

Z = 0 ? 

NO 

YES 

A － 00000011B 

CY ← 1 

CY ← 0 

WAIT 

SCL  PORT LOW出力モード 

RET 

SSTRTOUT  １／１ 

SDA  PORT  LOW出力モード 
SCL = H 

 

SDA = H 

 

PORT 状態の読み取り 

 

SCL、SDA 以外のフィールドを 
マスク 
EC Corporation  
     April 2002 

BUS BUSY？ 

BUS 状態チェック 

BUS BUSY セット 

BUS NOT BUSY セット 
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SSTOPOUT 

 WAIT 

SDA   PORT  LOW出力 SDA = L 
 

 WAIT 

SCL  PORT 入力モード SCL = H 
 

 WAIT 

SDA   PORT 入力モード SDA = H 
 

RET 

SSTOTOUT  １／１ 
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SACKNAK 

SDA PORT ← CY 

WAIT 

ACK／NAK 出力 

RET 

SACKNAK 

SCL 入力モード 

WAIT 

SCL LOW 出力 

SCL＝H 



ソフトウェアＩＩＣＢｕｓドライバソフト 使用法説明書 

N
37                          

 
 

SINIIIC 

 PM3 ← 11111111B 

 P3 ← 00000011B 

RET 

SINIIIC  １／１ 
P3 ポートモード設定 
ICC P30、P31 使用 
EC Corporation  
     April 2002 
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