
 

お客様各位 

 

カタログ等資料中の旧社名の扱いについて 

 

2010 年 4 月 1 日を以って NEC エレクトロニクス株式会社及び株式会社ルネサステクノロジ

が合併し、両社の全ての事業が当社に承継されております。従いまして、本資料中には旧社

名での表記が残っておりますが、当社の資料として有効ですので、ご理解の程宜しくお願い

申し上げます。 

 

ルネサスエレクトロニクス ホームページ（http://www.renesas.com） 

 

 

 

 

2010 年 4 月 1 日 

ルネサスエレクトロニクス株式会社 

 

 

 

 

 

【発行】ルネサスエレクトロニクス株式会社（http://www.renesas.com） 

【問い合わせ先】http://japan.renesas.com/inquiry 
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3851グループユーザーズマニュアル
の追加情報（REV.A）

M380-34-9812

1998年7月発行の「3851グループユーザーズマニュアル」（印刷番号：
HU-087A）に、一部内容の訂正がありましたので、お知らせいたします。
訂正内容は添付資料の正誤表（REV.A）を参照してください。

以上

添付：「3851グループユーザーズマニュアル」
正誤表（REV.A）............................................ページ 2/10～ 10/10
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また、内蔵されているプルアップ又はプルダウン抵
抗を使用する場合は、電流値のばらつきに注意して下
さい。
・入力ポートに設定している場合：入力レベルを固定
する。
・出力ポートに設定している場合：外部に電流が流出
しないようにする。

2-4 11行目 ※　すべて削除。

内蔵プルアップ/プルダウン抵抗が選択可能なポートで
は、内蔵プルアップ/プルダウン抵抗を使用することも
できます。

2-5 7行目
12行目

※　すべて削除。

2-13
2-15
2-20

図2.2.10
図2.2.14
図2.2.20 1/16

固定

1/16

タイマXカウント
ソース選択ビット

2-13
2-15

図2.2.11
図2.2.15

0TCSS
b7 b0

※　タイマXYモードレジスタの上に追記。

タイマカウントソース設定レジスタ(2816番地)

タイマXカウント
ソース：f(XIN)/16

TM  （2316番地） XXXX10002
IREQ1 （3C16番地）,bit6 0 
ICON1 （3E16番地）,bit6 1 
 …
TCSS  （2816番地）,bit0 0
PREX  （2416番地） 256－1

TM  （2316番地） XXXX10002
ICON1 （3E16番地）,bit6 1 
 …
PREX  （2416番地）  256－1

2-14 図2.2.12
左上

メイン処理
…
〈時計設定終了処理〉（注1）
TM （2316番地）,bit3 1
PREX （2416番地） 256－1
TX （2516番地） 256－1
IREQ1 （3C16番地）,bit6 0
TM （2316番地）,bit3 0

メイン処理
…
〈時計設定終了処理〉（注1）
PREX （2416番地） 256－1
TX （2516番地） 256－1
IREQ1 （3C16番地）,bit6 0

2-14 図2.2.12
左中

・タイマX：タイマモード
・タイマX割り込み要求ビットクリア
・タイマX割り込み：許可
・タイマXカウントソース：f(XIN/16）

・タイマX：タイマモード
・タイマX割り込み：許可

2-14 図2.2.12
右上

2-16 図2.2.15 ※　最下端に追記。

0ICON1
b7 b0
割り込み制御レジスタ1(3E16番地)

タイマX割り込み禁止

2-16 図2.2.16
左上

4

P2D （0516番地） 1×××××××2

 …
TCSS （2816番地）,bit0 0
ICON1 （3E16番地）,bit6 0

P2D （0516番地） 1×××××××2

 …
ICON1 （3E16番地）,bit6 0
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TY （2716番地） 256－1
ICON1 （3E16番地）,bit7 0
ICON2 （3F16番地）,bit0 1

TY （2716番地） 256－1
ICON2 （3F16番地）,bit0 1

2-19 図2.2.19
左上

・タイマ1割り込みが2msごとに発生するように分周比
を設定
・タイマY割り込み禁止
・タイマ1割り込み：許可

・タイマ1割り込みが2msごとに発生するように分周
比を設定

・タイマ1割り込み：許可

2-19 図2.2.19
右上

1ICON2
b7 b0
割り込み制御レジスタ2(3F16番地)

CNTR0割り込み：許可

0IREQ2
b7 b0
割り込み要求レジスタ2(3D16番地)

CNTR0割り込み要求

（“H”レベルの入力が終了すると、“1”になる）

1ICON2
b7 b0
割り込み制御レジスタ2(3F16番地)

CNTR0割り込み：許可

0IREQ2
b7 b0
割り込み要求レジスタ2(3D16番地)

CNTR0割り込み要求

（“H”レベルの入力が終了すると、“1”になる）

2-21 図2.2.21
下

●タイマ12カウントソース選択ビット及びタイマXカ
ウントソース選択ビット、タイマYカウントソース
選択ビットにより…

●タイマ12カウントソースビット及びタイマXカウン
トソースビット、タイマYカウントソースビットに
より…

2-23 3行目

b0b1b2b3b4b5b6b7

…
…（中略）
…

0
b0b1b2b3b4b5b6b7

…
…（中略）
…

このビットは“0”に固定してください。
これらのビットには何も配置されていません。
書き込み不可で、読み出した場合、その内容は
“0”です。

4
5
6

7

これらのビットには何も配置されていません。
書き込み不可で、読み出した場合、その内容は
“0”です。

4
5
6

7

2-27 図2.3.7

①送信のみ行う場合
（SIN端子は入出力ポートとして使用）

①送信のみ行う場合
（RxD端子は入出力ポートとして使用）

2-29 図2.3.10

D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7

SCLK

TxD D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D0 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7

SCLK

TxD

※　D7の表記変更。

同一の仕様で、シリアルI/Oを使用した例を示し
ます。

※　一文削除。

2-32 図2.3.14

2-37 4行目

割り込み制御レジスタ2（3E16番地）
…
割り込み要求レジスタ2（3C16番地）

2-38 図2.3.21 割り込み制御レジスタ2（3F16番地）
…
割り込み要求レジスタ2（3D16番地）

レジスタ1のビット3＝“1”）、データを書き込む レジスタ2のビット3＝“1”）、データを書き込む2-38 図2.3.22

5



3
 
8

 
5

 
1

 
グ

 
ル

 
ー

 
プ

 
和

 
文

 
ユ

 
ー

 
ザ

 
ー

 
ズ

 
マ

 
ニ

 
ュ

 
ア

 
ル

 
（

 
H

 
U

 
-

 
0

 
8

 
7

 
A

 
 

 
)

正

 

誤

 

表

 

（

 

R

 

e

 

v

 

.

 

A

 

）

ペ
 
ー

 
ジ 位
 

　
 

置 誤 正

（
 
　

 
　

 
／

 
　

 
　

 
）

N
 

o
 

.
 

 
 

M
 

3
 

8
 

0
 

-
 

3
 

4
 

-
 

9
 

8
 

1
 

2

1
 
0

P
 
4

 
（

 
0

 
A1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 1

I
 
C
 
O

 
N

 
1 （

 
3

 
E1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 0

P

 

4 （

 

0

 

A1

 

6番

 

地

 

）

 

,

 

b

 

i

 

t

 

3 1
P

 

4

 

D （

 

0

 

B1

 

6番

 

地

 

） ×

 

×

 

×

 

×

 

1

 

×

 

×

 

×2

…

P
 
4

 
（

 
0

 
A1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 0

I
 
R
 
E

 
Q

 
2

 
（

 
3

 
C1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 0

T
 
B

 
/

 
R

 
B

 
（

 
1

 
81

 
6番

 
地

 
） 送

 
信

 
デ

 
ー

 
タ

I
 
R
 
E

 
Q

 
2

 
（

 
3

 
C1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3

 
 

 
?

デ
 
ー

 
タ

 
送

 
信

 
終

 
了

 
？

P
 
4

 
（0

 
81

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 1

I
 
C
 
O

 
N

 
2 （3

 
F1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 0

P

 

4 （0

 

81

 

6番

 

地

 

）

 

,

 

b

 

i

 

t

 

3 1
P

 

4

 

D （0

 

91

 

6番

 

地

 

） ×

 

×

 

×

 

×

 

1

 

×

 

×

 

×2

…

P
 
4

 
（0

 
81

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 0

I
 
R
 
E

 
Q

 
2

 
（3

 
D1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3 0

T
 
B

 
/

 
R

 
B

 
（

 
1

 
81

 
6番

 
地

 
） 送

 
信

 
デ

 
ー

 
タ

I
 
R
 
E

 
Q

 
2

 
（3

 
D1

 
6番

 
地

 
）

 
,

 
b

 
i

 
t

 
3

 
 

 
?

デ
 
ー

 
タ

 
送

 
信

 
終

 
了

 
？

2
 
-
 
3
 
9 図

 
2
 
.

 
3

 
.

 
2

 
3

（
 
8

 
）

 
送

 
信

 
デ

 
ー

 
タ

 
の

 
書

 
き

 
込

 
み

ク

 

ロ

 

ッ

 

ク

 

同

 

期

 

シ

 

リ

 

ア

 

ル

 

I

 

/

 

O

 

で

 

は

 

、

 

同

 

期

 

ク

 

ロ

 

ッ

 

ク
と

 

し

 

て

 

外

 

部

 

ク

 

ロ

 

ッ

 

ク

 

を

 

選

 

択

 

し

 

た

 

場

 

合

 

、

 

転

 

送

 

ク
ロ

 

ッ

 

ク

 

の

 

入

 

力

 

レ

 

ベ

 

ル

 

が

 

“

 

H

 

”

 

の

 

時

 

に

 

、

 

送

 

信

 

バ

 

ッ

 

フ
ァ

 

レ

 

ジ

 

ス

 

タ

 

（

 

シ

 

リ

 

ア

 

ル

 

I

 

/

 

O

 

シ

 

フ

 

ト

 

レ

 

ジ

 

ス

 

タ

 

）

 

へ

 

送
信

 

デ

 

ー

 

タ

 

を

 

書

 

き

 

込

 

ん

 

で

 

く

 

だ

 

さ

 

い

 

。

※
 
　

 
す

 
べ

 
て

 
削

 
除

 
。2

 
-
 
5
 
2

3

 

-

 

2

 

3
2
 
1
 
行
 
目

11

 

行

 

目

（
 

φ
 

＝
 

4
 

M
 

H
 

z
 

、
 

単
 

位
 

：
 

k
 

H
 

z
 

）
 

（
 

注
 

1
 

）
注

 

1

 

．

 

S

 

C

 

L

 

ク

 

ロ

 

ッ

 

ク

 

出

 

力

 

の

 

デ

 

ュ

 

ー

 

テ

 

ィ

 

は

 

5

 

0

 

%

 

で

 

す

 

。

 

高

 

速

 

ク
ロ

 

ッ

 

ク

 

モ

 

ー

 

ド

 

C

 

C

 

R

 

値

 

＝

 

5

 

の

 

み

 

3

 

5

 

～

 

4

 

5

 

%

 

に

 

な

 

り

 

ま

 

す
(

 

4

 

0

 

0

 

k

 

H

 

z

 

,

 

φ

 

＝

 

4

 

M

 

H

 

z

 

時

 

)

 

。

 

ま

 

た
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