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MAEC TECHNICAL NEWS
No.CAN-02-0109

CAN トランシーバの消費電流制御
（MAEC TECHNICAL NEWS [CAN-01-0107]改訂）

分 □ドキュメント正誤表 対
□注意事項                                           
■ノウハウ

類 □その他 象
　

1.改訂内容
過去に発行しましたテクニカルニュース CAN-01-0107に対し、CANトランシーバとMCU

の接続推奨例を追加しました。

CAN 通信を行う場合、CAN トランシーバの動作モード端子を制御することで、CAN 通信

をしないときの CANトランシーバを消費電流を大幅に低減させることができます。

図 1　Philips社製 PCA82C250の場合
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*1：CANトランシーバの動作状態を制御する端子
*2：Ta = +25℃
*3：図 3参照
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図 2　Philips社製 PCA82C252の場合
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図 3　CANトランシーバと MCUの接続推奨例
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