
P
12

1/
X

1
P

12
2/

X
2

X1

X2

Vss

（1）晶体/陶瓷振荡器

低速内部振荡器（典型值 240kHz ）

WDT（看门狗定时器）
8位定时器H1

X1

X2

Vss

外部时钟

可被用于
端口功能

（2）外部时钟输入

X1

X2

Vss

（3）高速 Ring-OSC

• 500KHz ～ 10MHz
• 通过STOP指令可以停止振荡

选项字节
地址：0080h
R/W
复位后：不确定

1 DEFO
STS1

DEFO
STS0 1 RMCE OSC

SEL1
OSC
SEL0

RING
OSC

01234567

低速内部振荡器
0：可以通过程序来停止
1：无法停止

[0:0] 晶体/陶瓷振荡时钟
[0:1] 外部时钟输入
[1:X] 高速内部振荡时钟

上电或者复位释放后的
振荡稳定时间

0
0
1
1

0
1
0
1

210  时钟
212 时钟
215 时钟
217 时钟

这个指定区域只有在选择
晶体/陶瓷振荡器时才起作用

P34/RESET 引脚

0：用作 P34，
1：用作 RESET 引脚

OSTS
振荡稳定时间
选择寄存器

地址：FFF4h
R/W
复位后：不确定

0 0 0 0 0 0 OSTS
1

OSTS
0

01234567

STOP模式后的振荡稳定时间

0
0
1
1

0
1
0
1

210  时钟
212 时钟
215 时钟
217 时钟

这个指定区域只有在选择
晶体/陶瓷振荡器时才起作用

高速内部振荡器
（典型值 8MHz）

选择器

1/1 1/2 1/4

选择器

1/1 1/4

选择器

fxp

fCPU

PPCC
Pre-PCC寄存器

地址：FFF3h
R/W
复位后：02h

0 0 0 0 0 0 PPCC
1

PPCC
0

01234567

[0:0] 1/1
[0:1] 1/2
[1:0] 1/4

地址：FFFBh
R/W
复位后：02h

0 0 0 0 0 0 PCC
1 0

01234567

0: 1/1, 1: 1/4

PCC
PCC寄存器

处理器时钟
控制（PCC）

外围硬件时钟

CPU时钟

通过选项字节来选择

X1

P121

P121

V
S

S
P

12
3

V
D

D

P123

P123

P12
端口寄存器12

P
123

3

PM12
端口模式寄存器12
0：输出，1：输入

PM
123

3

VDD

P-Ch

PU12
上拉电阻选择寄存器12

PU
123

3 当P123引脚用
于输入端口时，
可以连接一个内
部上拉电阻。

P12
端口寄存器12

P
121

1

PM12
端口模式寄存器12
0：输出，1：输入

PM
121

1

fRH

Ring-OSC
fRH

LSRCM 
低速内部振荡模式寄存器
地址：FF58h，R/W，复位后：00h

0 0 0 0 0 0 0 LSR
STOP

01234567

0：低速内部振荡，1：停止

选项字节

RING
OSC

0

0：可以通过程序来停止
1：无法停止

Ring-OSC

fRL

LVIM  低电压检测寄存器
地址：FF50h，R/W，复位后：00H

LVI
ON 0 0 0 0 0 LVI

MD
LVI
F

01234567

低电压检测标志
1：低电压检测

（这位只读）
低电压检测操作
0：产生中断（INTLVI）
1：产生复位

0：禁止操作
1：允许操作

LVIS  低电压检测电平选择寄存器
地址：FF51h，R/W，复位后：00H

0 0 0 0 LVIS
3

LVIS
2

LVIS
1

LVIS
0

01234567

左图显示了通过这4位的值

来进行低电压电平检测。

2V

3V

4V

5V

0

1

2

3

4

9

4.3±0.2V

4.1±0.2V

3.9±0.2V

3.7±0.2V

3.5±0.2V

5 3.3±0.15V

6 3.1±0.15V

7 2.85±0.15V

8 2.6±0.15V

2.35±0.15V

当 VDD 低于下面的电压，

低电压检测有效。

POC 检测电压 2.1±0.1V

当 VDD 高过这些检测电平，则判断电源开。
然后，POC电路产生一个复位信号。

POC/LVI　上电清零/低电压检测

程序区域

Reset 输入保留保留低电压检测 INTLVI外部中断 0
INTP0

外部中断 1
INTP1

8 位定时器 H
INTTMH1

16位定时器
INTTM000

16 位定时器
INTTM010

A/D 转换器
INTAD

外部中断 2
INTP2

外部中断 3
INTP3

8 位定时器 80
INTTM80

UART6 接收错误
INTSRE6

UART6 接收完成
INTSR6

UART6 发送完成
INTST6

CALLT3 CALLT2 CALLT1 CALLT0CALLT7 CALLT6 CALLT5 CALLT4

CALLT11 CALLT10 CALLT9 CALLT8CALLT15 CALLT14 CALLT13 CALLT12

CALLT19 CALLT18 CALLT17 CALLT16CALLT23 CALLT22 CALLT21 CALLT20

CALLT27 CALLT26 CALLT25 CALLT24CALLT31 CALLT30 CALLT29 CALLT28

CALLT 指令跳转表

选项字节
程序区域

000xh
001xh
002xh
003xh
004xh
005xh
006xh
007xh
008xh

0123456789ABCDEF

CALLT 表区域和矢量表区域

PCC

PPCC

保留

P12
端口寄存器12

P
122

2

PM12
端口模式寄存器12
0：输出，1：输入

PM
122

2

X2

P122

P122

保护字节

1：WDT（看门狗定时器） 复位

RESF  复位控制标志寄存器
地址：FF54h，R，复位后：00H

0 0 0 WDT
RF 0 0 0 LVI

RF

01234567

1：LVI（低电压检测） 复位

读取这个寄存器将把这位清零。

INTLVI 信号

（仅当 LVIMD=0）

高速内部振荡器的
振荡/停止设定

当通过选项字节不选择
高速内部振荡时钟，时
钟将自动停止振荡来降
低功耗。

通过LVI的复位功能

代替中断信号，当低电压

检测时可以同样产生复位

信号。当需要产生复位信

号，设置LVIMD 为1。

2

1

3

5

78K0S/KA1+ 单页手册
P

34
/R

E
S

E
T

fx

系统时钟

• 500KHz ～ 10MHz 
• 通过STOP指令可以停止振荡
• P122/X2引脚可被用于端口功能

• 8MHz（典型值）
• 通过STOP指令可以停止振荡
• P122/X2引脚可被用于端口功能

可被用于
端口功能

可被用于
端口功能

Reset

P34
6

选项字节

RMCE

选
择
器

*  当此引脚用于输入端口时，P34
必须连接一个外部上拉电阻。
则，复位信号输入到RESET引脚
并不执行复位。

4

复位源
（1）通过RESET引脚输入外部复位
（2）通过WDT（看门狗定时器）程序循环检测来内部复位
（3）通过比较供电电压和POC（上电清零电路）的的检测电压来内部复位
（4）通过比较供电电压和LVI（低电压检测器）的的检测电压来内部复位

复位控制



ADM
A/D 转换器模式寄存器

0：停止参考电压产生器
1：允许

地址：FF80h
R/W
复位后：00h

ADCS 0 FR
2

FR
1

FR
0 0 0 ADCE

0：停止转换操作
1：允许

0
0
0
0
1
1
1
1

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

（12+36）/fxp
（24+48）/fxp
（48+72）/fxp
（88+112）/fxp
（24+72）/fxp
（48+96）/fxp
（96+144）/fxp
（176+224）/fxp

0 0 ADS
1

ADS
00 0

地址：FF81h
R/W
复位后：00h

0 0

ADS 模拟输入通道专用寄存器
[0:0] ANI0
[0:1] ANI1
[1:0] ANI2
[1:1] ANI3

转换时间选择

0 00 00 0

0123456789101112131415

（FF19h） （FF18h）

ADCR  10 位 A/D 转换结果寄存器
R，复位后：不确定

A/D 转换结果
MSB LSB

A
V

R
E

F

采样
和
保持
电路

电压比较器

01234567

01234567

P
20/A

N
I0

ANI0

P
21/A

N
I1

10 位 A/D 转换器（4 通道）

采样时间包括在转换时间表内

P
130

P13
端口寄存器 13

P130

INTAD 信号

TM80
8 位定时器计数器80

CR80
8 位比较寄存器80

01234567

相等

地址：FFCDh
W
复位后：不确定

0 0 0 0 TCL
801

TCL
800 0TCE

80
TMC80
8 位定时器模式控制寄存器80

01234567
地址：FFCCh
R/W
复位后：00h

0：停止定时器工作（计数器被清零）
1：开启定时器

时钟选择
[0:0] fxp/64
[0:1] fxp/256
[1:0] fxp/1024
[1:1] fxp/65536

TM80 -
8位定时器80

01234567
地址：FFCEh
R
复位后：00h

P2
端口寄存器 2

P
20

0

PM2
端口模式寄存器 2

0：输出，1：输入

PM
20

0

PU2
上拉电阻选项寄存器 2

PU
20

0

P20

P20

VDD

P-Ch

当P20引脚用作输入
端口，可以连接到
内置上拉电阻。

PMC
20

0
PMC2  
端口模式控制寄存器 2
0：端口，1：A/D 输入

P
22/A

N
I2

P
23/A

N
I3

P
130

0

78K0S/KA1+

MSB
01234567

ADCRH  8位 A/D 转换结果寄存器
R，复位后：不确定

A/D 转换结果

（FF1Ah）

选
择
器

fxp/64

fxp/256

fxp/1024

fxp/65536
TCL801，
TCL800

比较

0123456789101112131415
WDT
16 位计数器

WDTE
WDT 允许寄存器

01234567
地址： FF49h
R/W 
复位后： 9Ah

写入 ACh 值来清除这个计数器。
写入的是 ACh 以外的值将会产生一个复位信号。
另外，读取这个寄存器的值始终为 9Ah。

WDTM
WDT 模式寄存器

0 1 1 WD
CS4

WD
CS3

WD
CS2

WD
CS1

WD
CS0

01234567
地址：FF48h
R/W
复位后：67h

0
0
1
1

0
1
0
1

fRL （低速内部振荡器时钟）
fx （系统时钟）
WDT 操作停止
WDT 操作停止

时钟选择（只有当低速内部振荡器
可以停止时时钟选择有效） 1) 选择fRL 时，如果这3位的值是K，溢出时

间是fRL/2(11+K)。
如果 K = 3，溢出时间是 fRL/214。

2) 选择fx 时，如果这3位的值是K，溢出时间
是fx/2(13+K)。
如果 K = 3，溢出时间是 fx/216。

WDT -
看门狗定时器

ANI1

P2
端口寄存器 2

P
21

1

PM2
端口模式寄存器 2

0：输出，1：输入

PM
21

1

PU
21

1

P21

P21

VDD

P-Ch

PMC
21

1

ANI2

P2
端口寄存器 2

P
22

2

PM2
端口模式寄存器 2

0：输出，1：输入

PM
22

2

PU
22

2

P22

P22

VDD

P-Ch

PMC
22

2

ANI3

P2
端口寄存器 2

P
23

3

PM2
端口模式寄存器 2

0：输出，1：输入

PM
23

3

PU
23

3

P23

P23

VDD

P-Ch

PMC
23

3

A/D 转换结束

INTTM80 信号

单页手册
简洁和易读

待机功能

外部中断

LVI（低电压检测器）

UART6

A/D 转换器

WDT（看门狗）

8 位定时器 H1

8 位定时器 80

16 位定时器

I/O 端口

CPU

系统时钟

HALT 模式
（CPU 操作停止。

系统时钟振荡继续）

⎯

√

√

√

√

√

√

√

√ （保持HALT模式前

设置的状态）

注 2

√ （CPU 时钟停止）

STOP 模式
（CPU 操作停止。

系统时钟振荡停止）

⎯

⎯

⎯

注 1

√

√

⎯

⎯

√ （保持STOP模式前

设置的状态）

注 2

⎯

√： 操作
⎯：停止操作.

注 1.
当选择低速内部振荡时钟时的操作。

注 2.
当通过选项字节禁止低速内部振荡中
断时的操作。
当时通过选项字节允许低速内部振荡

中断时的操作。

TM80 的内部定时器功能

本寄存器可用来设置一个
长的间隔时间（毫秒或秒
级），因为可以选择低频
时钟作为计数时钟。

WDT的计数时钟

当低速内部振荡器无法通
过选项字节停止时，fRL 自

动选择位计数时钟。另外，
如果当低速内部振荡器可
以通过选项字节停止时，
计数时钟可以通过WDTM
寄存器选择。

外部复位输出功能
在复位期间，P130 引脚输出一个
低电平，因此，可以用来作为连
接78K0S/KA1+ 的外部IC的复位
信号（低电平触发）。

10 位/8 位模式
A/D 转换结果

这个 A/D 转换器产生一个

二进制结果并且保存下面

两个寄存器的结果。

ADCRH：8 位 A/D 结果
ADCR： 10 位 A/D 结果

封装信息
• 20 引脚塑封 SSOP

封装码： MC-5A4
厚度 ： 1.2 mm
公称尺寸： 7.62mm（300）
引脚间距： 0.65 mm

外观尺寸

μ PD78F9221  μ PD78F9222

20

19

18

17

16

15

6.65±0.15

20 11

1 10

6.1±0.2 8.1±0.2

0.65

VSS

连续近似值寄存器（SAR）
D/A

转换器

产生一个电压来比较

在任一个模式中，所有前面寄存器、标志、
数据和存储器区域的内容都保留。同样保
留I/O端口的输出锁存的状态和输出缓冲。

要释放HALT 或STOP 模式，产生一个复

位或可屏蔽中断请求。

选
择
器

当P21引脚用作输入
端口，可以连接到
内置上拉电阻。

当P22引脚用作输入
端口，可以连接到
内置上拉电阻。

当P23引脚用作输入
端口，可以连接到
内置上拉电阻。

PU2
上拉电阻选项寄存器 2

PU2
上拉电阻选项寄存器 2

PU2
上拉电阻选项寄存器 2

PMC2  
端口模式控制寄存器 2
0：端口，1：A/D 输入

PMC2  
端口模式控制寄存器 2
0：端口，1：A/D 输入

PMC2  
端口模式控制寄存器 2
0：端口，1：A/D 输入



P3
1/

TI
01

0/
TO

00
/IN

TP
2

TM00
16 位定时器计数器 00

CR000
16 位定时器捕捉/比较寄存器 000

CR010
16位定时器捕捉/比较寄存器 010

TMC00
16 位定时器模式控制寄存器 00

TM00 –
16 位
定时器/事件
计数器 00

地址：FF60h
R/W
复位后：00h

OSPT
00

OSPE
00

TOC
004

LVS
00

LVR
00

TOC
001

TOE
000 TOC00

16 位定时器输出控制寄存器 00

0123456789101112131415

（FF13h） （FF12h）

R
复位后：0000h

0123456789101112131415

（FF15h） （FF14h）

R/W
复位后：0000h

0123456789101112131415

（FF17h） （FF16h）

R/W
复位后： 0000h

0 0 0 0 TMC
003

TMC
002

TMC
001

OVF
00

01234567

0
0
0
0
1
1
1
1

0
0
1
1
0
0
1
1

0
1
0
1
0
1
0
1

不改变
不改变

<A>
<B>
⎯
⎯

<A>
<B>

不产生
不产生
在<A>产生
在<A>产生
在<A>产生
在<A>产生
在<A>产生
在<A>产生

操作停止（清除 TM00 为 00h）
操作停止（清除 TM00 为 00h）
自由运行模式
自由运行模式
在TI000 引脚的有效沿时清除和开始
在TI000 引脚的有效沿时清除和开始
在TM00 和CR000 相等时清除和开始
在TM00 和CR000 相等时清除和开始

CRC00
捕捉/比较控制寄存器 00

地址： FF62h
R/W
复位后： 00h

0 0 0 0 0 CRC
002

CRC
001

CRC
000

CR010 操作模式选择
0：比较，1：捕捉

单脉冲输出操作控
0：连续脉冲输出模式

1：单脉冲输出模式

CR000 操作模式选择
0：比较，1：捕捉

由软件控制单脉冲输出触发
0：无单脉冲输出触发

1：单脉冲输出触发

定时器输出控制
0：禁止输出，1：允许输出

CR000 捕捉触发选择
0：在TI010 的有效沿捕捉
1：通过倒相器在TI000 的有效沿捕捉

使用CR000 和TM00 相等来控制定时器输出 F/F
0：禁止反向操作
1：允许反向操作

使用CR010 和TM00 相等来控制定时器输出 F/F
0：禁止反向操作
1：允许反向操作

定时器输出 F/F 状态设置
[0:0] 不改变
[0:1] 定时器输出 F/F 复位（0）
[1:0] 定时器输出 F/F 设置（1）
[1:1] 禁止设置

01234567

01234567
地址： FF63h
R/W
复位后： 00h

PRM00
预分频模式寄存器 00

01234567
ES
110

ES
100

ES
010

ES
000 0 0 PRM

001
PRM
000

计数时钟选择
[0:0] fxp（10 MHz）
[0:1] fxp/4（2.5 MHz）
[1:0] fxp/256（39.06 kHz）
[1:1] TI000 引脚有效沿

TI000 引脚有效沿选择
[0:0] 下降沿
[0:1] 上升沿
[1:0] 禁止设置
[1:1] 下降沿和上升沿

TI010 引脚有效沿选择
[0:0] 下降沿
[0:1] 上升沿
[1:0] 禁止设置
[1:1] 下降沿和上升沿

地址： FF61h
R/W
复位后： 00h

操作模式和清除模式的选择

<A> TM00 和CR000 相等或者TM00 和CR010 相等
<B> TM00 和CR000 相等，TM00 和CR010 相等或TI000 引脚有效沿

TO00 倒置时序选择 产生中断请求

0：不检测溢出，1：检测溢出

fxp/4

fxp/256

INTTM000
信号

INTTM010
信号

输出控制器

CRC001

PRM001
PRM000

P31

P31

P3
0/

TI
00

0/
IN

TP
0

INTP0

P30

P30

P
40

P4
1/

IN
TP

3

P41

P41

INTP3

P3
端口寄存器 3

P
31

1

PM3
端口模式寄存器3
0：输出，1：输入

PM
31

1

VDD

P-Ch

PU3
上拉电阻选项寄存器3

PU
31

1
当P31引脚用作
输入端口，可以
连接到内置上拉
电阻。

64-KB 地址空间

1000h
0FFFh

0000h

特殊功能寄存器（SFR）
256B

内部 RAM 128B

Flash 存储器 2KB
（0000-07FFh）

保留

µPD78F9221（2-KB Flash 版本）

特殊功能寄存器（SFR）
256B

内部 RAM 256B

Flash 存储器 4KB
（0000-0FFFh）

保留

µPD78F9222 （4-KB Flash 版本）

存储空间处理器寄存器

01234567

0123456789101112131415

程序 计数器

Z 0 AC 0 0 1 CYIEPSW
程序状态字

01234567

中断允许
0：禁止中断（DI）
1：允许中断（EI）

辅助进位标志（从位3进位）
0：不产生，1：产生

零标志
0：用于非0的其他值
1：用于 0

进位标志
0：不产生
1：产生

0123456789101112131415

SP  堆栈指针

01234567

01234567

01234567

01234567

01234567

01234567

01234567

AX

CB

ED

LH

通用寄存器

（其中两个相连的寄存器可以连接
起来作为一个16位寄存器）

矢量表区域

CALLT 表区域

选形字节区域（0080h）

保护字节区域（0081h）

矢量表区域

CALLT 表区域

选形字节区域（0080h）

保护字节区域（0081h）

0800h
07FFh

FE80h

FF00h

FE00h

FFFFh

相等

在捕捉时

在比较时

在捕捉时

在比较时

相等

P3
端口寄存器 3

P
30

0

PM3
端口模式寄存器3
0：输出，1：输入

PM
30

0

VDD

P-Ch

PU3
上拉电阻选项寄存器3

PU
30

0
当P30引脚用作
输入端口，可以
连接到内置上拉
电阻。

P40

P40

P4
端口寄存器 4

P
40

0

PM4
端口模式寄存器4
0：输出，1：输入

PM
40

0

VDD

P-Ch

PU4
上拉电阻选项寄存器4

PU
40

0
当P40引脚用作
输入端口，可以
连接到内置上拉
电阻。

P4
端口寄存器 4

P
41

1

PM4
端口模式寄存器4
0：输出，1：输入

PM
41

1

VDD

P-Ch

PU4
上拉电阻选项寄存器4

PU
41

1
当P41引脚用作
输入端口，可以
连接到内置上拉
电阻。
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8

9

10

单脉冲功能

当输入一个触发，这个功能
输出一个无效电平，直到这
个电平到达比较寄存器 1
（CR010）的值。之后这
个功能输出一个有效电平。
直到这个电平到达比较寄存
器 0（CR000）的值。最后
这个功能再输出一个无效电
平。

PPG（可编程脉冲发生器）

功能

这个功能通过设置CR000 
为周期值和CR010 为占空
比来输出脉冲。

外部事件计数功能 　　

这个功能计数输入到TI000 
引脚的脉冲。当计数值和
比较寄存器 0（CR000）
的值相等时，这个功能产
生一个中断请求。使用
PRM00 寄存器来设置输入
脉冲的有效沿。

脉冲宽度测量功能

这个功能是在检测到输入
到TI000 或TI010 引脚的脉
冲沿触发时，捕捉TM00 
计数器的值。可以通过上
升沿和下降沿的时间值来
计算脉冲宽度。

INTP2

选
择
器

选
择
器



INTSR6 信号

01234567

RXB6  接收缓冲器寄存器 6
地址：FF92h，R/W，复位后：FFh

RXS6  接收移位寄存器 6

TXB6  发送缓冲器寄存器 6
地址：FF94h，R/W，复位后：FFh

01234567

01234567

TXS6  发送移位寄存器 6
01234567

ASIM6  ASI 工作模式寄存器 6

地址：FF90h
R/W
复位后：01h

POWER
6

TXE
6

RXE
6

PS
61

PS
60

CL
6

SL
6

ISRM
6

01234567

如果错误，则
0：产生“INTSRE6”
1：产生”INTSR6”

0：停止位的个数 = 1，1：2
0：数据的字符宽度 = 7 位，1：8位

[0:0] 不输出校验位
[0:1] 输出零校验
[1:0] 输出奇校验
[1:1] 输出偶校验

1：允许发送

1：允许接收

1：允许工作

ASIS6  ASI 接收错误状态寄存器 6
地址：FF93h，R，复位后：00h

0 0 0 0 0 PE
6

FE
6

OVE
6

01234567

1：溢出错误
1：成帧错误

1：校验位错误

读取此寄存器，
将使其全部清零

ASIF6  ASI 发送状态寄存器 6
地址：FF95h，R/W，复位后：00h

0 0 0 0 0 0 TXBF
6

TXSF
6

01234567

发送移位寄存器数据标志
1：如果数据从发送缓冲寄存器 6（TXB6）发送

（如果数据按程序发送）

发送缓冲器数据标志
1：如果写数据到发送缓冲器 6（TXB6）

（如果TxB6 中存在数据）

CKSR6  时钟选择寄存器 6

0 0 0 0 TPS
63

TPS
62

TPS
61

TPS
60

01234567

当此寄存器的4位值为L时，基准时钟（ fxclk6 ）为 fxp/2L 。
如果 L = 3 ，基准时钟为 fxp/8 。
如果 L = 7 ，基准时钟为 fxp/128 。
L必须在 0 ～ 11 的范围内；12或更大的值不能设置为L。

MLD
67

MLD
66

MLD
65

MLD
64

MLD
63

MLD
62

MLD
61

MLD
60

01234567

当此寄存器的8位值为K时，分频为fxclk6/K 。
这里， fxclk6 是通过CKSR6（时钟选择寄存器 6）设置的时钟。
如果 K = 8，分频为 fxclk6/8。
如果 K = 256，分频为 fxclk6/252。
K 必须在 8 ～ 255 的范围内；7 或更小的值不能赋予K。
fxclk6/K 被2除，就是波特率值。

BRGC6  波特率发生器控制寄存器 6

ASICL6  ASI 控制寄存器 6

SBRF
6

SBRT
6

SBTT
6

SBL
62

SBL
61

SBL
60

DIR
6

TXDLV
6

01234567

反向TXD6 输出
0：TXD6 正常输出
1：TXD6 反向输出

0：MSB 启始位，1：LSB

SBF 长度

1：SBF 接收触发

1：发送触发

1：SBF 按程序接收
（7位只读）

ISC  输入开关控制寄存器

0 0 0 0 0 0 ISC
1

ISC
0

01234567

TI000 输入源选择 0：TI000（P30），1：RxD6（P44）
INTP0 输入源选择 0：INTP0（P30），1：RxD6（P44）

INTSRE6 信号

INTST6 信号 P
43/TxD

6/IN
TP

1

P43

P43

INTP1

UART6 – 异步串行
I/F（ASI）

TxD6

TMH1
8 位定时器计数器H1

CMP01
8 位定时器H比较寄存器 01

01234567

INTTMH1 信号 相等

01234567

地址：FF0Eh
R/W
复位后：00h

CMP11
8 位定时器H比较寄存器 11

01234567
地址：FF0Fh
R/W
复位后：00h

相等

选
择

器

fxp

fxp/4

fxp/16

fxp/64

fxp/4096

fRL/128

00：间隔定时器模式
10：PWM 输出模式

CKS
12

CKS
11

CKS
10

TM
MD11

TM
MD10

TO
LEV1

TO
EN1

TMHE
1

地址：FF70h   
R/W
复位后：00h

01234567

0：禁止输出，1：允许输出

0：定时器输出电平为低电平，1：高电平
0：停止定时器计数操作

（计数器清零）
1：允许定时器计数操作

（通过输入时钟开始计数操作）

0
0
0
0
1
1

0
0
1
1
0
0

0
1
0
1
0
1

fxp
fxp/4
fxp/16
fxp/64
fxp/4096
fRL/128

计数时钟选择
（禁止设定表以外的值）

输出
控制器

TMH1 -
8 位定时器H1

发送

P
44/R

xD
6

P4
端口寄存器 4

P
44

4

PM4
端口模式寄存器4

0：输出，1：输入

PM
44

4

PU
44

4

P44

P44

VDD

P-Ch
RxD6

P4
端口寄存器 4

P
43

3

PM4
端口模式寄存器4

0：输出，1：输入

PM
43

3

PU
43

3

VDD

P-Ch

P42/TO
H

1

P4
端口寄存器 4

P
42

2

PM4
端口模式寄存器4

0：输出，1：输入

PM
42

2

PU
42

2

P42

P42

VDD

P-Ch

地址：FFE0h
R/W
复位后：00h

ADIF TMIF
010

TMIF
000

TMIF
H1 PIF1 PIF0 LVIIF 0

01234567
IF0
中断请求标志寄存器 00 ST

IF6
SR
IF6

SRE
IF6

TMIF
80 PIF3 PIF2 0

01234567

AD
MK

TMMK
010

TMMK
000

TMMK
H1 PMK1PMK0 LVI

MK 1

01234567

1 ST
MK6

SR
MK6

SRE
MK6

TMMK
80 PMK3PMK2 1

01234567

ES
21

ES
20

ES
11

ES
10

ES
01

ES
00 0 0

01234567

0 0 0 0 0 0 ES
31

ES
30

01234567

INTP0 有效沿选择
[0:0] 下降沿
[0:1] 上升沿
[1:0] 禁止设置
[1:1] 上升和下降沿

INTP1INTP2INTP3

IN
TTM

80 信
号

IN
TST6 信

号

IN
TS

R
6 信

号

IN
TS

R
E

6 信
号

IN
TP

3 信
号

IN
TP

2 信
号

IN
TA

D
 信

号

IN
TTM

010 信
号

IN
TTM

000 信
号

IN
TTM

H
1 信

号

IN
TP

1 信
号

IN
TP

0 信
号

IN
TLVI 信

号

UART6 TMH1A/D 16 位定时器TM80 LVI

IN
TP

3

IN
TP

2

IN
TP

1

IN
TP

0

（0：无中断请求产生，1：产生中断请求，请求被响应）

（0：开启中断服务，1：关闭中断服务）

地址：FFE1h
R/W
复位后：00h

IF1
中断请求标志寄存器 1

地址：FFE4h
R/W
复位后：FFh

MK0
中断屏蔽标志寄存器 0

地址：FFE5h
R/W
复位后：FFh

MK1
中断屏蔽标志寄存器 1

地址：FFECh
R/W
复位后：00h

INTM0
外部中断模式寄存器 0

地址：FFEDh
R/W
复位后：00h

INTM1
外部中断模式寄存器 1

CPU 中断

12345678910111213
中断优先级

中断控制

接收完成

发生错误

发送完成

错误
检测器

地址：FF96h
R/W
复位后：00h

地址：FF97h
R/W
复位后：FFh

地址：FF98h
R/W
复位后：16h

P
45

P45

P45

P4
端口寄存器 4

P
45

5

PM4
端口模式寄存器4

0：输出，1：输入

PM
45

5

PU4
上拉电阻选择寄存器4

PU
45

5

VDD

P-Ch
当P45引脚用作
输入端口，可以
连接到内置上拉
电阻。

PWM（脉冲方式调节
器）功能
这个功能通过设置
CMP01 为周期值，设
置CMP11 为占空比，
来输出脉冲。

LIN（本地互联网络）
UART6 支持LIN总线，
其主要应用于汽车网
络。
通过外部中断（INTP0）
对LIN的接收、唤醒信号
进行检测，并通过16 位
定时器（TM00）测量SF
的长度。
这个中断和定时器不要
外部连接，因为可通过
ISC寄存器进行内部切
换。

连续发送功能

通过将数据由TXB6 寄
存器移位到TXS6 寄存
器后，再在TXB6 写入
下一个数据的方法，即
使在中断期间，也可以
进行连续发送。

14

13

12

11

当P44引脚用
作输入端口，
可以连接到内
置上拉电阻。

当P43引脚用
作输入端口，
可以连接到内
置上拉电阻。

当P42引脚用作
输入端口，可以
连接到内置上拉
电阻。

PU4
上拉电阻选择寄存器4

PU4
上拉电阻选择寄存器4

PU4
上拉电阻选择寄存器4

接收

地址：FF8Ch
R/W
复位后：00h

TMHMD1  
8 位定时器H模式寄存器 1
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