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ご注意書き 
 
１． 本資料に記載された回路、ソフトウェアおよびこれらに関連する情報は、半導体製品の動作例、

応用例を説明するものです。お客様の機器・システムの設計において、回路、ソフトウェアお
よびこれらに関連する情報を使用する場合には、お客様の責任において行ってください。これ
らの使用に起因して、お客様または第三者に生じた損害に関し、当社は、一切その責任を負い
ません。 

２． 本資料に記載されている情報は、正確を期すため慎重に作成したものですが、誤りがないこと
を保証するものではありません。万一、本資料に記載されている情報の誤りに起因する損害が
お客様に生じた場合においても、当社は、一切その責任を負いません。 

３． 本資料に記載された製品デ－タ、図、表、プログラム、アルゴリズム、応用回路例等の情報の
使用に起因して発生した第三者の特許権、著作権その他の知的財産権に対する侵害に関し、当
社は、何らの責任を負うものではありません。当社は、本資料に基づき当社または第三者の特
許権、著作権その他の知的財産権を何ら許諾するものではありません。 

４． 当社製品を改造、改変、複製等しないでください。かかる改造、改変、複製等により生じた損
害に関し、当社は、一切その責任を負いません。 

５． 当社は、当社製品の品質水準を「標準水準」および「高品質水準」に分類しており、 
各品質水準は、以下に示す用途に製品が使用されることを意図しております。 

  標準水準： コンピュータ、OA 機器、通信機器、計測機器、AV機器、 
家電、工作機械、パーソナル機器、産業用ロボット等  

 高品質水準： 輸送機器（自動車、電車、船舶等）、交通用信号機器、 
   防災・防犯装置、各種安全装置等 
当社製品は、直接生命・身体に危害を及ぼす可能性のある機器・システム（生命維持装置、人
体に埋め込み使用するもの等） 、もしくは多大な物的損害を発生させるおそれのある機器・シ
ステム（原子力制御システム、軍事機器等）に使用されることを意図しておらず、使用するこ
とはできません。 たとえ、意図しない用途に当社製品を使用したことによりお客様または第三
者に損害が生じても、当社は一切その責任を負いません。 なお、ご不明点がある場合は、当社
営業にお問い合わせください。 

６． 当社製品をご使用の際は、当社が指定する最大定格、動作電源電圧範囲、放熱特性、実装条件
その他の保証範囲内でご使用ください。当社保証範囲を超えて当社製品をご使用された場合の
故障および事故につきましては、当社は、一切その責任を負いません。 

７． 当社は、当社製品の品質および信頼性の向上に努めていますが、半導体製品はある確率で故障
が発生したり、使用条件によっては誤動作したりする場合があります。また、当社製品は耐放
射線設計については行っておりません。当社製品の故障または誤動作が生じた場合も、人身事
故、火災事故、社会的損害等を生じさせないよう、お客様の責任において、冗長設計、延焼対
策設計、誤動作防止設計等の安全設計およびエージング処理等、お客様の機器・システムとし
ての出荷保証を行ってください。特に、マイコンソフトウェアは、単独での検証は困難なため、
お客様の機器・システムとしての安全検証をお客様の責任で行ってください。 

８． 当社製品の環境適合性等の詳細につきましては、製品個別に必ず当社営業窓口までお問合せく
ださい。ご使用に際しては、特定の物質の含有・使用を規制する RoHS 指令等、適用される環境
関連法令を十分調査のうえ、かかる法令に適合するようご使用ください。お客様がかかる法令
を遵守しないことにより生じた損害に関して、当社は、一切その責任を負いません。  

９． 本資料に記載されている当社製品および技術を国内外の法令および規則により製造・使用・販
売を禁止されている機器・システムに使用することはできません。また、当社製品および技術
を大量破壊兵器の開発等の目的、軍事利用の目的その他軍事用途に使用しないでください。当
社製品または技術を輸出する場合は、「外国為替及び外国貿易法」その他輸出関連法令を遵守し、
かかる法令の定めるところにより必要な手続を行ってください。 

10． お客様の転売等により、本ご注意書き記載の諸条件に抵触して当社製品が使用され、その使用か
ら損害が生じた場合、当社は何らの責任も負わず、お客様にてご負担して頂きますのでご了承く
ださい。 

11． 本資料の全部または一部を当社の文書による事前の承諾を得ることなく転載または複製するこ
とを禁じます。 

 
注 1. 本資料において使用されている「当社」とは、ルネサス エレクトロニクス株式会社およびルネ

サス エレクトロニクス株式会社がその総株主の議決権の過半数を直接または間接に保有する
会社をいいます。 

注 2. 本資料において使用されている「当社製品」とは、注１において定義された当社の開発、製造
製品をいいます。 
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WEEE Directive  
 
Renesas development tools and products are directly covered by the European Union's Waste 
Electrical and Electronic Equipment, (WEEE), Directive 2002/96/EC. 
As a result, this equipment, including all accessories, must not be disposed of as household 
waste but through your locally recognised recycling or disposal schemes. 
As part of our commitment to environmental responsibility Renesas also offers to take back the 
equipment and has implemented a Tools Product Recycling Program for customers in Europe. 
This allows you to return equipment to Renesas for disposal through our approved Producer 
Compliance Scheme. 
To register for the program, click here "http://www.renesas.com/weee". 
 
 
 
 
 



 

 



このマニュアルの使い方 
 

1. 目的と対象者 
このマニュアルは、本拡張ボードの機能と操作仕様をユーザに理解していただくためのマニュアルです。本

拡張ボードを使用するユーザを対象にしています。このマニュアルを使用するには、電気回路、論理回路、マ

イクロコンピュータに関する基本的な知識が必要です。 
このマニュアルは、大きく分類すると、製品の概要、機能仕様、操作仕様で構成されています。 

 
本拡張ボードは、注意事項を十分確認の上、使用してください。注意事項は、各章の本文中に記載しています。 

 
改訂記録は旧版の記載内容に対して訂正または追加した主な箇所をまとめたものです。改訂内容すべてを記載したもので

はありません。詳細は、このマニュアルの本文でご確認ください。 

 
RX64M HMI 拡張ボード R0K50564MB001BR では次のドキュメントを用意しています。 

 
ドキュメントの種類 記載内容 資料名 資料番号 

ユーザーズマニュアル 機能仕様（搭載デバイス、メモリマッ

プ、電気的特性等）と操作仕様（コネ

クタ、スイッチ類）の説明 

RX64M HMI 拡張ボード

R0K50564MB001BR ユ

ーザーズマニュアル 

本ユーザーズマニュアル

 
RX64M グループでは次のドキュメントを用意しています。ドキュメントは最新版を使用してください。最

新版はルネサス エレクトロニクスホームページに掲載されています。 
 

ドキュメントの種類 記載内容 資料名 資料番号 

ユーザーズマニュアル ハ

ードウェア編 
製品の概要、CPU、システム制御機能、

周辺機能、電気的特性、使用上の注意

アプリケーションノート 応用例、参考プログラムなど 

RENESAS TECHNICAL 
UPDATE 

製品の仕様、ドキュメント等に関する

速報 

ルネサス エレクトロニクスホームページに掲載さ

れています。 

 



2. 略語および略称の説明 
 

略語／略称 英語名 日本語名 

ACIA Asynchronous Communication Interface Adapter 調歩同期式通信アダプタ 

bps bits per second 転送速度を表す単位、ビット/秒 

CRC Cyclic Redundancy Check 巡回冗長検査 

DMA Direct Memory Access CPUの命令を介さずに直接データ転送を行う方式

DMAC Direct Memory Access Controller DMA を行うコントローラ 

GSM Global System for Mobile Communications FDD-TDMA の第二世代携帯電話の方式 

Hi-Z High Impedance 回路が電気的に接続されていない状態 

IEBus Inter Equipment bus ― 

I/O Input/Output 入出力 

IrDA Infrared Data Association 赤外線通信の業界団体または規格 

LSB Least Significant Bit 最下位ビット 

MSB Most Significant Bit 最上位ビット 

NC Non-Connection 未接続 

PLL Phase Locked Loop 位相同期回路 

PWM Pulse Width Modulation パルス幅変調 

SFR Special Function Registers 周辺機能を制御するためのレジスタ 

SIM Subscriber Identity Module ISO/IEC 7816 規定の接触型 IC カード 

UART Universal Asynchronous Receiver/Transmitter 調歩同期式シリアルインタフェース 

VCO Voltage Controlled Oscillator 電圧制御発振器 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
すべての商標および登録商標は、それぞれの所有者に帰属します。
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1. 概要 

1.1 概要 

HMI 拡張ボード R0K50564MB001BRは、RSK+ for RX64M CPU ボードと接続して使用する機能拡張ボード

です。以下にHMI 拡張ボードの特徴を示します。 
 

 音声入力 2 系統（マイク、ラインイン）、出力 2 系統（ヘッドフォン、ラインアウト）のピンジャッ

クを搭載しています。Audio Codec LSI として旭化成製の AK4642EN を搭載しており高品質な音声デ

ータの入出力が可能です。また入力についてはRX64Mの ADC へ入力することもできます。 
 7 セグメント LED（10 桁分）を搭載しており、各種デモの文字表示用に使用できます。 
 ステッピングモータ制御回路およびモータ接続用コネクタを搭載しており、RSK+ for RX64M CPU ボ

ードの各種通信系や表示と連携したモータ動作が可能です。 
 カメラ接続用のコネクタを搭載しており、PDC インタフェースをもつカメラを入力装置として接続

することができます。 
 人感センサとして、オムロン製非接触温度センサ D6T-44L-06 接続用のコネクタを搭載しており、各

種デモに使用することができます。 
 8G バイトの eMMC デバイスを搭載しています。 
 R8C/3JT のタッチパネルデモボード（R0K521336C0001BR）接続用にタッチパネルコネクタ（8 ピン

FFC）を搭載しています。 
 RX64Mの USB Full-Speed（USBA）を用いた USB バッテリ充電制御機能を搭載しており、VBUS から

のリチウムイオンバッテリ充電機能（R2A20057BX 搭載）と、リチウムイオンバッテリから VBUS
への電源供給機能の評価が可能です。 
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1.2 システム構成例 

図 1.1にHMI拡張ボードを用いたシステム構成例を示します。 
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図1.1 システム構成例 
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1.3 外部仕様 

表 1.1にHMI拡張ボードの外部仕様を示します。 
 

表1.1 外部仕様 

No. 項目 内容 
1 音声入出力インタフェース RX64MのSSIを使用した音声入出力インタフェースを搭載 

• Audio Codec LSIとして旭化成製AK4642ENを搭載 

- 入力クロック：12.288MHz 

- サンプリングレート：48kHz/24kHz/16kHz/12kHzをサポート 

• 16ビットステレオ入出力各2系統をサポート 

- マイク、ヘッドフォン（ステレオミニジャック）：各1個 

- ラインイン、ラインアウト（RCAジャック×2個）：各1セット 

• 音声入力データは、RX64MのADCへも入力可能（ジャンパJP8で選択） 
2 LED 7セグメントLED および個別LEDを搭載 

• 10桁分の7セグメントLEDを搭載し各種文字表示に使用可能 

• ユーザ用LED 4個、モータ外部電源用LED、充電IC STAT用LEDを搭載 
3 モータ制御インタフェース ステッピングモータ（2相ユニポーラ駆動式）制御用インタフェースを搭載 

• モータ駆動回路およびモータ接続用の6ピンコネクタを搭載 

• モータ用電源コネクタを用意、RSK側電源とジャンパで切り替え可能 
4 カメラインタフェース 映像入力用に PDC 接続可能なカメラインタフェースを搭載 

• OmniVision製OV7670カメラモジュールを想定し、2.7V系電源生成、レベ

ルシフタ回路および16ピンDIPコネクタを用意 
5 非接触温度センサ 人感センサとして、I2C で接続するオムロン製非接触温度センサ D6T-44L-06

を搭載 
6 eMMC RX64MのMMCHIにより制御する8GBのeMMCを搭載、Backward-compatibleモ

ードでアクセス可能 

※RSK+ for RX64M CPUボード上のSDカードスロットとは排他制御必要 
7 タッチパネルインタフェース R8C/3JTタッチパネルデモボード（R0K521336C0001BR）接続用のコネクタ

（8ピンFFC）を搭載 
8 USB バッテリ充電制御 RX64Mの USB Full-Speed（USBA）による USB バッテリ充電制御機能搭載 

• リチウムイオンバッテリ接続用テストピン（3ピン）を用意 

• VBUSからのリチウムイオンバッテリ充電機能（R2A20057BX搭載） 

• リチウムイオンバッテリからVBUSへの電源供給機能 
9 RSK インタフェース RSK+ for RX64M CPUボード接続用に下記コネクタを搭載 

JA1／JA2（各26ピン）、JA3（50ピン）、JA5／JA6（各24ピン） 

PDC（20ピン）、SSI（12ピン） 
10 外形寸法／層構成 • 寸法：180 mm×180 mm 

• 実装形態：4層 両面実装（基板厚：1.6mm） 

• 基板構成：1枚 
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1.4 システムブロック図 

図 1.2にHMI拡張ボードのシステムブロック図を示します。 
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図1.2 システムブロック図 
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1.5 絶対最大定格 

表 1.2にHMI拡張ボードの絶対最大定格を示します。 
 

表1.2 絶対最大定格 

記号 項目 定格値 備考 
5VCC 5V系電源電圧 －0.5V～6.0V Vss基準 
3VCC 3.3V系電源電圧 －0.5V～4.1V Vss基準（直接供給時のみ） 
Topr 動作周囲温度＊ 0℃～50℃ 結露なきこと、腐蝕性ガス環境は不可 
Tstg 保存周囲温度＊ －20℃～60℃ 結露なきこと、腐蝕性ガス環境は不可 

【注】＊ 周囲温度とは、ボードに限りなく近い部分における空気の温度のことを言います。 
 

1.6 動作条件 

表 1.3にHMI拡張ボードの動作条件を示します。 
 

表1.3 動作条件 

記号 項目 定格値 備考 
5VCC 5V系電源電圧 4.75V～5.25V 定格はCPUボード側で規定（Vss基準） 
3VCC 3.3V系電源電圧 3.0V～3.6V 定格はCPUボード側で規定（Vss基準） 
‐ ボード最大消費電流 1.5A以内  

Topr 動作周囲温度＊ 0℃～50℃ 結露なきこと、腐蝕性ガス環境は不可 

【注】＊ 周囲温度とは、ボードに限りなく近い部分における空気の温度のことを言います。 
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2. 機能仕様 

2.1 機能概略 

R0K50564MB001BRは、表 2.1に示す機能を有しています。 
 

表2.1 R0K50564MB001BR機能モジュール一覧 

項番 機能 内容 
2.2 音声入出力インタフェース 入力、出力各 2 系統の音声入出力インタフェースを搭載 

• AudioCodec LSI として、旭化成の AK4642EN を使用 
• マスタクロックとして 12.288MHz 発振器を搭載 

サンプリングレートとして 48kHz/24kHz/16kHz/12kHz をサポート可能 
• マイク入力およびヘッドフォン出力用のステレオミニジャック 
• ラインイン入力、ラインアウト出力用のステレオ RCA ジャック 
• マイク入力、ラインイン入力は RX64M の ADC2、ADC3 にも入力可能 

（ジャンパ JP8 にて切り替え） 
2.3 7 セグメントLED、ユーザ

LED 
• 7 セグメント LED（赤）：10 個  各種文字表示に使用可能 
• ユーザ LED：4 個 

2.4 モータ制御インタフェース ステッピングモータ（2 相ユニポーラ駆動式）用駆動回路とコネクタを実装 
2.5 カメラインタフェース 映像入力用に PDC 接続可能なカメラインタフェースを搭載 

• OmniVision 製 OV7670 カメラモジュールを接続可能 
• カメラモジュール用 2.7V 系電源生成およびレベルシフタ回路 
• 16 ピン DIP コネクタを用意 

2.6 非接触温度センサ 人感センサとして非接触温度センサインタフェースを搭載 
• オムロン製 D6T-44L-06 を接続可能 
• I2C インタフェースのレベルシフタ回路 

2.7 eMMC 8G バイト eMMC デバイス搭載 
2.8 タッチパネルインタフェー

ス 
R8C/3JT のタッチパネルデモボード（R0K521336C0001BR）接続用の 8 ピン FFC
コネクタを搭載 

2.9 USBバッテリ充電制御 RX64Mの USB Full-Speed（USBA）を用いた USB バッテリチャージ機能搭載 
• VBUS からのリチウムイオンバッテリ充電機能（R2A20057BX 搭載） 
• リチウムイオンバッテリから VBUS への電源供給機能 

2.10 電源配線 JA1、JA2 および JA6 コネクタからの 3.3V 系および 5V 系電源、グランド配線

― 操作仕様 コネクタ、ジャンパ、LED の詳細は、第 3 章で説明します。 
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2.2 音声入出力インタフェース 

R0K50564MB001BRは、旭化成製 Audio Codec LSI AK4642EN を搭載しており、音声入出力機能をサポート

します。Audio Codec LSI の制御には、RX64Mの SCIg Ch2 を簡易 I2C モードで使用し、音声データ転送には

SSI を使用します。また Audio Codec LSI のパワーダウン制御にポート P51 を、BEEP 入力用にポート PB7 を使

用し、BEEP 音量調節用にポテンショメータ（VR1）を搭載しています。 
R0K50564MB001BRでは、音声入力データは、ジャンパ JP8 を切り替えることでRX64Mの ADC にも入力可

能です。またここで使用する ADC2 および ADC3 は、USB バッテリ充電制御部にも接続されており、JP8 で選

択して使用します。 
図 2.1に音声入出力インタフェースブロック図を示します。 
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全てAK4642ENにて処理：JP8_3-4, 7-8, 11-12, 15-16をショート、その他をオープン
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図2.1 音声入出力インタフェースブロック図 



 

HMI 拡張ボード R0K50564MB001BR 2. 機能仕様 

R20UT3056JJ0101  Rev.1.01  2-3 
2015.01.16 

2.3 7 セグメントLED、ユーザLED 

R0K50564MB001BRは、アプリケーションヘッダ JA3 から計 18 本の汎用ポートを用いて制御する 7 セグメ

ント LED を 10 個と、JA2, JA6 からの汎用ポートを用いた 4 個のユーザ LED を実装しています。 
図 2.2に 7 セグメントLED、ユーザLEDブロック図を示します。 
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図2.2 7 セグメント LED、ユーザ LED ブロック図 
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2.4 モータ制御インタフェース 

R0K50564MB001BRは、ステッピングモータ（2 相ユニポーラ駆動式）を制御するための駆動回路およびモ

ータコネクタ J7（6 ピン）を実装しています。モータ制御には、RX64Mの MTU3 Ch7（PA1, PA2, P66, P67）を

使用します。またモータ駆動用の電源（5V）は、アプリケーションヘッダ JA1-1 または外部電源コネクタ J8
より供給可能であり、電源ブロックのジャンパ JP4 により選択します。 
図 2.3にモータ制御インタフェースブロック図を示します。 
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図2.3 モータ制御インタフェースブロック図 
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2.5 カメラインタフェース 

R0K50564MB001BRは、8 ビットパラレルデータ出力カメラ接続用インタフェースとカメラコネクタ（J9）
を搭載しています。接続するカメラには OV7670 カメラモジュールを想定しており、カメラ駆動用電源（2.75V）

は 5VCC 電源からレギュレータを用いて生成します。カメラモジュールの制御にはRX64Mの SCI6 を簡易 I2C
モードで、データ入力には PDC を使用しますが、電源電圧が異なるため、間にレベルシフタとしてバススイ

ッチを挿入しています。 
図 2.4にR0K50564MB001BRのカメラインタフェースブロック図を示します。 
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図2.4 カメラインタフェースブロック図 
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2.6 非接触温度センサ 

R0K50564MB001BRは、MEMS 非接触温度センサ（OMRON 製 D6T-44L-06）を接続するためのセンサコネ

クタ（J10）を搭載しています。センサ駆動用電源（5V）にはRSK+ for RX64M CPU ボードから供給される 5VCC
電源を使用し、センサの制御にはRX64Mの SCIg Ch7 を簡易 I2C モードで使用します。なお、本センサは 5V
動作のため、RX64Mとの間にレベルシフタ回路を挿入しています。またこの SCIg Ch7 は、タッチパネルイン

タフェースおよび USB バッテリ充電制御回路にも接続されており、USB バッテリ充電制御では簡易 I2C モー

ドのため同時使用可能ですが、タッチパネルインタフェースは UART モードのため、同時に使用することはで

きません。JP5 と JP6 で何れかを選択して使用します。 
図 2.5にR0K50564MB001BRの非接触温度センサブロック図を示します。 
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図2.5 非接触温度センサブロック図 
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2.7 eMMC 

R0K50564MB001BRは、RX64Mの MMCHI で制御する eMMC 1 個を実装しています。RX64Mの MMCHI 制
御信号は、SDHI 制御信号および外部バス信号とマルチプレクスされているため、RSK+ for RX64M CPU ボー

ドの SD カードスロットおよび外部バスと同時に使用することはできませんので注意してください。 
図 2.6にeMMCブロック図を示します。 

※ eMMC信号は、全信号の同時接続／切断が可能なように、JP7で制御されるバススイッチ回路を経由する。

　（このバススイッチにはSH74CB3Q3245, SH74CB3Q3125を用い、eMMC使用時はJP6をショートする）
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図2.6 eMMC ブロック図 
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2.8 タッチパネルインタフェース 

R0K50564MB001BRは、R8C/3JT のタッチパネルデモボード（TV タイプ）接続用に 8 ピン FFC タイプのコ

ネクタ（J11）を実装しています。タッチパネルからのアナログ入力にはRX64Mの AD0 を、R8C/3JT との通信

にはRX64Mの SCIg Ch7 を UART モードで使用します。この SCIg Ch7 は、非接触温度センサおよび USB バッ

テリ充電回路にも接続されているため、これらと同時に使用することはできません。 
図 2.7にタッチパネルインタフェースブロック図を示します。 
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図2.7 タッチパネルインタフェースブロック図 
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2.9 USBバッテリ充電制御 

R0K50564MB001BRは、Battery Charging Class に対応したRX64Mの USB Full-Speed（USBA）を用いたバッテ

リ充電機能および VBUS への電源供給機能をサポートしています。USB Full-Speed ポートはRSK+ for RX64M 
CPU ボード上のものを使用し、そこからアプリケーションヘッダ JA6 経由で供給される VBUS 信号を用いて、

リチウムイオンバッテリへの充電と、同バッテリからの VBUS 電源供給機能の評価が可能です。 
バッテリ充電 IC には R2A20057BX を搭載しており、この制御にはRX64Mの SCIg Ch7 を簡易 I2C モードで

使用します。SCIg Ch7 は、非接触温度センサとタッチパネルインタフェースにも接続されており、後者は UART
モードでの使用となるため、同時に使用することはできません。また、バッテリの状態モニタ用に ADC2、ADC3
を使用しますが、これらは音声入力用にも使用されるため JP8 で選択して使用してください。 
図 2.8にUSBバッテリ充電制御ブロック図を示します。 
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図2.8 USB バッテリ充電制御ブロック図 
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2.10 電源配線 

RSK+ for RX64M CPU ボードから JA1、JA2 および JA3 コネクタ経由で供給される 3.3V および 5V 電源のう

ち、3.3V 電源はモータ制御インタフェースを除くすべてに供給されます。一方の 5V 電源は、モータ制御イン

タフェース、非接触温度センサおよびカメラインタフェースに供給され、カメラインタフェースではカメラモ

ジュール駆動用の 2.75V 電源生成に使用され、またモータ制御インタフェースでは、この JA1 コネクタからの

5V 電源と、外部電源コネクタ J8 からの 5V 入力の何れかをジャンパ JP4 で選択してモータ駆動用の 5V 電源と

して使用します。 
図 2.9にR0K50564MB001BRの電源配線図を示します。 
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図2.9 電源配線 
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3. 操作仕様 

3.1 コネクタ概略 

図 3.1にR0K50564MB001BRコネクタ配置図を示します。 
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3.1.1 RSK+ for RX64M CPUボード接続用コネクタ（JA1～JA3、JA5、JA6、SSI、PDC） 

R0K50564MB001BRには、RSK+ for RX64M CPU ボード接続用にアプリケーションヘッダ（JA1～JA3、JA5、
JA6）および SSI、PDC の各コネクタが実装されており、RSK+ for RX64M CPU ボードと接続して使用するこ

とができます。 
図 3.2にRSK+ for RX64M CPUボード接続用コネクタ端子配置図を示します。また表 3.1～表 3.7にRSK+ for 

RX64M CPUボード接続用コネクタ（JA1～JA3、JA5、JA6、SSI、PDC）接続端子名一覧を示します。 
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図3.2 RSK+ for RX64M CPU ボード接続用コネクタ（JA1～JA3、JA5、JA6、SSI、PDC）端子配置図 
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表3.1 アプリケーションヘッダ（JA1）接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 5V 5VCC 2 GND GND 
3 3V3 3VCC 4 GND GND 
5 AVCC － 6 AVSS － 
7 AVREF － 8 ADTRG － 
9 ADC0（P40） タッチパネル用 AD 入力 10 ADC1 － 
11 ADC2（P42） 音声入出力（L）、または 

USB バッテリ充電制御電

圧モニタ 

12 ADC3（P43） 音声入出力（R）、または 
USB バッテリ充電制御温度

モニタ 
13 DA0 － 14 DA1 － 
15 IO_0 － 16 IO_1 － 
17 IO_2 － 18 IO_3 － 
19 IO_4 － 20 IO_5 － 
21 IO_6 － 22 IO_7 － 
23 IRQ3/IRQAEC/M2_

HSIN0 
－ 24 IIC_EX － 

25 IIC_SDA － 26 IIC_SCL － 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は、未使用を示す。 
 

表3.2 アプリケーションヘッダ（JA2）接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 RESET 各デバイスのリセット 2 EXTAL － 
3 NMI － 4 Vss1 GND （0Ω抵抗経由） 
5 WDT_OVF － 6 SCIaTX（P90）*1 非接触温度センサ、USB バッ

テリ制御およびタッチパネル

のシリアル通信（I2C/UART）
7 IRQ0/WKUP/M1_H

SIN0 
－ 8 SCIaRX（P92）*1 非接触温度センサ、USB バッ

テリ制御およびタッチパネル

のシリアル通信（I2C/UART）
9 IRQ1/M1_HSIN1 － 10 SCIaCK（P91）*1 LED0 制御 
11 M1_UD － 12 CTSRTS（P93）

*1 
LED1 制御 

13 M1_Up － 14 M1_Un － 
15 M1_Vp － 16 M1_Vn － 
17 M1_Wp － 18 M1_Wn － 
19 TimerOut － 20 TimerOut － 
21 TimerIn － 22 TimerIn － 
23 IRQ2/M1_EncZ/M1

_HSIN2 
－ 24 M1_POE － 

25 M1_TRCCLK － 26 M1_TRDCLK － 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は未使用を、また「信号名（ポート）」欄の「*1」は、当該機能使用に際しRSK+ for RX64M 
CPUボード側の設定変更が必要であることを示す。設定変更の詳細は3.3章を参照。 
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表3.3 アプリケーションヘッダ（JA3）接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 A0（PA0） USB バッテリ充電制御用

ポート 
2 A1 － 

3 A2 － 4 A3（PA3） 7 セグ LED 用ポート 
5 A4（PA4） 7 セグ LED 用ポート 6 A5（PA5） 7 セグ LED 用ポート 
7 A6（PA6） 7 セグ LED 用ポート 8 A7（PA7） 7 セグ LED 用ポート 
9 A8（PB0） 7 セグ LED 用ポート 10 A9（PB1） 7 セグ LED 用ポート 
11 A10（PB2） 7 セグ LED 用ポート 12 A11（PB3） 7 セグ LED 用ポート 
13 A12（PB4） 7 セグ LED 用ポート 14 A13（PB5） 7 セグ LED 用ポート 
15 A14（PB6） 7 セグ LED 用ポート 16 A15（PB7） 音声入出力用ポート 
17 D0 － 18 D1 － 
19 D2 － 20 D3 － 
21 D4 － 22 D5 － 
23 D6 － 24 D7 － 
25 RDn － 26 WR/SDWE（P64）

*1 
7 セグ LED 用ポート 

27 CSa － 28 CSb（P61）*1 7 セグ LED 用ポート 
29 D8 － 30 D9 － 
31 D10 － 32 D11 － 
33 D12 － 34 D13 － 
35 D14 － 36 D15 － 
37 A16 － 38 A17 － 
39 A18 － 40 A19 － 
41 A20 － 42 A21（PC5）*1 USB バッテリ充電制御用ポ

ート 
43 A22（PC6） － 44 SDCLK/BCLK

（P53）*1 
7 セグ LED 用ポート 

45 CSc/Wait － 46 ALE/SDCKE（P65）
*1 

7 セグ LED 用ポート 

47 HWRn/DQM1
（P51）*1 

音声入出力用ポート 48 LWRn/DQM0 － 

49 CAS（P63） 7 セグ LED 用ポート 50 RAS（P62） 7 セグ LED 用ポート 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は未使用を、また「信号名（ポート）」欄の「*1」は、当該機能使用に際しRSK+ for RX64M 
CPUボード側の設定変更が必要であることを示す。設定変更の詳細は3.3章を参照。 
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表3.4 アプリケーションヘッダ（JA5）接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 ADC4 － 2 ADC5 － 
3 ADC6 － 4 ADC7 － 
5 CAN1TX － 6 CAN1RX － 
7 CAN2TX － 8 CAN2RX － 
9 IRQ4/M2_EncZ/M2

HSIN1 
－ 10 IRQ5/M2_HSIN2 － 

11 M2_UD － 12 M2_Uin － 
13 M2_Vin － 14 M2_Win － 
15 M2_Toggle － 16 M2_POE － 
17 M2_TRCCLK － 18 M2_TRDCLK － 
19 M2_Up － 20 M2_Un － 
21 M2_Vp（PA2）*1 モータ用タイマ出力 22 M2_Vn（P67）*1 モータ用タイマ出力 
23 M2_Wp（PA1）*1 モータ用タイマ出力 24 M2_Wn（P66）*1 モータ用タイマ出力 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は未使用を、また「信号名（ポート）」欄の「*1」は、当該機能使用に際しRSK+ for RX64M 
CPUボード側の設定変更が必要であることを示す。設定変更の詳細は3.3章を参照。 

 
表3.5 アプリケーションヘッダ（JA6）接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 DREQ － 2 DACK － 
3 TEND － 4 STBYn － 
5 RS232TX － 6 RS232RX － 
7 SCIbRX － 8 SCIbTX － 
9 SCIcTX（P50）*1 音声入出力制御用 I2C 10 SCIbCK － 
11 SCIcCK － 12 SCIcRX（P52）*1 音声入出力制御用 I2C 
13 M1_Toggle － 14 M1_Uin － 
15 M1_Vin（P11）*1 LED3 制御 16 M1_Win（P10）*1 LED2 制御 
17 Reserved/ 

USB_VBUS  *1 
USB バッテリ充電制御用 18 Reserved － 

19 Reserved/ 
USB_BATT  *1 

USB バッテリ充電制御用 20 Reserved － 

21 Reserved/ 
USB_CHG  *1 

USB バッテリ充電制御用 22 Reserved － 

23 Unregulated_VCC － 24 VSS GND （0Ω抵抗経由） 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は未使用を、また「信号名（ポート）」欄の「*1」は、当該機能使用に際しRSK+ for RX64M 
CPUボード側の設定変更が必要であることを示す。設定変更の詳細は3.3章を参照。 
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表3.6 SSI コネクタ接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 5V － 2 3V3 － 
3 GND － 4 GND － 
5 AUDIOCLK（P22）

*1 
音声入出力データ転送 6 GND － 

7 GND － 8 NC － 
9 SSISCK0（P23）*1 音声入出力データ転送 10 SSIRXD0（P20）*1 音声入出力データ転送 
11 SSIWS0（P21）*1 音声入出力データ転送 12 SSITXD0（P17）*1 音声入出力データ転送 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は未使用を、また「信号名（ポート）」欄の「*1」は、当該機能使用に際しRSK+ for RX64M 
CPUボード側の設定変更が必要であることを示す。設定変更の詳細は3.3章を参照。 

 
表3.7 PDC コネクタ接続端子名一覧 

Pin 
No. 

信号名（ポート） 用途／接続先 
Pin 
No.

信号名（ポート） 用途／接続先 

1 5V － 2 3V3 － 
3 GND － 4 GND － 
5 PCKO（P33）*1 カメラインタフェース 6 RESn カメラインタフェース 
7 GND － 8 PIXCLK（P24） カメラインタフェース 
9 VSYNC（P32）*1 カメラインタフェース 10 HSYNC（P25） カメラインタフェース 
11 PIXD7（P23）*1 カメラインタフェース 12 PIXD6（P22）*1 カメラインタフェース 
13 PIXD5（P21）*1 カメラインタフェース 14 PIXD4（P20）*1 カメラインタフェース 
15 PIXD3（P17）*1 カメラインタフェース 16 PIXD2（P87） カメラインタフェース 
17 PIXD1（P86） カメラインタフェース 18 PIXD0（P15）*1 カメラインタフェース 
19 SDA（P00） カメラインタフェース 20 SCL（P01） カメラインタフェース 

【注】「用途／接続先」欄の「－」は未使用を、また「信号名（ポート）」欄の「*1」は、当該機能使用に際しRSK+ for RX64M 
CPUボード側の設定変更が必要であることを示す。設定変更の詳細は3.3章を参照。 
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3.1.2 音声入出力コネクタ（J1、J2、J3、J4） 

R0K50564MB001BRは、音声入出力用のコネクタ（J1、J2、J3、J4）を実装しています。表 3.8に音声入出力

コネクタ一覧を示します。 
 

表3.8 音声入出力コネクタ一覧 

No. コネクタ名 備考 
J1 MIC IN ステレオミニジャック  
J2 HP OUT ステレオミニジャック  
J3 LINE IN ステレオ RCA ジャック  
J4 LINE OUT ステレオ RCA ジャック  

 
図 3.3に音声入出力コネクタ端子配置図を、表 3.9～表 3.12に各コネクタの端子名一覧を示します。 
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図3.3 音声入出力コネクタ端子配置図 
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表3.9 MIC IN ステレオミニジャック（J1）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 RIN1 2 AVSS 
3 LIN1   

 
表3.10 HP OUT ステレオミニジャック（J2）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 HPR 2 AVSS 
3 HPL   

 
表3.11 LINE IN ステレオ RCA ジャック（J3）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
R1 AVSS R2 RIN2 
L1 AVSS L2 LIN2 

 
表3.12 LINE OUT ステレオ RCA ジャック（J4）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
R1 AVSS R2 ROUT 
L1 AVSS L2 LOUT 
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3.1.3 モータコネクタ（J7） 

R0K50564MB001BRは、ステッピングモータ接続用にモータコネクタ（J7）を実装しています。図 3.4にモー

タコネクタの端子配置図を、表 3.13に端子名一覧を示します。 

J12

6

1

J8

J7

C面上面図

 

図3.4 モータコネクタ（J7）端子配置図 

 
表3.13 モータコネクタ（J7）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 A 2 B 
3 +DC 4 +DC 
5 A

__

 6 B
__

 

 

3.1.4 外部電源コネクタ（J8） 

R0K50564MB001BRは、モータ駆動用の外部電源コネクタ（J8）を実装しています。図 3.5に、外部電源コネ

クタの端子配置図を、表 3.14に端子名一覧を示します。 

J12

2
1J8

J7

C面上面図

 

図3.5 外部電源コネクタ（J8）端子配置図 

 
表3.14 外部電源コネクタ（J8）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 Ext-5VCC 2 GND 
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3.1.5 カメラコネクタ（J9） 

R0K50564MB001BRは、8 ビットパラレルデータ出力カメラ接続用のカメラコネクタ（J9）を実装していま

す。図 3.6にカメラコネクタの端子配置図を、表 3.15に端子名一覧を示します。 

PDCSSI

CameraSensor

T
P

_F
F
C

J9
J10

J11

16
15

2
1

PDCSSI

C面上面図

側面図

基板
Camera

16
15

2
1

Camera

 

図3.6 カメラコネクタ（J9）端子配置図 

 
表3.15 カメラコネクタ（J9）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 VCC 2 GND 
3 SIO_C 4 SIO_O 
5 VSYNC 6 HREF 
7 PCLK 8 XCLK 
9 D7 10 D6 
11 D5 12 D4 
13 D3 14 D2 
15 D1 16 D0 
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3.1.6 センサコネクタ（J10） 

R0K50564MB001BRは、MEMS非接触温度センサ接続用のセンサコネクタ（J10）を実装しています。図 3.7に
センサコネクタの端子配置図を、表 3.16に端子名一覧を示します。 

Camera

Sensor
T
P
_F

F
C

J5
J9

J10
J11

C面上面図

基板
側面図

4       1

 

図3.7 センサコネクタ（J10）端子配置図 

 
表3.16 センサコネクタ（J10）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 GND 2 VCC 
3 SDA 4 SCL 
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3.1.7 タッチパネルコネクタ（J11） 

R0K50564MB001BRは、R8C/3JTのタッチパネルデモボード（TVタイプ）接続用にFFCタイプ 8 ピンのタッ

チパネルコネクタ（J11）を実装しています。図 3.8にタッチパネルコネクタの端子配置図を、表 3.17に端子名

一覧を示します。 

SSI

Sensor

J10
J11

1

8

C面上面図

基板

側面図

SSI

 

図3.8 タッチパネルコネクタ（J11）端子配置図 

 
表3.17 タッチパネルコネクタ（J11）端子名一覧 

Pin No. 信号名 Pin No. 信号名 
1 VCC 2 RESET 
3 MODE（NC） 4 TXD 
5 RXD 6 DAOUT 
7 NC 8 GND 
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3.1.8 GNDコネクタ（J12） 

R0K50564MB001BRは、GND用のコネクタ（J12）を実装しています。図 3.9にGNDコネクタの端子配置図を、

表 3.18に端子名一覧を示します。 

Motor
Connector

J7

J12

1  2  3

C面上面図

 

図3.9 GND コネクタ（J12）端子配置図 

 

表3.18 GND コネクタ（J12）端子名一覧 

Pin No. 信号名 
1 GND 
2 GND 
3 GND 
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3.2 操作系部品の概要 

R0K50564MB001BRは、操作系部品としてジャンパ、LED、ポテンショメータおよびテストピンを実装して

います。図 3.10にR0K50564MB001BRの操作系部品配置図を示します。 
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図3.10 R0K50564MB001BRの操作系部品配置図 
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3.2.1 ジャンパ（JP1、JP4～JP8） 

R0K50564MB001BRには、各機能選択用に表 3.19に示す 6 個のジャンパが用意されています。 
 

表3.19 R0K50564MB001BRジャンパ一覧 

No. ジャンパ名 機能 
JP1 AUDIOCLK 選択ジャンパ SSI の AUDIOCLK 選択 
JP4 モータ電源選択ジャンパ モータ駆動用電源の選択 
JP5 A-RXD 選択ジャンパ A-RXD の機能選択 
JP6 A-TXD 選択ジャンパ A-TXD の機能選択 
JP7 eMMC 選択ジャンパ eMMC－RSK+ for RX64M CPU ボード側信号間バススイッチの制御 
JP8 アナログ入力選択ジャンパ 音声データ入力および RX64M ADC2/ADC3 入力切り替え 

 

3.2.1.1 AUDIOCLK選択ジャンパ（JP1） 

JP1 は、RX64MのAUDIOCLKへ入力する信号を、12.288MHz発振器出力とAK4642ENのMCKO出力の何れか

から選択するジャンパです。12.288MHz発振器出力を接続する場合は 1-2 ショートに、MCKOを接続する場合

は 2-3 ショートに設定します。表 3.20にAUDIOCLK選択ジャンパ（JP1）設定一覧を示します。 
 

表3.20 AUDIOCLK 選択ジャンパ（JP1）設定一覧 

番号 設定 機能 
1-2 ショート RX64M の AUDIOCLK に 12.288MHz 発振器出力を接続 JP1 
2-3 ショート RX64M の AUDIOCLK に AK4642EN の MCKO 出力を接続 

【注】    ：出荷時の設定です。 
 

3.2.1.2 モータ電源選択ジャンパ（JP4） 

JP4 は、モータ駆動電源をアプリケーションヘッダ（JA1）側から供給するか、外部電源コネクタ（J8）から

供給するかを選択するためのジャンパです。外部電源コネクタ（J8）から供給する場合は 1-2 ショートに、ア

プリケーションヘッダ（JA1）側から供給する場合は 2-3 ショートに設定します。 
表 3.21にモータ電源選択ジャンパ（JP4）設定一覧を示します。 
 

表3.21 モータ電源選択ジャンパ（JP4）設定一覧 

番号 設定 機能 
JP4 1–2 ショート 外部電源コネクタ（J3）から供給する 

 2–3 ショート アプリケーションヘッダ（JA1）側から供給する 

【注】    ：出荷時の設定です。 
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3.2.1.3 A-RXD選択ジャンパ（JP5） 

JP5 は、RX64MのSCIg Ch7 A-RXDの接続先を選択するジャンパです。A-RXDとしてタッチパネルインタフ

ェースに接続する場合は 1-2 ショートに、SDA7 として非接触温度センサおよびUSBバッテリ充電制御部に接

続する場合は 2-3 ショートに設定します。表 3.22にA-RXD選択ジャンパ（JP5）設定一覧を示します。 
 

表3.22 A-RXD 選択ジャンパ（JP5）設定一覧 

番号 設定 機能 
1-2 ショート A-RXD としてタッチパネルインタフェースに接続 JP5 
2-3 ショート SDA7 として非接触温度センサおよび USB バッテリ充電制御部に接続 

【注】    ：出荷時の設定です。 

 

3.2.1.4 A-TXD選択ジャンパ（JP6） 

JP6 は、RX64MのSCIg Ch7 A-TXDの接続先を選択するジャンパです。A-TXDとしてタッチパネルインタフ

ェースに接続する場合は 1-2 ショートに、SCL7 として非接触温度センサおよびUSBバッテリ充電制御部に接

続する場合は 2-3 ショートに設定します。表 3.23にA-TXD選択ジャンパ（JP6）設定一覧を示します。 
 

表3.23 A-TXD 選択ジャンパ（JP6）設定一覧 

番号 設定 機能 
1-2 ショート A-TXD としてタッチパネルインタフェースに接続 JP6 
2-3 ショート SCL7 として非接触温度センサおよび USB バッテリ充電制御部に接続 

【注】    ：出荷時の設定です。 
 

3.2.1.5 eMMC選択ジャンパ（JP7） 

JP7 は、RX64MとeMMC間の信号線結線を制御するジャンパで、eMMCを使用する場合はJP7 をショートし

ます。eMMCを使用しない場合は、JP7 をオープンにすることでRX64MとeMMC間に挿入されたバススイッチ

をOFF状態にしてeMMCを切り離します。表 3.24にeMMC選択ジャンパ（JP7）設定一覧を示します。 
 

表3.24 eMMC 選択ジャンパ（JP7）設定一覧 

番号 設定 機能 
オープン RX64M の MMCHI 信号を eMMC に接続しない（eMMC 使用不可） JP7 
ショート RX64M の MMCHI 信号を eMMC に接続する 

【注】    ：出荷時の設定です。 
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3.2.1.6 アナログ入力選択ジャンパ（JP8） 

R0K50564MB001BRは、音声データ入力およびRX64M ADC2/ADC3 入力切り替え用のジャンパ（JP8）を実

装しています。表 3.25にアナログ入力選択ジャンパ（JP8）の設定機能一覧を示します。 
 
表3.25 アナログ入力選択ジャンパ（JP8）設定機能一覧 

番号 設定 機能 備考 
ショート MIC_IN_L－RX64M ADC2 接続 1-2 
オープン MIC_IN_L－RX64M ADC2 非接続 

9-10、17-18 とは排他制御必要（同時ショート不可）

また 3-4 とも排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート MIC_IN_L－AK4642EN LIN1 接続 3-4 
オープン MIC_IN_L－AK4642EN LIN1 非接続 

1-2 とは排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート MIC_IN_R－RX64M ADC3 接続 5-6 
オープン MIC_IN_R－RX64M ADC3 非接続 

13-14、19-20 とは排他制御必要（同時ショート不可）

また 7-8 とも排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート MIC_IN_R－AK4642EN RIN1 接続 7-8 
オープン MIC_IN_R－AK4642EN RIN1 非接続 

5-6 とは排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート LINE_IN_L－RX64M ADC2 接続 9-10 
オープン LINE_IN_L－RX64M ADC2 非接続 

1-2、17-18 とは排他制御必要（同時ショート不可）

また 11-12 とも排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート LINE_IN_L－AK4642EN LIN2 接続 11-12 
オープン LINE_IN_L－AK4642EN LIN2 非接続 

9-10 とは排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート LINE_IN_R－RX64M ADC3 接続 13-14 
オープン LINE_IN_R－RX64M ADC3 非接続 

5-6、19-20 とは排他制御必要（同時ショート不可）

また 15-16 とも排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート LINE_IN_R－AK4642EN RIN2 接続 15-16 
オープン LINE_IN_R－AK4642EN RIN2 非接続 

13-14 とは排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート BTT_MON－RX64M ADC2 接続 17-18 
オープン BTT_MON－RX64M ADC2 非接続 

1-2、9-10 とは排他制御必要（同時ショート不可） 

ショート BTT_TEMP－RX64M ADC3 接続 19-20 
オープン BTT_TEMP－RX64M ADC3 非接続 

5-6、13-14 とは排他制御必要（同時ショート不可）

【注】    ：出荷時の設定です。 
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3.2.2 LED 

R0K50564MB001BRは、10 個の 7 セグメント LED と 6 個の単体 LED を実装しています。 
 

3.2.2.1 7 セグメントLED 

R0K50564MB001BRは、10 桁分の 7 セグメント LED（7SEG1～7SEG10）を実装しています。7 セグメント

LED はアノードコモンタイプで、カソード側を共通にして、コモンを切り替えて点灯するダイナミック点灯回

路になっています。信号接続の詳細は、図 2.3「7 セグメント LED、ユーザ LED ブロック図」を参照ください。 
 

3.2.2.2 単体LED 

R0K50564MB001BRは、表 3.26に示す 6 個の単体LEDを実装しています。 
 

表3.26 R0K50564MB001BR実装 LED 一覧表 

番号 色 機能・備考 
LED0 Green ユーザ LED（RX64Mの P91 ポートが "L" 出力時に点灯） 
LED1 Green ユーザ LED（RX64Mの P93 ポートが "L" 出力時に点灯） 
LED2 Green ユーザ LED（RX64Mの P10 ポートが "L" 出力時に点灯） 
LED3 Green ユーザ LED（RX64Mの P11 ポートが "L" 出力時に点灯） 
LED4 Red USB バッテリ充電制御 IC 状態モニタ LED（STATn が "L" 出力時に点灯） 
LED5 Blue 外部電源用 LED（モータ駆動 5V 外部電源供給時に点灯） 

 

3.2.3 ポテンショメータ 

R0K50564MB001BRは、Audio Codec LSIへのブザー入力ゲイン調整用に表 3.27に示すポテンショメータ 1 個

を搭載しています。精度等についてはメーカのデータシートを参照してください。また、設定抵抗値と入力ゲ

インの関係については本マニュアル付録の接続図とAudio Codec LSIのデータシートを参照してください。 
 

表3.27 R0K50564MB001BR実装ポテンショメータ 

番号 型名 メーカ名 
VR1 N6-L50T0S 103 または N6-L50T0C 103 PIHER 

 

3.2.4 テストピン 

R0K50564MB001BRは、USBバッテリ充電制御部に表 3.28に示す 5 個のテストピンを搭載しています。 
 

表3.28 R0K50564MB001BR実装テストピン一覧表 

番号 機能 備考 
TP1 バッテリ充電 IC の POKn 信号モニタ用  
TP2 バッテリ充電 IC の SGn 信号モニタ用  
TP3(+) リチウムイオンバッテリの＋端子に接続 ボード外部に充電制御対象のバッテリを接続 
TP4(T) リチウムイオンバッテリの T 端子に接続 ボード外部に充電制御対象のバッテリを接続 
TP5(-) リチウムイオンバッテリの－端子に接続 ボード外部に充電制御対象のバッテリを接続 
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3.3 RSK+ for RX64M CPUボードの設定 

R0K50564MB001BRを使用する場合、使用する機能に応じて接続するRSK+ for RX64M CPUボード側に必要

になる設定一覧を表 3.29に、使用する機能毎の設定を表 3.30～表 3.37に示します。R0K50564MB001BRと接続

する場合は、必ずこの設定を守って使用してください。 
 

表3.29 R0K50564MB001BR接続時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定 用途 
R100, R115, R268, R269, 
R317, R330, R481, R518  

0Ω抵抗の取り外し 

R99, R114, R285, R286, 
R287, R288, R289, R476 

0Ω抵抗の取り付け 

音声入出力 

R317, R330, R490, R518  0Ω抵抗の取り外し 
R267, R270, R271, R273, 
R274, R290 

0Ω抵抗の取り付け 
カメラ 

R387, R433, R464 0Ω抵抗の取り外し 
R348, R404, R429, R445 0Ω抵抗の取り付け 

7 セグ LED 

R351, R409 0Ω抵抗の取り外し 
R40, R83, R187 0Ω抵抗の取り付け 

ユーザ LED 

R423, R424, R428, R441 0Ω抵抗の取り外し 
R51, R62, R63, R70 0Ω抵抗の取り付け 

モータ 

R3 0Ω抵抗の取り外し 
R15 0Ω抵抗の取り付け 

USB バッテリ 

抵抗 

R141, R165 0Ω抵抗の取り外し USB バッテリ、

温度センサ、タッ

チパネル 
スイッチ SW6 SW6-1 OFF USB バッテリ 

J9, J20 J9 Open,  J20 2-3 ピンショート LED0, LED3 
J8, J13 2-3 ピンショート 
J22 1-2 ピンショート 
J1, J7, J9 給電／充電評価内容に応じて設定変更 

USB バッテリ 

J15, J17 Open PDC カメラ 

ジャンパ 

J16, J18 2-3 ピンショート（Ether 時は 1-2 ピンショート） USB バッテリ、

温度センサ、タッ

チパネル 
D2 0Ω抵抗に付け替え USB バッテリ その他 
RV1 ワイパ端子部電圧約 1.5V の状態に設定 タッチパネル 
JA1, JA2 S 面側に本ボード接続用の 26 極コネクタを実装 
JA3 S 面側に本ボード接続用の 50 極コネクタを実装 
JA5, JA6 S 面側に本ボード接続用の 24 極コネクタを実装 
PDC S 面側に本ボード接続用の 20 極コネクタを実装 

コネクタ 

SSI S 面側に本ボード接続用の 12 極コネクタを実装 

出荷時未実装、

R0K50564MB00
1BRに付属する

コネクタを実装 
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表3.30 音声入出力インタフェース使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 注意事項 
R100, R115, R268, R269, 
R317, R330, R481, R518  

0Ω抵抗の取り外し 抵抗 

R99, R114, R285, R286, 
R287, R288, R289, R476 

0Ω抵抗の取り付け 

P17 信号はRSK+ for RX64M CPU ボード上の

シリアル EEPROM 制御信号として、P20, P21, 
P22 信号はRSK+ for RX64M CPU ボード上の

USB 制御信号としても使用されており、また

SSI 関連信号は PDC 関連信号とマルチになっ

ているため、これらの機能と同時には使用でき

ません。 

 
表3.31 7 セグメント LED 使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
R387, R433, R464 0Ω抵抗の取り外し 抵抗 
R348, R404, R429, R445 0Ω抵抗の取り付け 

P61, P64, P65 はRSK+ for RX64M CPU ボード

上の SDRAM 制御信号としても使用されてお

り、同時には使用できません。 

 
表3.32 ユーザ LED 使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
R409 0Ω抵抗の取り外し（LED1、P93） 
R187 0Ω抵抗の取り付け（LED1、P93） 
R351 0Ω抵抗の取り外し（LED2、P10） 
R83 0Ω抵抗の取り付け（LED2、P10） 

抵抗 

R40 0Ω抵抗の取り付け（LED3、P11） 
J9 Open（LED3、P11） ジャンパ 
J20 2-3 ピンショート（LED0、P91） 

P10, P11 はRSK+ for RX64M CPU
ボード上の USB 制御信号として、

P91, P93 はRSK+ for RX64M CPU
ボード上の Ethernet 制御信号とし

ても使用されており、これらの機能

と同時には使用できません。 

 
表3.33 モータ使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
R423, R424, R428, R441 0Ω抵抗の取り外し 抵抗 
R51, R62, R63, R70 0Ω抵抗の取り付け 

P66, P67, PA1, PA2 はRSK+ for RX64M CPU
ボード上の SDRAM 制御信号としても使用され

ており、同時には使用できません。 

 
表3.34 カメラインタフェース使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
R317, R330, R490, R518  0Ω抵抗の取り外し 抵抗 
R267, R270, R271, R273, 
R274, R290 

0Ω抵抗の取り付け 

ジャンパ J15, J17 Open 

P17 信号はRSK+ for RX64M CPU ボード上の

シリアル EEPROM 制御信号として、P32, P33
はRSK+ for RX64M CPU ボード上の CAN 制御

信号として、P20, P21, P22 信号はRSK+ for 
RX64M CPU ボード上の USB 制御信号として、

P00, P01はPMOD1制御信号としても使用され

ており、また PDC 関連信号は SSI 関連信号と

マルチになっているため、これらの機能と同時

には使用できません。 
また、P12, P13 はRSK+ for RX64M CPU ボー

ド上の EEPROM 制御信号としても使用されて

おり、アドレスで指定して使用します。 
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表3.35 非接触温度センサ使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
抵抗 R141, R165 0Ω抵抗の取り外し 
ジャンパ J16, J18 2-3 ピンショート 

P90, P92 はRSK+ for RX64M CPU ボード上の

Ethernet 制御信号としても使用されており、同時に

は使用できません。 
また、本信号は USB バッテリ充電制御用およびタ

ッチパネルインタフェース用としても使用します

（タッチパネルインタフェースとは排他制御）。 

 
表3.36 USB バッテリ充電制御使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
R3, R141, R165 0Ω抵抗の取り外し 抵抗 
R15 0Ω抵抗の取り付け 

スイッチ SW6 SW6-1 OFF 
J8, J13 2-3 ピンショート 
J16, J18 2-3 ピンショート 

P90, P92, PC5 はRSK+ for RX64M CPU ボード上

の Ethernet 制御信号としても使用されており、同

時には使用できません。このうちの P90, P92 は、

非接触温度センサ用およびタッチパネルインタフ

ェース用としても使用します（タッチパネルインタ

フェースとは排他制御）。 
また、R3 と R15 の付け替えにより、VBUS 用電源

スイッチ U3 の制限電流を 1.95A に変更します。 
J22 1-2 ピンショート EXT_BATT から電源供給します。 

ジャンパ 

J1, J7, J9 適宜設定変更 給電／充電の評価内容に応じて設定変更します。 
その他 D2 0Ω抵抗に付け替え VBUS 入力部での電圧降下を解消するために、0Ω

抵抗に付け替えることを推奨します。 

 
表3.37 タッチパネルインタフェース使用時のRSK+ for RX64M CPU ボード設定一覧 

種類 部品番号 設定および制限事項 用途 
抵抗 R141, R165 0Ω抵抗の取り外し 
ジャンパ J16, J18 2-3 ピンショート 

P90, P92 はRSK+ for RX64M CPU ボード上の

Ethernet 制御信号としても使用されており、同時に

は使用できません。 
また、本信号は非接触温度センサおよび USB バッ

テリ充電制御用としても使用しており、これらの機

能と同時使用はできません。 
その他 RV1 ワイパ端子部電圧約

1.5V の状態に設定 
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表 3.38にR0K50564MB001BR接続時のRSK+ for RX64M CPUボードの制限事項を纏めます。

R0K50564MB001BRと接続する場合は、この制限事項を守って使用してください。 
 

表3.38 R0K50564MB001BR接続時のRSK+ for RX64M CPU ボード制限事項一覧 

種類 部品番号 制限事項 備考 
メモリ U13 SDRAM 使用不可 7 セグ LED、モータ使用時 

（同一信号線を使用しているため） 
RCAN CAN コネクタ使用不可 PDC 使用時 

（同一信号線を使用しているため） 
ETHERNET0, 
ETHERNET1 

Ethernet コネクタ使用不可 ユーザ LED、USB バッテリ充電制御、非接触

温度センサ、タッチパネル使用時 
（同一信号線を使用しているため） 

USBA_1, USBA_2, 
USBA_3 

USBA コネクタ使用不可 ユーザ LED2, 3、音声入出力、カメラ使用時 
（同一信号線を使用しているため） 

コネクタ 

PMOD1 PMOD1 コネクタ使用不可 PDC 使用時 
（同一信号線を使用しているため） 

ポテンショ

メータ 
VR1 ポテンショメータ使用不可 タッチパネル使用時 

（同一信号線を使用しているため） 
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3.4 外形寸法 

図 3.11にR0K50564MB001BRの外形寸法図を示します。 
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図3.11 R0K50564MB001BR外形寸法図 
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付録 R0K50564MB001BR接続図 
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