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RX 族 
Workbench6 生成项目的导入指南 

要点 

本应用说明介绍如何将 Workbench6 生成的 Touch Program 导入到用户项目中。 

 
 

对象 MCU 

RX113 群 

将本篇应用说明应用于其他单片机时，需结合单片机规格进行变更，并进行详细评价。 
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1. 概要 

本应用说明介绍如何将 Workbench6 生成的 Touch Key 相关程序导入到用户开发的应用项目中。 

 

2. 动作确认条件 

本应用说明所述步骤，是以以下假定条件为前提的。 

 

表 2.1  动作确认条件 

项目 内容 
所用 MCU RX113 
综合开发环境 瑞萨电子开发 

 CS+ for CC V3.00.00 
Workbench6 瑞萨电子开发 

 Workbench Version:1.03.0000 
C 编译器 瑞萨电子开发 

 C/C++ Compiler Package for RX Family V2.02.00 
字节存储次序 Little Endian 
动作模式 单芯片模式 
 

3. 相关应用说明 

使用本应用说明时，请同时参考以下相关的文档。 

• CTSU API 参考指南（R30AN0215C） 
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4. 导入至用户项目 

本节内容说明将 Workbench6 生成的 Touch 处理程序导入至用户项目的步骤。 

4.1 必要文件的导入 
4.1.1 必要文件 

在 Workbench6 生成的文件中，需要导入到用户项目的文件，如表 4.1 所示。 

 

表 4.1  文件构成一览 

文件名 内容 
Source\r_touch_API.c API 源程序 
Source\CTSU\r_ctsu.c CTSU 源程序 
Source\CTSU\r_ctsu_physical_driver.c CTSU 寄存器访问源程序 
Source\DTC\r_dtc.c DTC 源程序 
Source\HwResource\r_cg_cgc_user.c 工作时钟的用户设定程序 
Source\HwResource\r_cg_cmt.c※ CMT 源程序 
Source\HwResource\r_cg_cmt_user.c※ CMT 的用户设定程序 
Source\HwResource\r_mpc.c MPC 设定源程序 
Source\Touch\r_touch.c 静电电容 Touch 源程序 
Include\r_touch_API.h API 头文件 
Include\r_cg_userdefine.h 用户定义设定头文件 
Include\CTSU\r_ctsu.h CTSU 头文件 
Include\DTC\r_dtc.h DTC 头文件 
Include\HwResource\r_cg_cmt.h※ CMT 头文件 
Include\HwResource\r_cg_macrodriver.h 宏定义头文件 
Include\HwResource\r_cgc.h 工作时钟头文件 
Include\HwResource\r_mpc.h MPC 头文件 
Include\Touch\r_touch.h 静电电容 Touch 头文件 
注： 用户系统包含其他的定周期处理程序时，无需导入。详细内容请参考“4.2.3 定周期 Timer 的使用”。 
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4.1.2 导入至用户项目 
本节内容阐述将 Workbench6 生成的程序导入用户项目的步骤。 

1) 首先，在用户项目中创建和 Workbench6 生成的文件夹结构相同的文件夹，用于存放必要的文件。 

• 利用资源管理器，在包含用户项目文件（扩展名.mtpj）的文件夹中，创建 Source 文件夹和 Include 文

件夹，存放用于 Touch 处理的源程序和头文件。 

 

注： 用户项目中既存 Source 和 Include 文件夹时，无需重新创建。 

 

• 在以上创建的 Source 文件夹和 Include 文件夹中，分别创建 CTSU、DTC、HwResource 和 Touch 共计

4 个文件夹。 
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2) 其次，将必要的文件拷贝至用户项目中。 

• 将 Workbench6 生成的 Include 文件夹中的头文件，拷贝至用户项目的 Include 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Include  

 

用户项目中的文件夹 Include  

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Include\CTSU 文件夹中的头文件，拷贝至用户项目的 Include\CTSU 文件夹中。 

Workbech6 生成的文件夹 Include\CTSU 

 

用户项目中的文件夹 Include\CTSU 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Include\DTC 文件夹中的头文件，拷贝至用户项目的 Include\DTC 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Include\DTC 

 

用户项目中的文件夹 Include\DTC 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Include\HwResource 文件夹中的头文件 r_cg_macrodriver.h、r_cgc.h、r_mpc.h，
拷贝至用户项目的 Include\HwResource 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Include\HwResource 

 

用户项目中的文件夹 Include\HwResource 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Include\Touch 文件夹中的头文件，拷贝至用户项目的 Include\Touch 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Include\Touch 

 

用户项目中的文件夹 Include\Touch 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Source 文件夹中的源程序 r_touch_API.c，拷贝至用户项目的 Source 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Source 

 

用户项目中的文件夹 Source 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Source\CTSU 文件夹中的源程序，拷贝至用户项目的 Source\CTSU 文件夹中。 

Workbech6 生成的文件夹 Source\CTSU 

 

用户项目中的文件夹 Source\CTSU 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Source\DTC 文件夹中的源程序，拷贝至用户项目的 Source\DTC 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Source\DTC 

 

用户项目中的文件夹 Source\DTC 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Source\HwResource 文件夹中的源程序，拷贝至用户项目的 Source\HwResource
文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Source\HwResource 

 

用户项目中的文件夹 Source\HwResource 

 

 

拷贝文件 
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• 将 Workbench6 生成的 Source\Touch 文件夹中的源程序，拷贝至用户项目的 Source\Touch 文件夹中。 

Workbench6 生成的文件夹 Source\Touch 

 

用户项目中的文件夹 Source\Touch 

 

 

拷贝文件 



RX 族 Workbench6 生成项目的导入指南 

R20AN0398CC0100  Rev.1.00  Page 16 of 58 
2016.12.31  

3) 将步骤 2）中拷贝的文件，添加到综合开发环境 CS+中。 

• 从资源管理器中，将 Include 文件夹拖放至综合开发环境 CS+中。 

   

  

 

拖放操作 
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• 拖放后，弹出「Add Folder and File」窗口，单击「OK」键关闭该窗口。 
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• 从资源管理器中，将 Source 文件夹拖放至综合开发环境 CS+中。 

   

 

• 拖放后，弹出「Add Folder and File」窗口，单击「OK」键关闭该窗口。 

 

拖放操作 
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• 确认拷贝到 Include 文件夹中的头文件是否添加到了 CS+ IDE 中。 
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• 确认拷贝到 Source 文件夹中的源程序，是否添加到了 CS+ IDE 中。 
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4) 在综合开发环境 CS+中，设定编译选项。 

• 打开 CC-RX 的「Property」窗口，单击「Common Options」选项卡，进入「Additional include paths」，

确认下图红框内所示的路径是否存在。如果不存在，添加这些路径。 

 

• 在 CC-RX 的「Property」窗口中，通过「Common Options」>>「Macro definition」，定义 MAX_TS = 
12※

。 

 

注： MAX_TS 的具体数值，请通过 Workbench6 生成的项目确认。MAX_TS 的数值，因 MCU 型号不同而异。
MAX_TS 的数值，等于所用 MCU 可以提供的 TS 端子总数。 
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• 在 CC-RX 的「Property」窗口中，通过「Common Options」>>「Macro definition」，定义 MCU_SERIES_T
※
。

注： MCU_SERIES_T 的数值，用于设定所用 MCU 的系列名。对于 RX113 来说，应设定为 R5F5113。 

5) 编辑用户项目中包含中断处理函数的源文件。

• 屏蔽 Touch 处理程序使用的中断处理函数。下面示例中所编辑的源文件，是 CS+自动生成的 intprg.c
文件。

（省略）

（省略）

6) 编辑 Source\CTSU 文件夹中的 r_ctsu.c 源文件。

• 屏蔽#include “r_cg_vect.h”预处理指令，代之以包含用户项目中向量表所用的头文件。下面的示例中，

包含了“vect.h”头文件。

（省略）

（省略）

屏蔽处理 

屏蔽旧的向量表头文件，包含用户项目中向量表所用的头文件。 
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4.2 用户程序的编辑 
4.2.1 时钟的设定 

Touch 处理程序，使用了外围模块时钟 B（PCLKB）。 

1) 外围模块时钟 B 的设定，使用 Workbench6 生成程序中的设定值。 

如果用户系统所用时钟不同于 Workbench6 生成程序中的时钟设定，请将用户系统时钟变更为

Workbench6 生成程序中的时钟设定值。 

时钟设定的示例，如下图所示。 

r_cgc.h 

 

（省略） 

 

用户的时钟设定处理 

（省略） 

 

（省略） 

 

设定为 TOUCH_SCKCR 
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4.2.2 主程序的编辑 
1) 在用户项目的主程序中，追加 Touch API 头文件的包含指令。具体如下所示。 

（省略） 

 

（省略） 

 

2) 主函数中追加 Touch 处理程序。 

• 追加程序的示例，如下图所示。 

（省略） 

 

（省略） 

注： 初始化函数 R_Set_Cap_Touch_Create()之外的 Touch 处理程序，必须以 2ms 为周期循环执行。 

• 示例程序的大致流程，如下图所示。虚线框包围的内容，必须在 2ms 内执行完成。 

 

  

main 

包含 Touch API 头文件 

追加内容 

Touch 处理 

静电电容 Touch Create 处理 
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4.2.3 定周期 Timer 的使用 
Touch 处理程序必须以 2ms 的固定周期执行。 

在 Workbench6 生成的程序中，使用了比较一致定时器（CMT0）。如果用户系统中未使用周期固定的定时

程序，请按照下面 1)～3)的步骤进行处理。 

如果用户系统中已经使用了 2ms 周期的定时程序，可以使用既存的定时程序。但是，在使用既存定时程序

时，需在定时程序内执行以下 4)的内容。 

 

1) 在用户项目中追加以下文件。 

• 将 Workbench6 生成的 Include\HwResource 文件夹中的 r_cg_cmt.h 文件，拷贝至用户项目的

Include\HwResource 文件夹中，并添加到综合开发环境 CS+中。 
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• 将 Workbench6 生成的 Source\HwResource 文件夹中的 r_cg_cmt.c、r_cg_cmt_user.c，拷贝至用户项目

的 Source\HwResource 文件夹中，并将这 2 个文件添加到综合开发环境 CS+中。 

 

 

2) 编辑用户项目中包含中断处理函数的源文件。 
• 屏蔽用户项目中缺省的 CMT0 中断处理函数。以下示例中所编辑的文件，是通过综合开发环境 CS+自

动生成的 intprg.c 文件。 

（省略） 

 

（省略） 

  

屏蔽处理 
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3) 主程序中追加固定周期定时器的初始化函数和启动函数。 

• 包含 r_cg_cmt.h 头文件。 
• 追加 CMT0 的初始化函数和 CTM0 的启动函数。 

（省略） 

 

（省略） 

 

（省略） 

 

追加内容 

追加内容 
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4) 用户系统中已经存在定周期定时程序时，进行如下处理： 

• 将 Workbench6 生成的 Source\HwResource 文件夹中的 r_cg_cmt_user.c 源程序，拷贝至用户项目的

Source\HwResource 文件夹中，并添加到综合开发环境 CS+中。 
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• 编辑 r_cg_cmt_user.c 文件中的函数 r_cmt_cmi0_interrupt()，使其可以外部调用。 

（省略） 

 

（省略） 

 

• 在定周期处理程序中，调用函数 r_cmt_cmi0_interrupt()。 

（省略） 

 

（省略） 

 

屏蔽处理 

将函数的 static 属性变更为 global 
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4.2.4 DTC 向量表的设定 
Touch 处理程序中使用了 DTC 功能。如果用户系统中也使用了 DTC 功能，请按照以下方法处理。如果用

户系统中未使用 DTC 功能，请忽略以下的处理。 

 

1) 确认 DTC 向量表寄存器的设定值。 

• 确认 Source\DTC\r_dtc.c 文件中 DTC_Set_Initial_of_CTSU()函数内寄存器的设定值。 
• 如果 DTC 向量表寄存器的设定值和用户系统使用的设定值不同，请执行下一步骤的内容。 

（省略） 

 

（省略） 

 

2) 按照用户系统的设定，变更各向量的设定值。 

• 下图的示例中，用户系统使用 0000 8000H 地址。 

（省略） 

 

（省略） 

 

（省略） 

 
 
 
 
 
 
 

确认设定值 

变更 

变更 

变更 
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5. 利用 Workbench6 确认动作 

程序导入后，Workbench6 可以利用以下 2 种连接方法实现动作确认： 

• 通过综合开发环境 CS+和用户系统连接； 
• 通过 USB※

和用户系统连接。 
本节内容分别说明利用上述两种方法连接时，必要程序的追加步骤以及综合开发环境 CS+的设定。 

 
注： 仅适用于内置 USB 功能的 MCU。对于无 USB 功能的 MCU，不可将 USB 程序导入用户项目。 

此外，Touch 处理程序中包含的 USB 处理程序，使用了 IRQ0 引脚。因此，如果用户系统也使用了 IRQ0
引脚，那么不可将 USB 处理程序导入用户项目中。 

 

5.1 通过综合开发环境 CS+确认动作的设定步骤 
1) 将 Workbench6 生成的 Include 文件夹中的 Workbench 文件夹，拷贝到用户项目的 Include 文件夹中。 

Workbench 生成的文件夹 Include 

 

用户项目的文件夹 Include 

 

文件夹拷贝 
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2) 将 Workbench6 生成的 Source 文件夹中的 Workbench 文件夹，拷贝到用户项目的 Source 文件夹中。 

Workbench 生成的文件夹 Source 

 

用户项目中的文件夹 Source 

 

 

拷贝文件夹 
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3) 将以上拷贝的文件夹添加到综合开发环境 CS+中。 

• 将 Include\Workbench 文件夹从资源管理器中拖放至综合开发环境 CS+中。 

   

 

拖放操作 
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• 拖放后，弹出「Add Folder and File」窗口，单击「OK」键关闭该窗口。 
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• 将 Source\Workbench 文件夹从资源管理器中拖放至综合开发环境 CS+中。 

 

 

拖放操作 
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• 拖放后，弹出「Add Folder and File」窗口，单击「OK」键关闭该窗口。 

 

 

• 确认拷贝到 Include 文件夹中的头文件，是否添加到了 CS+ IDE 中。 
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• 确认拷贝到 Source 文件夹中的源程序，是否添加到了 CS+ IDE 中。 
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4) 在综合开发环境 CS+中，设定编译选项。 

• 打开 CC-RX 的「Property」窗口，单击「Common Options」选项卡，进入「Additional include paths」，

确认是否存在 Include\Workbench 路径。 

 

 

• 在 CC-RX 的「Property」窗口中，通过「Common Options」>>「Macro definition」，设定 MCU_MODEL
的值。 
MCU_MODEL 的设定值，根据所用 MCU 的型号，在文件 Include\Workbench\r_mcu_model_define.h 中

选择。 

 

注： 利用 Workbench6 生成的项目，可以确认 MCU_MODEL 的值。 
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5) 在综合开发环境 CS+中，设定 Debug Tool。 

• 确认所用调试工具是否为 RX E1(Serial)。如果不是 RX E1(Serial)，设定为 RX E1(Serial)。 

 

 

• 在 Debut Tool 的「Property」窗口中，将「Debug Tool Settings」>>「Access Memory While Running」
>>「Access by stopping execution」设定为「Yes」。 
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6) 在综合开发环境 CS+中，设定 IronPython Console Plug-in。 

• 选择菜单「Tool」>>「Plug-in Setting」，显示「Plug-in Manager」窗口，选择「Additional Function」
选项卡中「IronPythonConsole Plug-in」，然后单击「OK」。 
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7) 编辑用户项目的主程序。 

• 追加以下的 2 个头文件包含指令。 

（省略） 

 
（省略） 

 

• 追加用于和综合开发环境 CS+通讯的初始化函数和通信处理函数。 

（省略） 

 

（省略） 

 

 

追加内容 

追加内容 

追加内容 



RX 族 Workbench6 生成项目的导入指南 

R20AN0398CC0100  Rev.1.00 Page 42 of 58 
2016.12.31 

5.2 通过 USB 确认动作的设定步骤 
1) 执行“5.1 通过综合开发环境 CS+确认动作的设定步骤”中的设定内容。

2) 将 Workbench6 生成的 Include 文件夹中的 UsbApp 和 UsbBase 文件夹，拷贝至用户项目的 Include 文
件夹中。

Workbench 生成的文件夹 Include 

用户项目中的文件夹 Include 

拷贝文件夹 



RX 族 Workbench6 生成项目的导入指南 

R20AN0398CC0100  Rev.1.00  Page 43 of 58 
2016.12.31  

3) 将 Workbench6 生成的源程序拷贝至用户项目中。 

• 将 Workbench6 生成的 Souce 文件夹中的 UsbApp 和 UsbBase 文件夹，拷贝至用户项目的 Source 文件

夹中。 

Workbench 生成的文件夹 Source 

 

用户项目中的文件夹 Source 

 

 

拷贝文件夹 
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• 将 Workbench6 生成的 Souce\HwResource\rx_mcu.c 源程序，拷贝至用户项目的 Source\HwResource 文

件夹中。 

Workbench 生成的文件夹 Source\HwResource 

 

用户项目中的文件夹 Source\HwResource 

 

 

 
 

拷贝文件 
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4) 将以上拷贝的文件夹添加到综合开发环境 CS+中。 

• 将文件夹 Include\UsbApp 和 Include\UsbBase，从资源管理器中拖放至综合开发环境 CS+中。 

  

 

 

拖放操作 
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• 拖放后，弹出「Add Folder and File」窗口，单击「OK」键关闭该窗口。 
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• 将 Source\UsbApp 和 Source\UsbBase 文件夹，从资源管理器中拖放至综合开发环境 CS+中。 

  

 

  

拖放操作 
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• 拖放后，弹出「Add Folder and File」窗口，单击「OK」键关闭该窗口。 
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• 将 Source\HwResource\rx_mcu.c 源程序，从资源管理器中拖放至综合开发环境 CS+中。 

  

 

 

拖放操作 
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• 确认拷贝到 Include 文件夹中的头文件，是否添加到了 CS+ IDE 中。 
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• 确认拷贝到 Source 文件夹中的源程序，是否添加到了 CS+ IDE 中。 
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5) 在综合开发环境中，设定编译选项。 

• 打开 CC-RX 的「Property」窗口，单击「Common Options」选项卡，进入「Additional include paths」，

确认是否存在 Include\UsbApp 和 Include\UsbBase 路径。 

 

 

• 在 CC-RX 的「Property」窗口中，通过「Common Options」>>「Macro definition」，将 USB_FUNCSEL_PP
和 USB_PORTSEL_PP 分别设定为 USB_PERI_PP 和 USB_1PORT_SEL。 

 



RX 族 Workbench6 生成项目的导入指南 

R20AN0398CC0100  Rev.1.00  Page 53 of 58 
2016.12.31  

6) 编辑用户项目的主程序。 

• 包含以下红框内所示的头文件。 

（省略） 

 

（省略） 

 

• 声明变量和函数原型。 

（省略） 

 
（省略） 

 

• 在主程序中追加 USB 处理程序。 

（省略） 

 
（省略） 

追加内容 

追加内容 

追加内容 

追加内容 
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• 在主程序中追加用于 USB 处理的相关函数。 
需要追加的函数，如下所示。 

（省略） 

 
（省略） 

 

追加内容 
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• 编辑用户项目中包含中断处理函数的源程序。下面示例中所编辑的源程序，是 CS+自动生成的 intprg.c
文件。 

• 屏蔽 D0FIFO0 中断处理函数。 
• 屏蔽 USBI0 中断处理函数。 
• 屏蔽 IRQ0 中断处理函数。 
• 屏蔽 USBR0 中断处理函数。 

（省略） 

 
（省略） 

 

（省略） 

 

（省略） 

 

屏蔽处理 

屏蔽处理 

 

屏蔽处理 

 

屏蔽处理 
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7) 如果用户系统中使用了 DTC 功能，请进行如下处理。 

• 在 Source\HwResource\rx_mcu.c 源程序中，根据用户系统的设定，变更各设定值。 
• 下图示例中，用户系统使用的向量地址为 0000 8000H。 

（省略） 

 

（省略） 

 
（省略） 

 

 

变更内容 

变更内容 
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6. 注意事项

6.1 时钟的设定

Touch 处理程序使用外围模块时钟 B（PCLKB）。外围模块时钟 B 的频率，必须设定为和 Workbench6 生成

项目相同的频率。

如果用户系统所用时钟不同于Workbench6生成程序中的时钟设定，必须将用户系统时钟变更为Workbench6
生成程序中所设定的时钟。

6.2 Touch 处理程序 
Touch 处理程序应以 2ms 为周期循环执行。 

Touch 处理程序中使用了 DTC 功能。如果用户系统也使用了 DTC 功能，需要注意 DTC 向量表中所配置的

地址。

6.3 和 Workbench6 的连接 
所用 MCU 无内置 USB 功能时，不可执行“5.2 通过 USB 确认动作的设定步骤”中的内容。 

用户系统中使用 IRQ0 引脚时，不可执行“5.2 通过 USB 确认动作的设定步骤”中的内容。 

用户系统使用了 DTC 功能，并且执行“5.2 通过 USB 确认动作的设定步骤”的内容时，需要注意 DTC 向
量表的配置地址。
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7. 参考文献 

RX113 群 用户手册 硬件篇 Rev.1.02（R01UH0448J） 

（最新版本请从瑞萨电子网页上取得） 

 

技术信息/技术更新 

（最新信息请从瑞萨电子网页上取得） 

 

 

 

 

公司主页和咨询窗口 

瑞萨电子主页 
• http://www.renesas.com/zh-cn/ 

 
咨询 

• http:/www.renesas.com/zh-cn/support/contact.html 
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产品使用时的注意事项

本文对适用于单片机所有产品的 “使用时的注意事项”进行说明。有关个别的使用时的注意事项请参照

正文。此外，如果在记载上有与本手册的正文有差异之处，请以正文为准。

1. 未使用的引脚的处理

【注意】将未使用的引脚按照正文的 “未使用引脚的处理”进行处理。

CMOS产品的输入引脚的阻抗一般为高阻抗。如果在开路的状态下运行未使用的引脚，由于感应现

象，外加LSI周围的噪声，在LSI内部产生穿透电流，有可能被误认为是输入信号而引起误动作。

未使用的引脚，请按照正文的 “未使用引脚的处理”中的指示进行处理。

2. 通电时的处理

【注意】通电时产品处于不定状态。

通电时， LSI内部电路处于不确定状态，寄存器的设定和各引脚的状态不定。通过外部复位引脚对

产品进行复位时，从通电到复位有效之前的期间，不能保证引脚的状态。

同样，使用内部上电复位功能对产品进行复位时，从通电到达到复位产生的一定电压的期间，不能

保证引脚的状态。

3. 禁止存取保留地址 （保留区）

【注意】禁止存取保留地址 （保留区）

在地址区域中，有被分配将来用作功能扩展的保留地址 （保留区）。因为无法保证存取这些地址时

的运行，所以不能对保留地址 （保留区）进行存取。

4. 关于时钟

【注意】复位时，请在时钟稳定后解除复位。

在程序运行中切换时钟时，请在要切换成的时钟稳定之后进行。复位时，在通过使用外部振荡器

（或者外部振荡电路）的时钟开始运行的系统中，必须在时钟充分稳定后解除复位。另外，在程序

运行中，切换成使用外部振荡器 （或者外部振荡电路）的时钟时，在要切换成的时钟充分稳定后

再进行切换。

5. 关于产品间的差异

【注意】在变更不同型号的产品时，请对每一个产品型号进行系统评价测试。

即使是同一个群的单片机，如果产品型号不同，由于内部ROM、版本模式等不同，在电特性范围

内有时特性值、动作容限、噪声耐量、噪声辐射量等也不同。因此，在变更不认同型号的产品时，

请对每一个型号的产品进行系统评价测试。
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处理或其他适当的措施等。由于难于对微机软件单独进行评估，所以请用户自行对最终产品或系统进行安全评估。 
关于环境保护方面的详细内容，例如每种瑞萨电子产品的环境兼容性等，请与瑞萨电子的营业部门联系。使用瑞萨电子产品时，请遵守对管制物质的使用或含量进行管理的所有相应法律法规（包括但不限于
《欧盟RoHS指令》）。对于因用户未遵守相应法律法规而导致的损害或损失，瑞萨电子不承担任何责任。
不可将瑞萨电子产品和技术用于或者嵌入日本国内或海外相应的法律法规所禁止生产、使用及销售的任何产品或系统中。也不可将本文档中记载的瑞萨电子产品或技术用于与军事应用或者军事用途有关的
任何目的（如大规模杀伤性武器的开发等）。在将本文档中记载的瑞萨电子产品或技术进行出口时，应当遵守相应的出口管制法律法规，并按照上述法律法规所规定的程序进行。
向第三方分销或处分产品或者以其他方式将产品置于第三方控制之下的瑞萨电子产品买方或分销商，有责任事先向上述第三方通知本文档规定的内容和条件；对于用户或第三方因非法使用瑞萨电子产品
而遭受的任何损失，瑞萨电子不承担任何责任。
在事先未得到瑞萨电子书面认可的情况下，不得以任何形式部分或全部转载或复制本文档。
如果对本文档所记载的信息或瑞萨电子产品有任何疑问，或者用户有任何其他疑问，请向瑞萨电子的营业部门咨询。
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(Note 1)  "Renesas Electronics" as used in this document means Renesas Electronics Corporation and also includes its majority-owned subsidiaries.
(Note 2)  "Renesas Electronics product(s)" means any product developed or manufactured by or for Renesas Electronics.
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(注1) 瑞萨电子：在本文档中指瑞萨电子株式会社及其控股子公司。
(注2) 瑞萨电子产品：指瑞萨电子开发或生产的任何产品。
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